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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

Kod kierunku: TRA

NAZWA PRZEDMIOTU

Telematyka w transporcie i logistyce

NAZWA PRZEDMIOTU
W JEZYKU ANGIELSKIM

KoD PRZEDMIOTU

WIL TRA olIS D3 15/16

KATEGORIA PRZEDMIOTU

Przedmioty specjalno$ciowe

LiczBA PUNKTOW ECTS

2.00

SEMESTRY

3

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

) LABORATORIA
CWICZENIA
SEMESTR WYKLAD LABORATORIA KOMPUTERO- PROJEKTY SEMINARIUM
AUDYTORYJNE
WE
3 30 0 15 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Prezentacja telematyki i jej zastosowan w transporcie i logistyce

Cel 2 Prezentacja detektoréw ruchu, sieci sensorycznych oraz systemoéw gromadzenia i przetwarzania danych

Cel 3 Prezentacja systemow telematyki pojazdowej, informacyjnej i systemowej

Kod archiwizacji: FA572CF4
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH

KOMPETENCJI

1 Podstawy telekomunikacji i elektroniki, informatyka, automatyka, metrologia

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Student zna zaawansowane rozwiazania telematyczne spotykane w nowoczesnych systemach trans-

portowych i logistycznych

EK2 Wiedza Student zna metody gromadzenia, przechowywania i przetwarzania danych i ich aplikacje w obsza-

rach transportu i logistyki

EK3 Umiejetnosci Student umie tworzy¢ modele wybranych systeméw telematyki oraz wykorzystywaé rozwia-

zania telematyczne w transporcie i logistyce

EK4 Kompetencje spoleczne Student ma swiadomo$é potrzeby statego uzupelniania swojej wiedzy

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKEAD

Lp

TEMATYKA ZAJEC
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH

LiczBA
GODZIN

Telematyka w transporcie i logistyce

4

Techniki pomiaréw i przetwarzania sygnalow (analogowe, cyfrowe, wizyjne,
przetwarzanie sygnatow, charakterystyki przetwarzania, zasady przetwarzania
: probkowanie, kwantowanie, kodowanie, przetworniki a/c i ¢/a, uktady sah,
multipleksery, filtry).

Miernictwo transportowe: czujniki i detektory ruchu drogowego, systemy
identyfikacji i lokalizacji pojazdow, systemy nawigacji, systemy nadzoru

Systemy sterowania (automaty drogowe, czujniki w pojazdach, uktady
wspomagania pracy kierowcy).

Zastosowania nowoczesnych narzedzi telematyki w ITS systemach (inteligentne
czujniki i detektory, srodki tacznosci, radiokomunikacja, bazy danych pomiarowych
wspomagane przez bazy wiedzy, systemy transmisji (fonii, wizji, systemy
satelitarne, VSAT, GPS, GSM, systemy mobilne), systemy wizualizacji,
mikrokontrolery, procesory sygnalowe i programowalne uktady logiczne (PLD).

Smart pojazdy (poktadowa telematyki: PDA, ACC, NSS, GPRS), Smart Gateway
(telematyki informacyjna), Smart Way (telematyki systemowa).

Systemy detekcji: przetwarzanie obrazéw, SIMD, MIMD architektury, FPGA,
wieloprocesorowe uktady TMC. Systemy nadzoru i zarzadzania GTTS (TMS, TIC,
TOC, GigE, WAN), ETC, ATMS, mobilne systemy nadzoru: TMS, Smart zone,
MOWIS, WIM; APTS (AVL, AVI, APC); obslugi informacyjnej ATIS (VMS,
DSMS, VSLS, Mapy cyfrowe, GIS).
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LABORATORIA
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
L1 Inteligentne systemy pomiarowe 3
L2 Inteligentne systemy gromadzenia, przetwarzania i przechowywania danych 3
transportowych i logistycznych
L3 Wykorzystanie wybranych rozwiazan telematyki transportowej i logistyczne;j. 3
L4 Symulacyjna prezentacja mozliwosci prostych robotéw mobilnych w kontekscie 3
zastosowarni logistycznych.
L5 Symulacje prostych automatéw drogowych 3

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyktady

N2 Cwiczenia laboratoryjne

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 45
Konsultacje przedmiotowe 0
Egzaminy i zaliczenia w sesji 0

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zajeé¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 0
Opracowanie wynikow 0
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 0
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 45
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 2.00
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9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Test

F2 Sprawozdanie z ¢wiczenia laboratoryjnego

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 3.0 Student zna podstawowe podsystemy telematyki transportowe;j
NA OCENE 4.0 Student zna podsystemy telematyki transportowej i ich charakterystyki
NA OCENE 5.0 Student zna zaawansowane systemy telematyki transportowe;j

EFEKT KSZTALCENIA 2

NaA OCENE 3.0 Student zna nowoczesne techniki pomiarowe stosowane w transporcie ilogistyce
NA OCENE 4.0 Student zna systemy systemy gromadzenia danych transportowych i logistycznych
NA OCENE 5.0 Student zna met.ody -i systemy gromadzenia i przetwarzania danych
transportowych i logistyczntch
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 3.0 Stu'dept umie okreslié v.vymz’iganla dla wybranych podsystemoéw telematyki na
bazie istniejacych rozwiazan
NA OCENE 4.0 Studfant 1}mle tworzy¢ wybrane podsystemy telematyki na bazie istniejacych
rozwiazan
NA OCENE 5.0 Studfent 1}m1e tworzy¢ dowolne podsystemy telematyki na bazie istniejacych
rozwiazan
EFEKT KSZTALCENIA 4
NA OCENE 3.0 Student zna aktualny stan wiedzy w zakresie telematyki
NA OCENE 4.0 Student Student uzupelnia wiedze po wskazaniu zZrodla
NA OCENE 5.0 Student samodzielnie poszukuje nowych rozwiazan telematyki transportowe;j

i logistycznej

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU
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ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-

EFEKT p CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU

wl w2 w3 w4 wh

EK1 Cel 1 w6 w7 111213 14 N1 N2 F1 F2 P1
15
wl w2 w3 wb w6
EK2 Cel 2 L1213 14 N1 N2 F1 F2 P1
EK3 Cel 3 wl W412W12 wrll N1 N2 F1 F2 P1
wl w2 w3 w4 wb
EK4 Celclelcgel 2 | wewrll1213 14 N1 N2 F1 F2 P1

15

11 WYKAZ LITERATURY
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12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Krzysztof Florek (kontakt: kflorek@pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Krzysztof Florek (kontakt: kf lorek@pk.edu.pl)

2 mgr inz. Grzegorz Heldak (kontakt: heldak@pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACIJI

(miejscowos¢, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)
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PRZYJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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