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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

KARTA PRZEDMIOTU

IM. TADEUSZA KOSCIUSZKI

Profil: Ogolnoakademicki

Kod kierunku: T

NAZWA PRZEDMIOTU

Modelowanie komuterowe samochodowych systeméw mechatronicznych

NAZWA PRZEDMIOTU
W JEZYKU ANGIELSKIM

Computer Modelling of Automobile Mechatronic Systems

KoD PRZEDMIOTU

WM TRANS oIIS D8 14/15

KATEGORIA PRZEDMIOTU

Przedmioty specjalno$ciowe

LiczBA PUNKTOW ECTS

2.00

SEMESTRY

2

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
2 15 0 0 15 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Uzyskanie wiedzy w zakresie modelowania obiektow fizycznych oraz systemow sterowania.

Cel 2 Zapoznanie sie z metodami i sSrodkami komputerowego modelowania i symulacji obiektéw mechatronicznych

w pojazdach.

Kod archiwizacji: 060CODDF
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Zaliczenie z przedmiotu Elektronika

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Zna zjawiska fizyczne i ich poszerzone modele matematyczne w zakresie zwiazanym z eksploatacja
i budowa maszyn oraz mechatronika.

EK2 Wiedza Zna metody optymalizacji uktadu sterowania oraz umie zaprojektowaé taki uktad.

EK3 Wiedza Zna perspektywy i trendy rozwoju nowoczesnych systeméw i srodkéw transportowych w zakresie
mechatroniki samochodowe;.

EK4 Wiedza Zna metody projektowe i obliczeniowe. Zna metody pozwalajace zaprojektowaé proces sterowania.

EK5 Umiejetnosci Potrafi pozyskiwaé informacje nt. systeméw mechatronicznych z literatury przedmiotu stuzace
do rozwiazywania ztozonych probleméw inzynierskich z zakresu budowy i eksploatacji pojazdéow zaréwno
w jezyku polskim jak i obcym. Potrafi wyciaga¢ wnioski z zasobow informacji zgromadzonych z réznych
zrodel konfrontowaé zrodla, wyciaga¢ wnioski i formutowaé opinie.

EK6 Umiejetnosci Potrafi wnikliwie przeanalizowa¢ dziatanie systemu sterowania i mozliwosé jego optymalizacji,
poprzez wprowadzenie nowoczesnych rozwigzan technicznych. Szczegélnie dla systemoéw maszyn i pojazdow.

EK7 Umiejetnosci Potrafi opracowaé¢ koncepcje nowego niestandardowego rozwiazania problemu sterowania w dzie-
dzinie transportu z zakresu mechaniki oraz budowy i eksploatacji maszyn, urzadzenl i pojazdéw, dobierajac
w tym celu zaawansowane narzedzia analityczne i programowe. Potrafi prawidtowo dobra¢ m. in. metode
obliczeniowa, symulacyjna.

EK8 Kompetencje spoleczne Potrafi w zakresie systeméw mechatronicznych wyznaczaé cele strategiczne, tak-
tyczne, operacyjne i zwiazane z tym priorytety stuzace realizacji zadan zaréwno wyznaczonych przez innych
jak i okreslonych przez siebie.

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKLAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
W1 Struktura uktadu mechatronicznego. 1
W2 Kinematyka uktadéw mechanicznych. Generowanie rownan ruchu uktadu 5
mechanicznego.
Podstawy automatyki i sterowania. Obiekty w automatyce. Transmitancja
W3 L . 5
operatorowa. Sterowanie ciagle i dyskretne.
Modelowanie uktadu sterowania. Budowa modeli uktadéw mechatronicznych
W4 . - 4
w programie Matlab-Simulink.
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LABORATORIUM KOMPUTEROWE

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

K1 Wprowadzenie do programu Matlab-Simulink. Budowa prostego uktadu 9
sterowania.

K2 Modelowanie i symulacja uktadu sterowania silnika spalinowego. 2

K3 Modelowanie i symulacja sterowaniem w ukladach bezpieczenstwa jazdy. 4

K4 Modelowanie i symulacja ukladéw sterowania systemow poprawy komfortu jazdy. 2

K5 Modelowanie i symulacja sterowania systemami transmisji napedu oraz obserwacja 4
jego wplywu jego parametréw na dynamike jazdy.

K6 Odrabianie i zaliczanie ¢wiczen zaleglych. 1

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyklady
N2 Cwiczenia laboratoryjne

N3 Konsultacje

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiéw 0
Konsultacje przedmiotowe 5
Egzaminy i zaliczenia w sesji 5

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakltadu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie¢ do zajeé, w tym studiowanie zalecanej literatury 10
Opracowanie wynikow 5

Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 5

SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 30
CALEGO NAKELADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 2.00
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9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Kolokwium
F2 Sprawozdanie z ¢wiczenia laboratoryjnego

F3 Cwiczenie praktyczne

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1
NA OCENE 2.0 X
NA OCENE 3.0 Zna, pods.tawow.e obiekty w autc.)m.atyce i umie je p(?wiadza.c’ z rzeczywistymi
uktadami w pojazdach. Zna pojecie modelu transmitancyjnego.
NA OCENE 3.5 X
NA OCENE 4.0 X
NA OCENE 4.5 X
NA OCENE 5.0 X
EFEKT KSZTALCENIA 2
NA OCENE 2.0 X
NA OCENE 3.0 f}r)l:yg(;(iliszt;gf\izi r;);isizis. regulatoréw ciaglych i dyskretnych oraz metody
NA OCENE 3.5 X
NA OCENE 4.0 X
NA OCENE 4.5 X
NA OCENE 5.0 X
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 2.0 X
NA OCENE 3.0 Umie wymienié i scharakteryzowaé¢ nowoczesne rozwiazania sterowania.
NA OCENE 3.5 X
NA OCENE 4.0 X
NA OCENE 4.5 X
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NA OCENE 5.0 X
EFEKT KSZTALCENIA 4
NA OCENE 2.0 X
NA OCENE 3.0 Zna r(?dzaje uktadéw sterowania i umie je przyporzadkowaé do okreslonego
zadania.
NA OCENE 3.5 X
NA OCENE 4.0 X
NA OCENE 4.5 X
NA OCENE 5.0 X
EFEKT KSZTALCENIA 5
NA OCENE 2.0 X
Potrafi pozyskiwac informacje nt. systeméw mechatronicznych z polskojezycznej
NA OCENE 3.0 literatury przedmiotu stuzace do rozwiazywania prostych probleméw z zakresu
sterowania.
NA OCENE 3.5 X
NA OCENE 4.0 X
NA OCENE 4.5 X
NA OCENE 5.0 X
EFEKT KSZTALCENIA 6
NA OCENE 2.0 X
NA OCENE 3.0 Potrafi przeanalizowaé¢ dzialanie istniejacego systemu sterowania.
NA OCENE 3.5 X
NA OCENE 4.0 X
NA OCENE 4.5 X
NA OCENE 5.0 X
EFEKT KSZTALCENIA 7
NA OCENE 2.0 X
NA OCENE 3.0 Elc;cll;;fi j;rlllcl)((;léycfiil;(;gjés }ifss‘irii]jcy system sterowania uzyskujac oczekiwane
NA OCENE 3.5 X
NA OCENE 4.0 X
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NA OCENE 4.5

NA OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 8

NA OCENE 2.0

X

NA OCENE 3.0

Potrafi w zakresie systeméw mechatronicznych wyznaczac cele strategiczne
stuzace realizacji odgornie wyznaczonych zadan.

NA OCENE 3.5

X

NA OCENE 4.0

NA OCENE 4.5

NA OCENE 5.0

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
EFEKT Do SZCZEGOL,O_ CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
EK1 K2_W02 Cel 1 W1 W2 W3 W4 N1 N3 F1P1
EK2 K2 Wo08 Cel 1 W1 W2 W3 W4 N1 N3 F1P1
K2 W10,
EK3 K2 W13 Cel 1 W1 W2 W3 W4 N1 N3 F1P1
K1 K2 K3 K4
K2 W16
EK4 _ Cel 1 K5 K6 N1 N3 F1 P1
K1 K2 K3 K4
K2 U001
EK5 _ Cel 2 K5 K6 N2 N3 F2 F3 P1
K1 K2 K3 K4
K2 UB02
EK6 _ Cel 2 K5 K6 N2 N3 F2 F3 P1
K1 K2 K3 K4
K2 UBO7
EK7 _ Cel 2 K5 K6 N2 N3 F2 F3 P1
W1 W2 W3 W4
EKS8 K2_ K04 Cel 1 Cel 2 K1 K2 K3 K4 N1 N2 N3 F1F2 F3 P1
K5 K6
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11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 ] Mrozek B., Mrozek Z. — Matlab i Simulink : poradnik uzytkownika, Gliwice, 2010, Helion

[2 | Brzozka J. — Cwiczenia z automatyki w Matlabie i Simulinku, Warszawa, 1997, "Edu-Mikom"

[3 | Osowski S. — Modelowanie uktadéw dynamicznych z zastosowaniem jezyka Simulink, Warszawa, 1997, Oficyna

Wydaw. Politech. Warszawskiej

LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1 ] Richard C. Dorf, Robert H. Bishop — Modern control systems, Upper Saddle River, 2005, Pearson/Education

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Tomasz Nabagto (kontakt: tnabaglo@mech.pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Tomasz Nabaglo (kontakt: tnabaglo@mech.pk.edu.pl)
2 dr inz. Zdzistaw Juda (kontakt: zjuda@usk.pk.edu.pl)

3 dr hab. inz. Jozef Struski (kontakt: rust@mech.pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)

(dziekan)
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