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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Projektowanie i programowanie sterownikow

NAZWA PRZEDMIOTU

Controller Designing and Programming
W JEZYKU ANGIELSKIM

KOD PRZEDMIOTU A937
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty specjalno$ciowe
LiczBAa PUNKTOW ECTS 2.00
SEMESTRY 2

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
2 18 0 0 0 9 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Ugzyskanie wiedzy w zakresie podstaw sterowania cyfrowego. Praktyczne zapoznanie sie z mozliwosciami
aplikacyjnymi sterownikéw mikroprocesorowych w mechatronice.

Kod archiwizacji: B94D53E2
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Zaliczenia z przedmiotéow Elektrotechnika, Elektronika.

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Zna metody i techniki programowania sterownikéw oraz uktadéw sterowania w szeroko rozumianych
systemach mechatronicznych.

EK2 Wiedza Zna perspektywy i trendy rozwojowe w zakresie urzadzen komputerowych w tym uktadéw mikro-
procesorowych i mikrokontroleréw oraz oprogramowania narzedziowego wykorzystywanego do programowania
sterownikéw, mikrokontroleréw, paneli HMI.

EK3 Umiejetnosci Stosujac oprogramowanie narzedziowe potrafi opracowaé oprogramowanie uktadu sterowania
przyjetym obiektem, systemem lub procesem.

EK4 Umiejetnosci Potrafi zidentyfikowaé problem inzynierski z zakresu mechatroniki. Potrafi okresli¢ specyfika-
cje dziatan niezbednych do wykonania, uwzgledniajac przy tym aspekty pozatechniczne.

EK5 Kompetencje spoleczne Ma $wiadomosé bardzo szybkiego rozwoju techniki jako dziedziny wiedzy zardéwno
pod wzgledem teoretycznych metod, jak i nowych rozwiazan, wynalazkdéw oraz idei. Potrafi ta $wiadomoscia
zainspirowaé swoj zesp6t do poszukiwania najnowszych rozwiazan w literaturze przedmiotu oraz wskazaé
stosowne zrodta.

6 TRESCI PROGRAMOWE

PROJEKT
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
P1 Opracowanie projektu obejmujacego opracowanie, wykonanie i zaprogramowanie 9
systemu sterowania.
WYKLAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
W1 Pojecia i definicje podstawowe z zakresu automatyki i sterowania. Rodzaje 9

obiektow w automatyce. Klasyfikacja i rodzaje systeméw wbudowanych.

Elementy i podzespoty elektroniczne stosowane w zadaniach sterowania.Kanaty
W2 automatyki. Wejscia analogowe i cyfrowe. Przetworniki analogowo-cyfrowe. 4
Wyjscia analogowe i cyfrowe. Przetworniki cyfrowo-analogowe.

Budowa wewnetrzna mikrokontroleréw. Jezyki programowania mikrokontrolerow.
Systemy uruchomieniowe, analizatory stanéw logicznych i symulatory.

Budowa wewnetrzna programowalnych sterownikow logicznych (PLC). Jezyki
W4 programowania i programowanie sterownikéw PLC. Sterowniki wykorzystujace 4
logike rozmyta.
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WYKLAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Struktury sieciowe i protokoty komunikacyjne w uktadach sterowania i akwizycji
W5 o . . . 2
danych. Przetworniki pomiarowe i elementy wykonawcze w ukladach sterowania.
W6 Metodyka projektowania systemow sterowania. Powtérka i utrwalenie wiedzy. 2

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyklady
N2 Cwiczenia projektowe

N3 Konsultacje

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 0
Konsultacje przedmiotowe 5
Egzaminy i zaliczenia w sesji 5

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakltadu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zajeé, w tym studiowanie zalecanej literatury 10
Opracowanie wynikow 0

Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 13
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 33
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 2.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Kolokwium

F2 Projekt zespotowy
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OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1
NA OCENE 2.0 X
Na QcENE 3.0 Cominsanic prosteg problomm imymierskieg. e
NA OCENE 3.5 X
NA OCENE 4.0 X
NA OCENE 4.5 X
NA OCENE 5.0 X
EFEKT KSZTALCENIA 2
NA OCENE 2.0 X
NA OCENE 3.0 Jow.
NA OCENE 3.5 X
NA OCENE 4.0 X
NA OCENE 4.5 X
NA OCENE 5.0 X
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 2.0 X
NaA OCENE 3.0 jow.
NA OCENE 3.5 X
NA OCENE 4.0 X
NA OCENE 4.5 X
NA OCENE 5.0 X
EFEKT KSZTALCENIA 4
NA OCENE 2.0 X
NA OCENE 3.0 J-w.
NA OCENE 3.5 X

Strona 4/6



P

Politechnika Krakowska im. Tadeusza Kosciuszki

NA OCENE 4.0 X
NA OCENE 4.5 X
NA OCENE 5.0 X
EFEKT KSZTALCENIA 5
NA OCENE 2.0 X
NA OCENE 3.0 J-w.
NA OCENE 3.5 X
NA OCENE 4.0 X
NA OCENE 4.5 X
NA OCENE 5.0 X

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-

EFEKT . CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
W1 W2 W3 W4
K2 W15
EK1 _ Cel 1 W5 W6 N1 N3 F1P1
W1 W2 W3 W4
K2 W12
EK2 _ Cel 1 W5 W6 N1 N3 F1P1
EK3 K2 UBO07 Cel 1 P1 N2 N3 F2 P1
EK4 K2 UB03 Cel 1 P1 N2 N3 F2 P1
P1 W1 W2 W3
K2 KO01
EK5H _ Cel 1 W4 W5 W6 N1 N2 N3 F1 F2 P1

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[ | Heimann B., Gerth W., Popp K. — Mechatronika Komponenty, metody, przyktady, Warszawa, 2001,
Wydawnictwo Naukowe PWN
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[2 | Bolton W. — Mechatronics-Electronic Control Systems In Mechanical and Electrical Engineering, Mechatro-
niAddison Wesley Longmann Limited, 1999, Harlow

[3 | Urbaniak A.— Podstawy automatyki, Poznan, 2004, Wyd. PP
[4 | Wiazania M. — Programowanie mikrokontrolerow AVR w jezyku BASCOM, Warszawa, 2004, Wyd. BTC

LITERATURA UZUPEENIAJACA

[1 ] Van de Plassche R. — Scalone przetworniki analogowo-cyfrowe i cyfrowo-analogowe, Warszawa, 2001, WKiL

[2 ] Yager R, R. Filev D. P. — Podstawy modelowania i sterowania rozmytego, Warszawa, 1995, WNT

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Tomasz Nabagto (kontakt: tnabaglo@mech.pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Tomasz Nabaglo (kontakt: tnabaglo@mech.pk.edu.pl)

2 dr inz. Zdzistaw Juda (kontakt: zjuda@usk.pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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