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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Mechatroniczne uktady maszyn roboczych

NAZWA PRZEDMIOTU

Mechatronics System of Heavy Duty Machines
W JEZYKU ANGIELSKIM

KOD PRZEDMIOTU A820
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty specjalno$ciowe
LiczBAa PUNKTOW ECTS 2.00
SEMESTRY 2

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
2 9 0 9 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zapoznanie sie z budowg i dzialaniem podstawowych zespotéw maszyn roboczych oraz uktadow sterowania
ruchem i regulacji napedéw.

Kod archiwizacji: 502EF6D7
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Uzyskanie zaliczenia przedmiotu "Teoria uktadéow dyskretnych".

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Zna najwazniejsze problemy mechaniki i budowy maszyn w zakresie projektowania maszyn i urza-
dzen z wykorzystaniem nowoczesnych technologii komputerowych.

EK2 Wiedza Zna istotne problemy mechatroniki wynikajace z polaczenia inzynierii mechanicznej, elektrycznej,
komputerowej oraz automatyki i robotyki.

EK3 Umiejetnosci Dokonujac krytycznej oceny funkcjonowania maszyny lub urzadzenia, procesu lub systemu,
bedacego w obszarze zainteresowan wybranej specjalnosci, potrafi zdiagnozowaé¢ problem, stosujac metody
analityczne lub eksperymentalne.

EK4 Umiejetnosci Potrafi zaprojektowaé oraz opracowaé¢ model uktadu mechanicznego maszyny lub urzadzenia
zwiazanych z zakresem swojej specjalnosci, przeprowadzajac ponadto niezbedne obliczenia i symulacje. Potrafi
zaprojektowaé oraz opracowaé, przeprowadzajac niezbedne obliczenia i symulacje, model uktadu mechanicz-
nego maszyny lub urzadzenia zwiazanych z zakresem swojej specjalnosci.-

EK5 Kompetencje spoteczne Ma $wiadomosé bardzo szybkiego rozwoju techniki jako dziedziny wiedzy zaré6wno
pod wzgledem teoretycznych metod, jak i nowych rozwiazan, wynalazkow oraz idei. Potrafi ta $wiadomoscia
zainspirowaé swoj zespot do poszukiwania najnowszych rozwiazan w literaturze przedmiotu oraz wskazaé
stosowne zrodla.

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKLAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
W1 Podstawowe zespoly i uktady maszyn roboczych. 1
W2 Uktady napedowe i sterowania. 1
W3 Automatyzacja procesow roboczych i transportowych. 1
W4 Regulacja hydraulicznych uktadéw napedowych wg zasady stalej mocy. 1
W5 Uktady automatycznej stabilizacji polozenia elementéw osprzetu maszyn 1
roboczych.
W6 Uktady sterowania ruchem maszyn i ich osprzetow. 1
W7 Automatyzacja proceséw zageszczania wibracyjnego. 1
W8 Zastosowanie systemow zdalnego sterowania maszyn roboczych. 2
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LABORATORIUM
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
L1 Badania ukladu sterowania osprzetu koparki. 2
L2 Badanie cyfrowego ukladu sterowania ruchem: planowanie trajektorii ruchu, 5
okreslenie doktadnosci pozycjonowania.
Badania funkcjonalne zdalnego systemu sterownia praca suwnicy podwieszonej
L3 2
KBK.
L4 Badania mechatronicznego uktadu sterowania przektadni hydrostatyczne;j. 2
L5 Adaptacyjne sterowanie praca hydraulicznego zespotu napedu dzwigu. 1

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyktady

N2 Cwiczenia laboratoryjne

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 0
Konsultacje przedmiotowe 5
Egzaminy i zaliczenia w sesji 5

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zaje¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 10
Opracowanie wynikow 12
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 10
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 42
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 2.00
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9 SPOSOBY OCENY

OCENA FORMUJACA

F1 Test

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

W1 a. uzyskanie pozytywnej oceny z kazdego efektu ksztalcenia.

W2 b. wykonanie sprawozdan z ¢wiczen laboratoryjnych.

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1
NA OCENE 2.0 Nie spelnia warunkéw uzyskania oceny 3.
NA OCENE 3.0 Student potrafi przedstawi¢ budowe przekladni hydrostatycznej.
NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 -
NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 -
EFEKT KSZTALCENIA 2
NA OCENE 2.0 Nie spelnia warunkéw uzyskania oceny 3.
NA OCENE 3.0 1%(1)121 ;)Stciizzx??ve rownania zakresu inzynierii mechanicznej, elektrycznej,
NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 -
NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 -
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 2.0 Nie spelnia warunkoéw uzyskania oceny 3.
NA OCENE 3.0 Zna podstawowe metody diagnozowania maszyny lub urzadzenia.
NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 -
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NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 -
EFEKT KSZTALCENIA 4
NA OCENE 2.0 Nie spelnia warunkéw uzyskania oceny 3.
Sp—
NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 -
NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 -
EFEKT KSZTALCENIA 5
NA OCENE 2.0 Nie spelnia warunkéw uzyskania oceny 3.
NA OCENE 3.0 Potrafi wspotpracowaé w zespolowym wykonywaniu zadari.
NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 -
NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 -

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
EFEKT PO SZCZEGOL,O_ CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
EK1 K2 W03 Cel 1 W1 L1 N1 N2 F1P1
EK2 K2_Wo04 Cel 1 W2 W3 L2 N1 N2 F1P1
EK3 K2_UB01 Cel 1 W4 W5 L3 N1 N2 F1P1
EK4 K2 UBO08 Cel 1 W6 W7 W8 14 N1 N2 F1P1
EK5 K2_Ko01 Cel 1 L1 L2 L3 L4 L5 N2 F1P1
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ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-

EFEKT p CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 | Heimann B., Gerth W., Popp K. — Mechatronika, Warszawa, 2001, PWN
[2 | Grono A.J. — Mechatronika Laboratorium, Gdansk, 2004, Wydawnictwo Politechniki Gdariskiej

[3 | Szlagowski J. (red) — Problemy automatyzacji pracy maszyn roboczych, Warszawa, 2001, MET

LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1 | Gawrysiak M. — Mechatronika i projektowanie mechatroniczne, Bialystok, 1997, Wydawnictwo Politechniki
Bialostockiej

|2 | Shetty D., Kolk R. — Mechatronics system design, Boston, 1997, PWS Publishing Company

[3 | Switonski E. (red) — Modelowanie mechatronicznych uktadéw napedowych, Gliwice, 2004, Wydawnictwo
Politechniki Slaskiej

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

prof. dr hab. inz. Stanistaw Michatowski (kontakt: pmmichal@cyf-kr.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 prof. dr hab. inz. Stanistaw Michalowski (kontakt: pmmichal@cyf-kr.edu.pl)
2 dr inz. Janusz Pobedza (kontakt: pmpobedz@cyf-kr.edu.pl)

3 mgr inz. Andrzej Czerwiniski (kontakt: ac@mech.pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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