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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Zintegrowane systemy transportowe

NAZWA PRZEDMIOTU
W JEZYKU ANGIELSKIM

KOD PRZEDMIOTU WIL TRA oIS C12 14/15
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty kierunkowe
LiczBA PUNKTOW ECTS 5.00

SEMESTRY 7

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

) LABORATORIA
CWICZENIA
SEMESTR WYKLAD LABORATORIA KOMPUTERO- PROJEKTY SEMINARIUM
AUDYTORYJNE
WE
7 30 0 0 0 30 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zapoznanie si¢ z metodologia tworzenia i wielowarstwowsg hierarchiczna struktura ITS (Inteligent Transpor-
tation System) systemow

Cel 2 Zapoznanie sie z oferowanymi ustugami I'TS w obszarze sterowania i problemami rozwigzywanymi w warstwie

bezposredniego sterowania (PIACON,DISCON,TEDMAN, AVCS, CVO, RGS, City-Cars)

Kod archiwizacji: BTF5E0D1
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Cel 3 Zapoznanie sie z oferowanymi ustugami ITS w obszarze inteligentnego nadzoru i monitoringu (nowe generacje
sieci sensorycznych , telematycznych, tacznosci v-v, v-i, Vehicle Probes)

Cel 4 Zapoznanie sie z oferowanymi uslugami ITS w obszarze optymalizacji sieciowych (harmono-gramy, trasy,
nawigacja) rozwiazywanych w warstwach optymalizacji i adaptacji

Cel 5 Zapoznanie sie z oferowanymi ustugami ITS w obszarze zarzadzania i koordynacji z wykorzy-staniem suportu
decyzyjnego PIACON-DSS ( EMS, PMT, COV, ATIS, ATMS, dziedziny ustug)

Cel 6 Zapoznanie sie z wiodacymi nowoczesnymi rozwigzaniami $wiatowymi w obszarze ITS syste-mow (HITS
platformy)

4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Metody probabilistyczne, matematyka, podstawy automatyki, sterowanie ruchem, metody matematyczne w trans-
porcie, Telekomunikacja i elektronika,

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Student zna metodologie tworzenia i rozwijania nowoczesnych ITS systeméw.
EK2 Wiedza Student zna strukture i funkcjonalnosci poszczegolnych warstw nowoczesnych ITS systemow
EK3 Wiedza Student zna podstawowe narzedzia komputerowe stosowane w ITS systemach

EK4 Umiejetnosci Student umie korzystaé z profesjonalnych suportéow decyzyjnych dla tworzenia profesjonalnych
propozycji ITS systemow

EK5 Umiejetnosci Student umie oceni¢ i uzasadnié¢ praktyczng uzytecznosé uzyskanych wynikow i poréwnaé je
z istniejacymi na §wiecie rozwigzaniami

EK6 Kompetencje spoleczne Student samodzielnie rzetelnie i komunikatywnie formutuje rzeczywiste potrzeby
dla implementacji ustug ITS systemoéw przestrzegajac zasad etyki

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKEAD

TEMATYKA ZAJEC LiczBA

Lp . B
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

Problematyka $wiatowa ITS systeméw (ITS-America, ITS-Japan,
W1 ITS-Australia), podstawo-we pojecia, podejicia, srodowisko problemowe. 4
SuperSieé¢ jako srodowisko operacyjne dla ITS systemow.

Metodologia profesjonalnego rozwoju ITS systeméw (potrzeby, ustugi, pakiety
W2 rynkowe, DSS oprogramowanie wspomagajace proces rozwoju 4
systemow).Charakterystyki i mozliwosci ITS systemow.

W3 Podejscie systemowe dla wprowadzania ITS systemow: 2

Nowe technologie informacyjne, hurtownie danych, systemy tacznosci, narzedzia
W4 inteligencji komputerowej (sterowanie, monitoring, nadzor, zarzadzanie) dostepne 4
w zastosowaniach ITS systeméw transportowych.
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WYKEAD

TEMATYKA ZAJEC LiczBa

Lp ) .
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

Architektury ITS systemoéw integrujace nowe technologie. Nowe technologie
W5 komunikacji (in-frastruktura telekomunikacyjna, satelitarna). Struktura 4
funkcjonowania I'TS systemow.

W6 Zakres oferowanych przez ITS ustug (wg normy ISO 1997). 6

Zaawansowane systemy zarzadzania (ATMS). Zaawansowane systemy obstugi
informacyjnej podréznych (ATIS). Zaawansowane systemy sterowania pojazdami

w7 (AVCS). Zaawansowane systemy komunikacji miejskiej (APTS). Zaawansowane 3
systemy pojazdow komercyjnych (CVO).
Podstawowe elementy ATMS, ATIS, AVCS, APTS, CVO systemow ilustrowane na
W8 . . 2
przykta-dach wdrozonych systemoéw.
W9 Praktyczne aspekty tworzenia i wdrazania ITS systeméw na $wiecie. 1
PROJEKTY
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
P1 Okreslanie specyfikacji systemowych. 2
P2 Przyktady elementéw sktadowych systeméw transportowych. 4
P3 Przyktady relacji systemowych wewnetrznych i zewnetrznych pochodzacych 4
z otoczenia systemdéw transportowych tzn. SuperSieci.
P4 Optymalizacja struktury systemow. 4
P5 Formutowanie zadan systemow transportowych w MMSI - przestrzeni integracji. 6
Pé6 Techniczne specyfikacje systemoéw transportowych. 4
P7 Zintegrowane systemy transportowe. 3
P8 DSS dla rozwoju zintegrowanych systemow. 3

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyktady

N2 Cwiczenia projektowe
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8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 60
Konsultacje przedmiotowe 0
Egzaminy i zaliczenia w sesji 0

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zaje¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 0
Opracowanie wynikow 0
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 0
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 60
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 5.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Test

F2 Odpowiedz ustna

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 2.0

NA OCENE 3.0

NA OCENE 3.5

NA OCENE 4.0

NA OCENE 4.5

NA OCENE 5.0
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EFEKT KSZTALCENIA 2

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 3

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 4

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 5

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 6
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NA OCENE 2.0

NA OCENE 3.0

NA OCENE 3.5

NA OCENE 4.0

NA OCENE 4.5

NA OCENE 5.0

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
EFEKT DO SZOZEGOLO- CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
EK1 Cel 1 wl w2 w3 wb w7 N1 N2 F1 F2 P1
EK2 Cel 2 w3 wh w6 w7 N1 N2 F1 F2 P1
EK3 Cel 4 w3 w7 N1 N2 F1 F2 P1
EK4 Cel 5 w3 w8 w9 N1 N2 F1 F2 P1
EK5 Cel 6 w8 w9 N1 N2 F1 F2 P1
EK6 Cel 1 wl w2 N1 F1 F2 P1

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 | Adamski A — HITS: Hierarchical, Integrated, Intelligent Transportation Systems,, USA, 2011, Science, Tech-
nology, Higher Education and Society in the Conceptual Age Taylor & Francis, London, New York

[2 | Adamski A., K. Florek — HITS: Multi-criteria, multi-networks equilibrium problems,,, USA, 2011, Science,
Technology, Higher Education and Society in the Conceptual Age Taylor & Francis, London, New York.

[3 | Adamski A., P. Bania — Decentralized state-estimation for large-scale transportation systems,, USA, 2011,
Science, Technology, Higher Education and Society in the Conceptual Age Taylor & Francis, London, New

York.

Strona 6/8



P

Politechnika Krakowska im. Tadeusza Kosciuszki
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88309-86-1, pp.165-172.
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ISBN 978-83-88309-86-1. , pp.137-147.

[12 | Adamski A.,S. Habdank-Wojewodzki; — Fuzzy stochastic model of traffic events:, Polska, 2007, ITS
ILS’07 : Transportation and Logistics Integrated Systems : Inter. Conference: Krakow, 2007. ISBN 978-83-
88309-86-1. , pp 73 80.

[13 | Adamski A.K. Lakota — ITS: Intelligent supervisor for urban traffic:, Polska, 2007, ITS ILS’07 Trans-
portation and Logistics Integrated Systems : International Conference: Cracow, 1112 October 2007. ISBN
978-83-88309-86-1. , pp.194-203.

[14 | Adamski A.Z. Mikrut — Optical sensors based monitoring system, Polska, 2007, ITS ILS’07 Transportation
and Logistics Integrated Systems : International Conference: Krakow, 2007. ISBN 978-83-88309-86-1, pp.173-
180.

[15 | D. Leihs,. Adamski. A — Real time situational awareness a new approach in classifying the actual traffic be-
haviour, Polska, 2007, ITS ILS’07 Transportation and Logistics Integrated Systems : International Conference:
Krakow, 2007. ISBN 978-83-88309-86-1, pp.148-154.

[16 | Adamski A — Vehicle trajectories based new model for traffic real-time control:, Polska, 2006, Transactions
on transport systems telematics : Monograph / ed. Jan Piecha. Gliwice : Wydawnictwo Politechniki Slaskiej,
2006. ISBN 83-7335-341-0. pp. 4250.

[17 ] Adamski A — PIACON, the transit priority real-time control., Polska, 2006, Transactions on Transport
Systems Telematics : theories and applications : Monograph / ed. J. Piecha.: Wydawnictwo Politechniki
Slaskiej, ISBN 83-7335-341-0. pp. 5160.

[18 | Adamski A — PIACON: robust vehicle trajectory based arterial multi-criteria traffic signal control., Whochy,
2006, Proc. of the EWGT2006 international joint conferences : 11th meeting of the EURO Working Group on
Transporta-tion : and Extra EURO conference on Handling uncertainty in transportation: 2006, Bari, Italy
ISBN 88-901798-2-1. pp. 608615.

[19 | Adamski A S. Habdank-Wojewodzki — Traffic congestion and incident detector realized by fuzzy discrete
dynamic system., Polska, 2005, Archives of Transport vol. XVII, no. 2, pp. 5-13.
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12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr hab. inz. prof. PK Wiestaw Starowicz (kontakt: wstar@pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 prof. dr hab. inz. Andrzej Adamski (kontakt: adamski.box@gmail.com)

2 mgr inz. Daniel Kubek (kontakt: dkubek@pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACIJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)

Strona 8/8



