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1 Informacje o przedmiocie

Nazwa przedmiotu Logistyka miejska

Nazwa przedmiotu
w języku angielskim

Kod przedmiotu WIL TRA oIIN D4 12/13

Kategoria przedmiotu Przedmioty specjalnościowe

Liczba punktów ECTS 4.00

Semestry 2

2 Rodzaj zajęć, liczba godzin w planie studiów

Semestr Wykład Ćwiczenia
audytoryjne

Laboratoria
Laboratoria
komputero-

we
Projekty Seminarium

2 15 0 0 15 0 0

3 Cele przedmiotu

Cel 1 Zapoznanie się z hierarchiczną wielowarstwową strukturą ILS-CL Inteligentnego Systemu Logistyki Miejskiej

Cel 2 Zapoznanie się z modelami procesów logistycznych oraz wielokryterialnymi metodami zarządzania koordy-
nowania i harmonogramowania w ILS-CL systemach
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Cel 3 Zapoznanie się z nowoczesnymi rozwiązaniami systemów inteligentnego nadzoru, monitoringu i sterowania
w ILS-CL systemach

Cel 4 Zapoznanie się z problemami wielokryterialnej optymalizacji i integracji z innymi systemami (ITS, GIS)
w ramach platformy HILS dedykowanej dla problemów logistyki miejskiej

Cel 5 Zapoznanie się z zaawansowanymi narzędziami komputerowymi i nowoczesnymi technologiami dla potrzeb
rozwiązywania praktycznych problemów logistyki miejskiej

4 Wymagania wstępne w zakresie wiedzy, umiejętności i innych
kompetencji

1 Podstawy matematyczne, badania operacyjne, teoria podejmowania decyzji, informatyka, automatyka, sterowa-
nie, telekomunikacja

5 Efekty kształcenia

EK1 Wiedza Student zna podstawowe problemy logistyki miejskiej rozwiązywane w ramach warstw hierarchicz-
nego Systemu ILS-CL

EK2 Wiedza Student zna metodologie formułowania i rozwiązywania kluczowych problemów logistyki miej-skiej
(optymalne lokalizacje, trasy, sterowanie przejazdami, struktury systemowe)

EK3 Wiedza Student zna podstawowe narzędzia komputerowe dla rozwiązywania problemów logistycznych (opro-
gramowanie systemowe w ILS Laboratorium)

EK4 Umiejętności Student umie uruchomić istniejące narzędzia w ILS Laboratorium/napisać prosty program
dla rozwiązania praktycznego problemu logistycznego

EK5 Umiejętności Student umie ocenić i uzasadnić praktyczną użyteczność uzyskanych rozwiązań i porównać je
z istniejącymi na świecie rozwiązaniami

EK6 Kompetencje społeczne Student samodzielnie rzetelnie i komunikatywnie formułuje problem logistyczny
i opisuje uzyskane wyniki przestrzegając zasad etyki

6 Treści programowe

Wykład

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

W1
Wprowadzenie do logistyki miejskiej ILS-CL (podstawowe pojęcia , główni aktorzy
CL , kryteria oceny, schematy ( ALIS, systemy kooperacyjne, terminale PLT). 2

W2

Systemowe podejście (modele, kryteria, ograniczenia, zasoby, alternatywy, źródła
danych). Modelowanie CL ( charakterystyki sieciowe, popyt-podaż, LoS,
modelowanie wpływów ekonomicznych, finanso-wych, socjologicznych,
środowiskowych).

2

W3
Wielokryterialna optymalizacja problemów w ILS-CL. Meta heurystyki (GA,
Tabu Serach, SA , ACO). 2

W4 Integracja ILS-CL systemów z różnymi opcjami systemów ITS . 2
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Wykład

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

W5
Problemy optymalnego wyboru tras i harmonogramowania (VRS-TW,
probabilistyczny problem VRP-TW-P, problemy logistyki rewersyjnej). 4

W6 Przyszłe perspektywy (terminale podziemne, wirtualne firmy logistyczne). 1

W7 Przykłady ilustrujące praktycznych systemów logistyki miejskiej. 2

Laboratoria komputerowe

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

K1
Rozwiązywanie problemów optymalnego wyboru tras i harmonogramowania
(VRS-TW, probabilistyczny problem VRP-TW-P, problemy logistyki rewersyjnej). 9

K2
Rozwiązywanie problemów sterowania dyspozytorskiego w logistyce miejskiej
(metody DISCON, PIACON). Ilustracja platformy systemowej HILS 6

7 Narzędzia dydaktyczne

N1 Wykłady

N2 Ćwiczenia laboratoryjne
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8 Obciążenie pracą studenta

Forma aktywności
Średnia liczba godzin

na zrealizowanie
aktywności

Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:

Godziny wynikające z planu studiów 0

Konsultacje przedmiotowe 30

Egzaminy i zaliczenia w sesji 0

Godziny bez udziału nauczyciela akademickiego wynikające z nakładu pracy studenta, w tym:

Przygotowanie się do zajęć, w tym studiowanie zalecanej literatury 0

Opracowanie wyników 0

Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 10

Sumaryczna liczba godzin dla przedmiotu wynikająca z
całego nakładu pracy studenta 40

Sumaryczna liczba punktów ECTS dla przedmiotu 4.00

9 Sposoby oceny

Ocena formująca

F1 Test

F2 Sprawozdanie z ćwiczenia laboratoryjnego

Ocena podsumowująca

P1 Egzamin ustny

Kryteria oceny

Efekt kształcenia 1

Na ocenę 2.0 *

Na ocenę 3.0 *

Na ocenę 3.5 *

Na ocenę 4.0 *

Na ocenę 4.5 *

Na ocenę 5.0 *
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Efekt kształcenia 2

Na ocenę 2.0 *

Na ocenę 3.0 *

Na ocenę 3.5 *

Na ocenę 4.0 *

Na ocenę 4.5 *

Na ocenę 5.0 *

Efekt kształcenia 3

Na ocenę 2.0 *

Na ocenę 3.0 *

Na ocenę 3.5 *

Na ocenę 4.0 *

Na ocenę 4.5 *

Na ocenę 5.0 *

Efekt kształcenia 4

Na ocenę 2.0 *

Na ocenę 3.0 *

Na ocenę 3.5 *

Na ocenę 4.0 *

Na ocenę 4.5 *

Na ocenę 5.0 *

Efekt kształcenia 5

Na ocenę 2.0 *

Na ocenę 3.0 *

Na ocenę 3.5 *

Na ocenę 4.0 *

Na ocenę 4.5 *

Na ocenę 5.0 *

Efekt kształcenia 6
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Na ocenę 2.0 *

Na ocenę 3.0 *

Na ocenę 3.5 *

Na ocenę 4.0 *

Na ocenę 4.5 *

Na ocenę 5.0 *

10 Macierz realizacji przedmiotu

Efekt
kształcenia

Odniesienie
danego efektu
do szczegóło-
wych efektów

zdefiniowa-
nych dla
programu

Cele
przedmiotu

Treści
programowe

Narzędzia
dydaktyczne

Sposoby oceny

EK1
K_W04,
K_W05,
K_W06

Cel 1 w1 w2 N1 N2 F1

EK2
K_W07,
K_W08 Cel 5 w3 w4 w5 N1 N2 F1

EK3
K_W08,
K_W09 Cel 5 w3 w4 w5 N1 N2 F1 F2 P1

EK4 K_U09, K_U19 Cel 3 w3 w4 w6 w7 N1 N2 F1 F2 P1

EK5 K_U09, K_U25 Cel 4 w5 w7 N1 F1 F2 P1

EK6
K_K02, K_K09,

K_K10 Cel 1 w1 N1 F1 F2 P1

11 Wykaz literatury

Literatura podstawowa

[1 ] Adamski A — Hierarchical Integrated Intelligent Logistics System Platform, USA, 2011, Procedia-Social and
Behavioral Science vol. 20 pp. 1004-1016 Elsevier

[2 ] D. Leihs., Adamski A — Situational Analysis in Real-time Traffic Systems,, USA, 2011, Procedia-Social
and Behavioral Science vol. 20 pp. 506-513 Elsevier
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[3 ] Adamski A — HITS: Hierarchical, Integrated, Intelligent Transportation Systems,, USA, 2011, Science, Tech-
nology, Higher Education and Society in the Conceptual Age Taylor & Francis, London, New York.

[4 ] Adamski A., K. Florek — HITS: Multi-criteria, multi-networks equilibrium problems,, USA, 2011, Science,
Technology, Higher Education and Society in the Conceptual Age Taylor & Francis, London, New York.

[5 ] Adamski A., P. Bania — Decentralized state-estimation for large-scale transportation systems, USA, 2011,
Science, Technology, Higher Education and Society in the Conceptual Age Taylor & Francis, London, New
York.

[6 ] Adamski A., G. Hełdak — HITS: Application of vehicular telematics over wireless networks for intelligent
traffic incidents detection and diagnosis, USA, 2011, Science, Technology, Higher Education and Society in
the Conceptual Age Tylor & Francis, London, New York.

[7 ] Adamski A., D. Kubek — HITS: Advanced City Logistics Systems,, USA, 2011, Science, Technology, Higher
Education and Society in the Conceptual Age Taylor & Francis, London, New York.

[8 ] Adamski A, M. Bielli, B. Friedrich — ITS-ILS Transportation and Logistics Systems,, Polska, 2007, EURO
Working Group International Conference Krakow 2007

[9 ] Adamski A — Inteligentne systemy transportowe: Sterowanie , Nadzór , Zarządzanie, Polska, 2003, AGH
Kraków

[10 ] Adamski A — ILS: Zintegrowane Inteligentne systemy logistyczne,, Polska, 2006, Konferencja Dni Transportu
PK 30.05 2006 str. 25-38

12 Informacje o nauczycielach akademickich

Osoba odpowiedzialna za kartę

prof. dr hab. inż. Andrzej Adamski (kontakt: adamski.box@gmail.com)

Osoby prowadzące przedmiot

1 prof. dr hab. inż. Andrzej Adamski (kontakt: adamski.box@gmail.com)

2 mgr.inż. Daniel Kubek (kontakt: dkubek@pk.edu.pl)

13 Zatwierdzenie karty przedmiotu do realizacji

(miejscowość, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

Przyjmuję do realizacji (data i podpisy osób prowadzących przedmiot)
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