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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Sterowanie ruchem

NAZWA PRZEDMIOTU
W JEZYKU ANGIELSKIM

KOD PRZEDMIOTU WIL TRA oIS C11 12/13
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty kierunkowe
LiczBAa pUNKTOW ECTS 6.00

SEMESTRY 5

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

) LABORATORIA
CWICZENIA
SEMESTR WYKLAD LABORATORIA KOMPUTERO- PROJEKTY SEMINARIUM
AUDYTORYJNE
WE
5 30 0 0 30 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zapoznanie z problematyka sterowania w ujeciu systemowym w obszarach transportu i logistyki

Cel 2 Przedstawienie metodologii formulowania roznego typu probleméw sterowania oraz ich specyfikacji systemo-
wych ITS/ILS

Cel 3 Zaznajomienie z metodami rozwigzywania problemdéw sterowania oraz narzedziami komputerowymi

Kod archiwizacji: 636F3610
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Cel 4 Zapoznanie z przyktadami praktycznymi probleméw sterowania ruchem na skrzyzowaniach, arteriach, pod-
obszarach sieci, w komunikacji zbiorowej, na autostradach w obszarze transportu

Cel 5 Zapoznanie z zaawansowanymi metodami sterowania w transporcie i logistyce (PIACON, DISCON, TED-
MAN)

Cel 6 Zapoznanie z nowoczesnymi rozwigzaniami systemow sterowania w I'TS systemach

4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Znajomos¢ podstaw matematyki

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Student ma dostep do unikalnej profesjonalnej i praktycznej wiedzy na temat problematyki sterowa-
nia w nowoczesnych systemach transportowych i logistycznych. Student zna podstawowe problemy sterowania
rozwiazywane w ramach systemow ITS/ILS

EK2 Wiedza Student zna metodologi¢ formutowania i rozwiazywania probleméw sterowania w obszarze trans-
portu i logistyki

EK3 Wiedza Student zna podstawowe metody sterowania ruchem w transporcie i logistyce
EK4 Umiejetnosci Student umie napisa¢ i uruchomié¢ prosty program sterowania w srodowisku Matlaba
EK5 Umiejetnosci Student umie oceni¢ praktyczna uzyteczno$é uzyskanych rozwigzan

EK6 Kompetencje spoleczne Student samodzielnie rzetelnie i komunikatywnie formutuje problem sterowania
i opisuje uzyskane wyniki przestrzegajac zasad etyki

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKEAD

TEMATYKA ZAJEC LiczBa

Lp ) .
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

Wprowadzenie do problematyki sterowania. (wielowarstwowa wielopoziomowa

Wi struktura sterowania: przyktady systemow transportowych i logistycznych ).

Zadania sterowania i ich specyfika transportowa: formutowanie probleméw
sterowania (cel sterowania, model sterowania, ograniczenia, problemy sterowania
w wielowarstwowym sys-temie sterowania: sterowanie bezposrednie, nadrzedne,
ekspertowe, inteligentne, adaptacyj-ne, w czasie rzeczywistym.

Metody rozwiazywania probleméw sterowania. aspekty obliczeniowe oraz pakiety
kompute-rowe.

Przyktady problemow i ich rozwiazan z dziedziny transportu (pojedyncze
skrzyzowania, ar-terie, podobszary sieci, linie komunikacji zbiorowej, ). Problemy
W4 ilustrowane konkretnymi przyktadami z ustalonymi (swobodnymi) stanami 6
koricowymi i okresami sterowania, pro-blem minimalno-czasowy,
liniowo-kwadratowy LQ i LQG, z ograniczeniami sterowania i stanu.
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WYKLAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Systemy sterowania: (struktury: danych, funkcjonalna, tacznosci, sprzetowa,;
W5 algorytmy ste-rowania komputerowego (bezposredniego i nadrzednego), systemy 2
operacyjne czasu rze-czywistego, sterowniki.
W6 Duze problemy sterowania sieciowego: aspekty obliczeniowe, dedykowane 5
algorytmy i metody, oprogramowanie uzytkowe sterujace.
Zaawansowane problemy sterowania w transporcie: sterowanie ruchem drogowym
W7 w mia-stach (metoda PIACON, DISCON) i na autostradach (automaty 6
drogowe), problemy stero-wania pro-ekologicznego (TEDMAN), problemy
sterowania ruchem w logistyce.
W8 Przeglad istniejacych metod i profesjonalnych pakietéw sterowania w transporcie. 2
W9 Nowoczesne ustugi w obszarze systemoéw sterowania w ramach ITS systemow. 2
LABORATORIA KOMPUTEROWE
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
K1 Klasyczne metody sterowania ruchem na pojedynczych skrzyzowaniach (ponizej/ 4
powy-zej przesycenia)
K2 Dwu-kryterialne problemy sterowania na skrzyzowaniach ruchu (metoda PIACON) 4
K3 Pro-ekologiczne metody sterowania ruchem drogowym 2
K4 Sterowanie fazowe i grupowe ruchem drogowym 2
K5 Sterowanie priorytetowe komunikacja zbiorowa na sygnalizowanych 4
skrzyzowaniach ruchu (PTACON-DISCON)
K6 Sterowanie dyspozytorskie w komunikacji zbiorowej (DISCON) 2
K7 Sterowanie dyspozytorskie w systemach logistycznych 2
K8 Sterowanie ruchem na arteriach z sygnalizowanymi skrzyzowaniami 4
K9 Sterowanie ruchem na podobszarach sieci 6

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyktady

N2 Cwiczenia laboratoryjne

N3 Konsultacje
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N4 Dyskusja

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 0
Konsultacje przedmiotowe 60
Egzaminy i zaliczenia w sesji 0

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajgce z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zajeé¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 0

Opracowanie wynikow 0

Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 10
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 70
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 6.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Test

F2 Sprawozdanie z ¢wiczenia laboratoryjnego

OCENA PODSUMOWUJACA
P1 Egzamin pisemny

P2 Egzamin ustny

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 2.0

NA OCENE 3.0

NA OCENE 3.5

NA OCENE 4.0
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Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 2

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 3

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 4

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 5

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0
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NA OCENE 4.5

NA OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 6

NA OCENE 2.0

NA OCENE 3.0

NA OCENE 3.5

NA OCENE 4.0

NA OCENE 4.5

NA OCENE 5.0

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-

EFEKT p CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
K_ Wo1,
EK1 K Wo03, Cel 1 wil N1 N2 N3 F1 F2
K_ W06
K_W04, w2 k1 k2 k3 k4
EK2 K_WO05 Cel 2 K5 k6 k7 k8 k9 N1 N2 F2 P1 P2
K_W05, w3 k1 k2 k3 k4
EK3 K_Wo7 Cel 3 K5 k6 k7 k8 kO N1 N2 F2
w4 wh w6 k1 k2
EK4 K_U05, K_U22 Cel 4 k3 k4 kb5 k6 k7 N1 N2 F2
k8 k9
K K w7 w8 k1 k2 k3
EK5 ~ U5, K_U07, Cel 5 k4 k5 k6 k7 k8 N1 N2 F2 P1 P2
K U08
- k9
K K02, K K09,
EK6 - " Cel 6 w9 N1 N3 N4 F1 P1 P2

K K10
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12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

prof. dr hab. inz. Andrzej Adamski (kontakt: adamski.box@gmail.com)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 prof. dr hab. inz Andrzej Adamski (kontakt: adamski.box@gmail . com)
2 dr. inz. Krzysztof Florek (kontakt: efkal5@wp.pl)

3 mgr. inz. Grzegorz Heldak (kontakt: heldak@pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)

Strona 7/7



