POLITECHNIKA KRAKOWSKA
IM. TADEUSZA KOSCIUSZKI

KARTA PRZEDMIOTU

obowiazuje studentéw rozpoczynajacych studia w roku akademickim 2024 /2025

Wydziat Mechaniczny

Kierunek studiéw: Pojazdy Samochodowe Profil: Ogolnoakademicki
Forma sudiéw: niestacjonarne Kod kierunku: S
Stopien studiéw: Il

Specjalnosci: Budowa i badania pojazdéw samochodowych

1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Modelowanie komputerowe samochodowych systeméw mechatronicznych

NAZWA PRZEDMIOTU
W JEZYKU ANGIELSKIM

KoD PRZEDMIOTU WM POJSAM oIIN C4 24/25
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty specjalno$ciowe
LiczBA PUNKTOW ECTS 2.00

SEMESTRY 3

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
3 9 0 9 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Nauka modelowania komputerowego systemoéw mechatronicznych w samochodach

Kod archiwizacji:
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Do przedmiotu wymagana jest podstawowa wiedza z budowy samochodéw, metod numerycznych i mechaniki
ogolnej.

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Student wie jak zdefiniowa¢ uktad mechatroniczny
EK2 Wiedza Student wie jak dzialaja najwzniejsze uktady mechatroniczne w samochodach.

EK3 Umiejetnosci Student umie zastosowaé¢ zasady dynamiki do sformutowania modelu matematycznego roz-
wazanych uktadow.

EK4 Kompetencje spoleczne Student rozumie gléwne zagrozenia powiagzane z licznymi aplikacjami uktadow
mechatronicznych.

6 TRESCI PROGRAMOWE

LABORATORIUM
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
L1 Wprowadzenie do programu Matlab-Simulink. Budowa podstawowego uktadu 3
sterowania.
L2 Modelowanie i symulacja wybranego poduktadu sterowania silnika spalinowego. 3
Modelowanie i symulacja uktadu przeciwdzialajacego blokowaniu przy hamowaniu
L4 3
(ABS).
WYKLAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
W1 Podstawowe pojecia z mechatroniki samochodowej. 1
W2 Przeglad ukladéw sterownia silnikéw spalinowych. 2
W3 Przeglad ukladow stabilizacji toru jazdy samochodu. 2
W4 Przeglad aktywnych zawieszen kot samochodu. 2
W5 Przeglad aktywnych uktadéw napedowych samochodu. 2

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyktady
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N2 Dyskusja
N3 Cwiczenia laboratoryjne

N4 Praca w grupach

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 18
Konsultacje przedmiotowe 2
Egzaminy i zaliczenia w sesji 2

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajgce z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zaje¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 14
Opracowanie wynikow 14
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 0

SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 50
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 2.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 raport z analizy symulacyjnej

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Zaliczenie ustne

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 2.0 Student nie wie jak zdefiniowaé¢ uktad mechatroniczny

NA OCENE 3.0 Student wie w 30 % jak zdefiniowa¢ uklad mechatroniczny
NA OCENE 3.5 Student wie w 50 % jak zdefiniowaé¢ uktad mechatroniczny
NA OCENE 4.0 Student wie w 70 % jak zdefiniowaé¢ uktad mechatroniczny
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NA OCENE 4.5 Student wie w 90 % jak zdefiniowa¢ uklad mechatroniczny
NA OCENE 5.0 Student wie bardzo dobrze jak zdefiniowaé¢ uktad mechatroniczny
EFEKT KSZTALCENIA 2
NA OCENE 2.0 Student nie wie jak dzialaja najwazniejsze uktady mechatroniczne
w samochodach.
NA OCENE 3.0 Student wie w 30 % jak dzialajg najwazniejsze uktady mechatroniczne
w samochodach.
NA OCENE 3.5 Student wie w 50 % jak dzialajg najwazniejsze uktady mechatroniczne
w samochodach.
NA OCENE 4.0 Student wie w 70 % jak dzialaja najwazniejsze uktady mechatroniczne
w samochodach.
NA OCENE 4.5 Student wie w 90 % jak dzialajg najwazniejsze uktady mechatroniczne
w samochodach.
NA OCENE 5.0 Student wie bardzo dobrze jak dzialaja najwazniejsze uktady mechatroniczne
w samochodach.
EFEKT KSZTALCENIA 3
Student nie umie zastosowaé zasady dynamiki do sformutowania modelu
NA OCENE 2.0 . .
matematycznego rozwazanych uktadow
Student umie w 30 % zastosowaé zasady dynamiki do sformulowania modelu
NA OCENE 3.0 . .,
matematycznego rozwazanych uktadow
NA OCENE 3.5 Student umie w 40 % ZE.lStOSOWEi.C zas,ady dynamiki do sformutowania modelu
matematycznego rozwazanych uktadow
Student umie w 70 % zastosowaé zasady dynamiki do sformulowania modelu
NA OCENE 4.0 . .
matematycznego rozwazanych uktadow
Student umie w 90 % zastosowaé zasady dynamiki do sformutowania modelu
NA OCENE 4.5 . .
matematycznego rozwazanych uktadow
Student umie bardzo dobrze zastosowaé zasady dynamiki do sformutowania
NA OCENE 5.0 . .
modelu matematycznego rozwazanych uktadow
EFEKT KSZTALCENIA 4
Student nie rozumie gléwne zagrozenia powiazane z licznymi aplikacjami
NA OCENE 2.0 B .
uktadéw mechatronicznych.
NA OCENE 3.0 Studer’lt rozumie w ?)0 % glowne zagrozenia powiazane z licznymi aplikacjami
uktadéw mechatronicznych.
NA OCENE 3.5 Studel,lt rozumie w §O % glowne zagrozenia powigzane z licznymi aplikacjami
ukladéw mechatronicznych.
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NA OCENE 4.0 Stude{lt rozumie w $O % glowne zagrozenia powiazane z licznymi aplikacjami
uktadéw mechatronicznych.

NA OCENE 4.5 Stude{lt rozumie w 90 % glowne zagrozenia powigzane z licznymi aplikacjami
uktadéw mechatronicznych.

NA OCENE 5.0 Stu.den‘.c rozumie b/ardzo dobrze .glowne zagrozenia powiazane z licznymi
aplikacjami uktadéw mechatronicznych.

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
EFEKT Do SZCZEGOL,O_ CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
EK1 Cel 1 L1 W1 N1 N4 F1P1
EK2 Cel 1 W2 N1 N4 F1
EK3 Cel 1 L4 W4 W5 N1 F1
EK4 Cel 1 L2 W1 N2 N3 F1P1
11 WYKAZ LITERATURY
LITERATURA PODSTAWOWA
[1 ] Gajek A., Juda — Mechatronika Samochodowa: Czujniki, Miejscowosé, 2011, WKL
12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH
OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE
dr inz. Michal, Dariusz Maniowski (kontakt: mmaniowski@pk.edu.pl)
OsoBY PROWADZACE PRZEDMIOT
1 dr inz. Michal Maniowski (kontakt: mmaniowski@pk.edu.pl)
13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACIJI
(miejscowos¢, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)
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PRZYJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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