POLITECHNIKA KRAKOWSKA
IM. TADEUSZA KOSCIUSZKI

KARTA PRZEDMIOTU

obowiazuje studentéw rozpoczynajacych studia w roku akademickim 2024 /2025

Wydziat Mechaniczny

Kierunek studiéw: Srodki Transportu i Logistyka Profil: Ogolnoakademicki
Forma sudiéw: stacjonarne Kod kierunku: T
Stopien studiéw: |

Specjalnosci: Automatyzacja logistycznych systeméw transportowych

1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Sterowanie i monitoring w transporcie

NAZWA PRZEDMIOTU
W JEZYKU ANGIELSKIM

KOD PRZEDMIOTU WM STIL oIS C1 24/25
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty specjalno$ciowe
LiczBA PUNKTOW ECTS 2.00

SEMESTRY 5

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
5 15 0 15 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Cel przedmiotu 1: Oméwienie podstawowych rozwiazan systemoéow sterujacych procesami transportu bliskie-

go, w tym automatyzacji zintegrowanych logistycznie struktur dzwigowo-przetadunkowych oraz magazyno-
wych.

Cel 2 Cel przedmiotu 2: Zapoznanie ze wspoltczesnymi kierunkami rozwoju proceséw automatyzacji struktur dzwigowo-
przeladunkowych, pod katem oszczednosci zuzycia energii na realizowane procesy transportowo-magazynowe

Kod archiwizacji:
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na wybranych przyktadach branz przemystowych.

4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Wymaganie 1: Znajomo$¢ rozwiazan strukturalnych systemoéw transportu bliskiego i magazynowania.

2 Wymaganie 2: Znajomosé podstawowych zasad dzialania mechanizméw roboczych w zakresie realizacji ich napedu
i sterowania.

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Efekt ksztalcenia 1: Poznanie zasad funkcjonowania zintegrowanych systemowo struktur dzwigowo-
przetadunkowych.

EK2 Wiedza Efekt ksztalcenia 2: Poznanie wybranych przykladow zaawansowanych technologicznie rozwiazan
sterowania i automatyzacji procesow w zintegrowanych strukturach transportu bliskiego.

EK3 Umiejetnosci Efekt ksztalcenia 3: Uswiadomienie potrzeb wdrazania wspolczesnych rozwigzan sterujacych,
automatyzacji i robotyzacji, a takze kontrolingu technicznego w zakresie zapewnienia funkcjonalnosci oraz
zdatnosci uzytkowej srodkéw transportu bliskiego.

EK4 Kompetencje spoleczne Efekt ksztalcenia 4: Podjecie zagadnien wdrazania zoptymalizowanych rozwiazan
funkcjonalno-systemowych, z uwagi na oczekiwania spoleczne w transporcie tadunkéw masowych oraz oséb
w centrach przemystowych i aglomeracjach.

6 TRESCI PROGRAMOWE

LABORATORIUM

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Tresci programowe 1: Proby funkcjonalne - badania systemow starowania na

L1 . . 2
stanowisku suwnicy KBK.

L2 Tresci programowe 2: Pomiary ocena wplywu parametréow sterujacych praca 9
mechanizméw roboczych na wtasciwosci dynamiczne maszyn transportu bliskiego.

L3 Tresci programowe 3: Analiza zdatnosci uzytkowej dzwignic. 2

L4 Tresci programowe 4: Sterowanie PWM silnikami napedowymi maszyn 9
przetadunkowych.

L5 Tresci programowe 5: Monitoring stanéw eksploatacyjnych kolejek napowietrznych 5
linowych.
Tresci programowe 6: Budowa algorytmoéw sterowania UTB przy wykorzystaniu

L6 wybranej aplikacji programowej oraz weryfikacja doswiadczalna na stanowiskach 4
badawczych modelowych.

L7 Tresci programowe 7: zaliczenia 1
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WYKLAD

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Tresci programowe 1: Omowienie wspotczesnych metod sterowania procesami

w1 . . L. 3
roboczymi w zintegrowanych systemowo strukturach dzwigowo-przetadunkowych.

W2 Tresci programowe 2: Systemy sterowania dzwignicami - rola sterownia zdalnego 3
- procesy automatyzacji suwnic.

W3 Tresci programowe 3: Systemy rekuperacji energii w uktadach transportu 5
dzwigowego.
Tresci programowe 4: Automatyzacja procedur przeladunkowych w uktadach

W4 . . . 1 3
transporterow tadunkow masowych (sterowanie przeno$nikow).
Tresci programowe 5: Kontroling funkcjonalny jako podstawowy modut

W5 e . 2
sensybilizacji w strukturach sterowania.
Tresci programowe 6: Wybrane zagadnienia monitorowania stanéow

WwWeé . . 2
eksploatacyjnych w transporterach linowych.

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Narzedzie 1: éwiczenia laboratoryjne

N2 Narzedzie 2: prezentacje wyktadowe

N3 Narzedzie 3: praca wlasna studentéow - wskazana literatura
N4 Narzedzie 4: test zaliczeniowy kontrolny

N5 Narzedzie 5: konsultacje
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8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 30
Konsultacje przedmiotowe 5
Egzaminy i zaliczenia w sesji 5

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zaje¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 5

Opracowanie wynikow 10
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 5

SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 60
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 2.00

9 SPOSOBY OCENY

OCENA FORMUJACA

F1 Ocena 1: érednia wazona z ocen stanowiacych podsumowanie wiedzy z realizacji poszczegdlnych ¢wiczen labo-

ratoryjnych

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Ocena 1: ocena z wiedzy nabytej w czasie wystychania wykladu (aktywny udzia

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

b

W1 Ocena 1: uzyskanie satysfakconujacego poziomu opanowania wiedzy prezentowanej w ramach realizowanego

przedmiotu

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 2.0 Wiedza ponizej uznanego poziomu jako minimum klasyfikacyjne, a wiec ponizej
k2 40% prezentowanego materialu na wyktadach i laboratoriach.
Nabycie wiedzy w zakresie podstawowym z zakresu prezentowanego materialu pt.
NaA OCENE 3.0 systemy sterowania i monitoringu urzadzen transportu bliskiego - opanowany
poprawnie zakres w co najmniej 40%.
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Na

OCENE 3.5

Wiedza powyzej ocenianej na ocene 3,0 - zakres opanowanego materiatu w co
najmniej 60% odpowiadajacego zrealizowanym zadaniom dydaktycznym
w ramach przedmiotu.

Na

OCENE 4.0

Wiedza powyzej ocenianej na ocene 3,5 - zakres opanowanego materiatu w co
najmniej 70% odpowiadajacego zrealizowanym zadaniom dydaktycznym
w ramach przedmiotu.

Na

OCENE 4.5

Wiedza powyzej ocenianej na ocene 4,0 - zakres opanowanego materiatu w co
najmniej 80% odpowiadajacego zrealizowanym zadaniom dydaktycznym
w ramach przedmiotu.

Na

OCENE 5.0

Wiedza powyzej ocenianej na ocene 4,5 - zakres opanowanego materialtu w co
najmniej 90% odpowiadajacego zrealizowanym zadaniom dydaktycznym
w ramach przedmiotu.

EFEKT KSZTALCENIA 2

Na

OCENE 2.0

Wiedza ponizej uznanego poziomu jako minimum klasyfikacyjne, a wiec ponizej
35% prezentowanego materiatu na wyktadach i laboratoriach.

Na

OCENE 3.0

Nabycie wiedzy w zakresie podstawowym z zakresu prezentowanego materialu pt.
systemy sterowania i monitoringu urzadzen transportu bliskiego - opanowany
poprawnie zakres w co najmniej 35%.

Na

OCENE 3.5

Wiedza powyzej ocenianej na ocene 3,0 - zakres opanowanego materiatu w co
najmniej 60% odpowiadajgcego zrealizowanym zadaniom dydaktycznym
w ramach przedmiotu.

Na

OCENE 4.0

Wiedza powyzej ocenianej na ocene 3,5 - zakres opanowanego materiatu w co
najmniej 70% odpowiadajgcego zrealizowanym zadaniom dydaktycznym
w ramach przedmiotu.

Na

OCENE 4.5

Wiedza powyzej ocenianej na ocene 4,0 - zakres opanowanego materiatu w co
najmniej 80% odpowiadajgcego zrealizowanym zadaniom dydaktycznym
w ramach przedmiotu.

Na

OCENE 5.0

Wiedza powyzej ocenianej na ocene 4,5 - zakres opanowanego materiatu w co
najmniej 90% odpowiadajgcego zrealizowanym zadaniom dydaktycznym
w ramach przedmiotu.

EFEKT KSZTALCENIA 3

Na

OCENE 2.0

Wiedza ponizej uznanego poziomu jako minimum klasyfikacyjne, a wiec ponizej
33% prezentowanego materialu na wyktadach i laboratoriach.

Na

OCENE 3.0

Nabycie wiedzy w zakresie podstawowym z zakresu prezentowanego materiatu pt.
systemy sterowania i monitoringu urzadzen transportu bliskiego - opanowany
poprawnie zakres w co najmniej 35%.

Na

OCENE 3.5

Wiedza powyzej ocenianej na ocene 3,0 - zakres opanowanego materiatu w co
najmniej 55% odpowiadajacego zrealizowanym zadaniom dydaktycznym
w ramach przedmiotu.
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Wiedza powyzej ocenianej na ocene 3,5 - zakres opanowanego materiatu w co
NA OCENE 4.0 najmniej 70% odpowiadajacego zrealizowanym zadaniom dydaktycznym
w ramach przedmiotu.

Wiedza powyzej ocenianej na ocene 4,0 - zakres opanowanego materialtu w co
NA OCENE 4.5 najmniej 80% odpowiadajacego zrealizowanym zadaniom dydaktycznym
w ramach przedmiotu.

Wiedza powyzej ocenianej na ocene 4,5 - zakres opanowanego materiatu w co
NA OCENE 5.0 najmniej 90% odpowiadajacego zrealizowanym zadaniom dydaktycznym
w ramach przedmiotu.

EFEKT KSZTALCENIA 4

Wiedza ponizej uznanego poziomu jako minimum klasyfikacyjne, a wiec ponizej

NA oCENE 2.0 35% prezentowanego materiatu na wyktadach i laboratoriach.

Nabycie wiedzy w zakresie podstawowym z zakresu prezentowanego materialu pt.
NA OCENE 3.0 systemy sterowania i monitoringu urzadzen transportu bliskiego - opanowany
poprawnie zakres w co najmniej 35%.

Wiedza powyzej ocenianej na ocene 3,0 - zakres opanowanego materiatu w co
NA OCENE 3.5 najmniej 60% odpowiadajgcego zrealizowanym zadaniom dydaktycznym
w ramach przedmiotu.

Wiedza powyzej ocenianej na ocene 3,5 - zakres opanowanego materiatu w co
NA OCENE 4.0 najmniej 70% odpowiadajgcego zrealizowanym zadaniom dydaktycznym
w ramach przedmiotu.

Wiedza powyzej ocenianej na ocene 4,0 - zakres opanowanego materiatu w co
NA OCENE 4.5 najmniej 80% odpowiadajgcego zrealizowanym zadaniom dydaktycznym
w ramach przedmiotu.

Wiedza powyzej ocenianej na ocene 4,5 - zakres opanowanego materiatu w co
NA OCENE 5.0 najmniej 90% odpowiadajgcego zrealizowanym zadaniom dydaktycznym
w ramach przedmiotu.

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-

EFEKT P CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU

L1L2L31L4L5
EK1 Cel 1 Cel 2 L6 L7 W1 W2 N1 N2 N3 N4 N5 F1P1
W3 W4 W5 W6
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ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-

EFEKT p CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU

L1 L3 L4 L5 L6
EK2 Cel 1 Cel 2 W1 W2 W4 W5 N1 N2 N4 N5 F1P1

L1L3L4L5L6

EK3 Cel 1 Cel 2 W1 W2 W3 W4 | N1 N2 N3 N4 N5 F1P1
W5 W6
L1 L2 L3 L4 L5
EK4 Cel 1 Cel 2 L6 W1 W2 W3 | N1 N2 N3 N4 N5 F1P1
W4 W5 W6

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 | Cichocki. W., Pajak P. — Laboratorium systemdw sterowania i monoitoringu urzadzen transportu bliskiego,
Krakow, 2017, Wydawnictwo PK

|2 | Korzen Z. — Logistyczne systemy transportu bliskiego i magazynowania, Poznari, 1998, Wydawnictwo ILIM
[3 | Autor — Tytul, Miejscowosé, 2022, Wydawnictwo
LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1 ] Cichocki W. Michatowski S. — Laboratorium Systemow Tramnsportu Bliskiego i Urzadzen DZwignicowych.
Ekisploatacja, Krakow, 2013, Wydawnictwo PK

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Wiestaw, Jan Cichocki (kontakt: pmcichoc@cyf-kr.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Piotr Pajak (kontakt: piotr.pajak@pk.edu.pl)
2 dr inz. Wiestaw Cichocki (kontakt: wieslaw.cichocki@pk.edu.pl)
3 dr gab. inz. prof. PK Grzegorz Tora (kontakt: grzegorz.tora®@pk.edu.pl)

4 dr inz. Stefan Chwastek (kontakt: stefan.chwastek@pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACIJI

(miejscowos¢, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)
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PRZYJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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