POLITECHNIKA KRAKOWSKA
IM. TADEUSZA KOSCIUSZKI

obowiazuje studentéw rozpoczynajacych studia w roku akademickim 2022/2023

Wydziat Mechaniczny

KARTA PRZEDMIOTU

Kierunek studiéw: Automatyka i Robotyka

Forma sudiéw: niestacjonarne

Stopien studiéw: |

Specjalnosci: Technologie informacyjne w systemach produkcyjnych

1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

Profil: Ogolnoakademicki

Kod kierunku: A

NAZWA PRZEDMIOTU

Programowanie elementéw ukladéw sterowania

NAZWA PRZEDMIOTU
W JEZYKU ANGIELSKIM

Programming Components of Control Systems

KoD PRZEDMIOTU

WM AIR oIN C3 22/23

KATEGORIA PRZEDMIOTU

Przedmioty specjalno$ciowe

LiczBA PUNKTOW ECTS

2.00

SEMESTRY

6

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM

SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
6 9 0 9 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zapoznanie z przyktadowymi programowalnymi elementami uktadéw sterowania.

Cel 2 Przedstawienie technik programowania elementéw systeméw wbudowanych.

Cel 3 Przedstawienie Srodowisk tworzenia oprogramowania systeméw wbudowanych i programowalnych elementéw

automatyki.

Kod archiwizacji:
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Ogolna znajomo$¢ problematyki programowania. Podstawowa znajomosé jezyka C.

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Okresla podstawowe programowalne elementy ukladéw sterowania.

EK2 Wiedza Okredla zasady programowania elementéow uktadéw sterowania.

EK3 Umiejetnosci Programuje i konfiguruje elementy i podzespoty uktadéw sterowania.

EK4 Umiejetnosci Projektuje i programuje mikroprocesorowy uklad sterowania.

6 TRESCI PROGRAMOWE

LABORATORIUM

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

L1 Srodowiska programowania mikrokontroleréw (AVRStudio) - éwiczenia. 2
Programowanie czujnikéw wykorzystywanych w systemach wbudowanych - skanery

L2 3
laserowe, akcelerometr MEMS.

L3 Podstawowe zagadnienia przetwarzania obrazéw - oprogramowanie podsystemu 3
wizyjnego wspoélpracujacego z robotem przemyslowym.

L4 Zaliczenie ¢wiczen 1

WYKLAD

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Przemystowe uktady sterowania. Wymagania stawiane ukladom sterowania,

W1 pojecie czasu rzeczywistego. Algorytmizacja zadan w systemach czasu 2
rzeczywistego.

w2 Struktura systemow wbudowanych. 1
Jezyki i srodowiska programowania mikrokontrolerow (asembler, C, WinAVR,

w3 . 1
AVRStudio).

W4 Programowalne, specjalistyczne czujniki wykorzystywane w systemach 1
wbudowanych (skanery laserowe, czujniki MEMS)

W5 Systemy czasu rzeczywistego w systemach opartych na systemie Linux 1

W6 Oprogramowanie czujnikéw wizyjnych, podstawowe zagadnienia przetwarzania 3
obrazow

Strona 2/6



VY|
P

Politechnika Krakowska im. Tadeusza Kosciuszki

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyktady
N2 Cwiczenia laboratoryjne

N3 Konsultacje

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 18
Konsultacje przedmiotowe 5
Egzaminy i zaliczenia w sesji 3

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zajeé¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 12
Opracowanie wynikow 0

Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 12
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 50
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 2.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Test

F2 Projekt grupowy

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU
W1 Uzyskanie ocen pozytywnych dla kazdego efektu ksztatcenia.
‘W2 Ocena konicowa jest srednia wazona ocen formujacych.

‘W3 Obecnosé na co najmniej 80% zaje¢ kontaktowych z nauczycielem.
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KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1
NA OCENE 2.0 -
NA OCENE 3.0 51% z maksimum wymagan na ocene 5,0
NA OCENE 3.5 68% z maksimum wymagan na ocene 5,0
NA OCENE 4.0 79% z maksimum wymagan na ocene 5,0
NA OCENE 4.5 89% z maksimum wymagan na ocene 5,0
NA OCENE 5.0 min 95% z nast?pujqcych Wymagaﬁ: Student zna podstawowe programowalne
elementy uktadéw sterowania.
EFEKT KSZTALCENIA 2
NA OCENE 2.0 -
NA OCENE 3.0 51% z maksimum wymagan na ocene 5,0
NA OCENE 3.5 68% z maksimum wymagan na ocene 5,0
NA OCENE 4.0 79% z maksimum wymagan na ocene 5,0
NA OCENE 4.5 89% z maksimum wymagan na ocene 5,0
NA OCENE 5.0 min 95% z nastepujacych Wymagaﬁ: Student zna zasady programowania
elementéw ukladéw sterowania.
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 2.0 -
NA OCENE 3.0 51% z maksimum wymagan na ocene 5,0
NA OCENE 3.5 68% z maksimum wymagan na ocene 5,0
NA OCENE 4.0 79% z maksimum wymagan na ocene 5,0
NA OCENE 4.5 89% z maksimum wymagan na ocene 5,0
NA OCENE 5.0 min 95% z nast?pujqcych Wymagaﬁ: Student potrafi programowac i konfigurowaé
elementy uktadéw sterowania.
EFEKT KSZTALCENIA 4
NA OCENE 2.0 -
NA OCENE 3.0 51% z maksimum wymagan na ocene 5,0
NA OCENE 3.5 68% z maksimum wymagan na ocene 5,0
NA OCENE 4.0 79% z maksimum wymagan na ocene 5,0
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NA OCENE 4.5 89% z maksimum wymagan na ocene 5,0
NA OCENE 5.0 min 95% = nast(;‘pu‘]-adcych wymagan: Student potraﬁ zaprojektowaé
i zaprogramowaé¢ mikroprocesorowy uktad sterowania.

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
EFEKT Do SZCZEGOL,O_ CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
EK1 Cel 1 W1 W2 N1 N2 F1F2P1
EK2 Cel 2 Cel 3 W3 W4 W5 W6 N1 N2 N3 F1 F2 P1
EK3 Cel 2 LIL2 L3 W4 N1 N2 N3 F1 F2 P1
W6
L1 L2 L3 W4
EK4 Cel 2 Cel 3 W5 W6 N1 N2 N3 F1F2P1

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 ] Baranowski R. — Mikrokontrolery AVR ATmega w praktyce, Warszawa, 2005, BTC
[2 | Majewski J., Zbysinski P. — Uktady FPGA w przyktadach, Warszawa, 2007, BTC
[3 | Skahill K. — Jezyk VHDL, Warszawa, 2004, WNT

[4 | Marwedel P. — Embedded System Design, Boston, 2003, Kluwer Academic Publishers

[5 | Noergaard T. — Embedded Systems Architecture 2nd Edition A Comprehensive Guide for Engineers and
Programmers, —, 2012, Elsevier

LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1 ] Gorski K. — 20 prostych projektow dla elektronikéw, Warszawa, 2008, BTC

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Krzysztof, Edward Wojcik (kontakt: krzysztof.wojcik@mech.pk.edu.pl)
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OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Krzysztof Wojcik (kontakt: krzysztof .wojcik@mech.pk.edu.pl)

2 mgr inz. Jarostaw Zych (kontakt: zych@mech.pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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