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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Control of vibrations

NAZWA PRZEDMIOTU

W JEZYKU ANGIELSKIM Control of vibrations

KOD PRZEDMIOTU WM MIBM oIS C5 22/23
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty specjalno$ciowe
LiczBAa pUNKTOW ECTS 8.00

SEMESTRY 67

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
6 15 0 0 0 0 0
7 15 0 0 0 30 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Knowledge of theory and practice of reduction of vibrations of mechanical systems.

Kod archiwizacji:
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Fundamentals of differential and integration calculus and general mechanics.

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza The student knows the models of control systems used in the problems of vibration reduction.

EK2 Wiedza The student knows the methods and software for computer simulation of vibration reduction control
systems.

EK3 Umiejetnosci The student is able to mathematically describe the problem of vibration control.

EK4 Umiejetnosci The student is able to make a computer simulation of vibration control damping.

6 TRESCI PROGRAMOWE

PROJEKT
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Building discrete and continuous modells of vibrating mechanical system. Modal
P1 . . . . 10
analysis. Excited vibrations.
P2 Building the control system dedicated to criterion of reduction. 12
P3 Simulation of control algorithm. 8
WYKELAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Wi Types of vibrationns. Sources of vibrations. Methods of reduction of vibrations. 4
W2 Passive system. Vibro-isolation. 2
W3 Frahm damper. Tuned mass damper. 4
W4 Semi acive system o vibration reduction. 2
W5 Active methods of reduction of vibration. Elements of system. 4
We Application o piezoelectric elements to rduction of vibrations of continuous 5
systems.
Contemporary types of control of vibrations: adaptive, LQR method, LQG
W7 method, modal regulation, robust method, neural network method, genetic 10
algorithm method, fuzzy control method.
W8 Examples of technical realizations. 2
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7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Lectures.

N2 Project excercises.

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 60
Konsultacje przedmiotowe 20
Egzaminy i zaliczenia w sesji 0

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zaje¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 40
Opracowanie wynikow 0

Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 90
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 210
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 8.00

9 SPOSOBY OCENY

OCENA FORMUJACA

F1 Individual project

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Weighted average of formative assessement.

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

W1 Class attendance in accordance with the Study Regulations at CUT.

‘W2 Positive summative assessment.

KRYTERIA OCENY
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EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 2.0 The student does not meet the requirements for the grade 3.0.
NA OCENE 3.0 The student obtained 55% of the points required for the grade 5.0.
NA OCENE 3.5 The student obtained 65% of the points required for the grade 5.0.
NA OCENE 4.0 The student obtained 75% of the points required for the grade 5.0.
NA OCENE 4.5 The student obtained 85% of the points required for the grade 5.0.
NA OCENE 5.0 The student knows the advantages and di.sadvantages of diﬂe?ent . .
models/methods of control systems used in the problems of vibration reduction
EFEKT KSZTALCENIA 2
NA OCENE 2.0 The student does not meet the requirements for the grade 3.0.
NA OCENE 3.0 The student obtained 55% of the points required for the grade 5.0.
NA OCENE 3.5 The student obtained 65% of the points required for the grade 5.0.
NA OCENE 4.0 The student obtained 75% of the points required for the grade 5.0.
NA OCENE 4.5 The student obtained 85% of the points required for the grade 5.0.
NA OCENE 5.0 T.he st.udent kno.vvs the methods and software for computer simulation of
vibration reduction control systems.
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 2.0 The student does not meet the requirements for the grade 3.0.
NA OCENE 3.0 The student obtained 55% of the points required for the grade 5.0.
NA OCENE 3.5 The student obtained 65% of the points required for the grade 5.0.
NA OCENE 4.0 The student obtained 75% of the points required for the grade 5.0.
NA OCENE 4.5 The student obtained 85% of the points required for the grade 5.0.
NA OCENE 5.0 The student bu?lds a theoretical (mathematical) model of the vibration reduction
problem for a given problem.
EFEKT KSZTALCENIA 4
NA OCENE 2.0 The student does not meet the requirements for the grade 3.0.
NA OCENE 3.0 The student obtained 55% of the points required for the grade 5.0.
NA OCENE 3.5 The student obtained 65% of the points required for the grade 5.0.
NA OCENE 4.0 The student obtained 75% of the points required for the grade 5.0.
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NA OCENE 4.5 The student obtained 85% of the points required for the grade 5.0.
NA OCENE 5.0 T.he st.udent is able to make a computer simulation of a given problem of
vibration reduction.

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
EFEKT PO SZCZEGOL,O_ CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
EK1 Cel 1 W1 N1 F1P1
W1 W2 W3 W4
EK2 Cel 1 W5 W6 W7 W8 N1 F1P1
EK3 Cel 1 P1 P2 N1 N2 F1 P1
EK4 Cel 1 P1 P2 P3 N1 N2 F1P1

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 | Engel Z., Kowal J. — Sterowanie procesami wibroakustycznymi, Krakow, 1995, Wydawnictwo AGH

[2 | Kowal J. — Sterowanie drganiami, Krakow, 1996, Gutenberg

LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1 ] Preumont A., Seto K — Active control of structures, Miejscowosé, 2008, Wiley & Sons

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

prof. dr hab. inz. Marek, Stanistaw Kozien (kontakt: marek.kozien@pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 prof. dr hab. inz. Marek Stanistaw Kozieri (kontakt: marek.kozien®@pk.edu.pl)

2 dr inz. Lukasz Lacny (kontakt: lukasz.lacny@pk.edu.pl)
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3 dr inz. Daniel Ziemianski (kontakt: daniel.ziemianski@pk.edu.pl)

4 dr inz. Tomasz Goik (kontakt: tomasz.goik@pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACIJI

(miejscowos¢, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy osob prowadzacych przedmiot)
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