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Karta przedmiotu
obowiązuje studentów rozpoczynających studia w roku akademickim 2022/2023

Wydział Mechaniczny

Kierunek studiów: Automatyka i Robotyka Profil: Ogólnoakademicki

Forma sudiów: stacjonarne Kod kierunku: A

Stopień studiów: II

Specjalności: Automatyzacja systemów wytwarzania

1 Informacje o przedmiocie

Nazwa przedmiotu Programowanie sytemów zautomatyzowanych

Nazwa przedmiotu
w języku angielskim

Programming of automated systems

Kod przedmiotu WM AIR oIIS C3 22/23

Kategoria przedmiotu Przedmioty specjalnościowe

Liczba punktów ECTS 2.00

Semestry 2

2 Rodzaj zajęć, liczba godzin w planie studiów

Semestr Wykład Ćwiczenia Laboratorium
Laboratorium
komputero-

we
Projekt Seminarium

2 15 0 0 15 0 0

3 Cele przedmiotu

Cel 1 Umiejętność programowania systemów zautomatyzowanych integrujących różne rozwiązania sprzętowe i tech-
nologie oprogramowania

Kod archiwizacji:
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4 Wymagania wstępne w zakresie wiedzy, umiejętności i innych
kompetencji

1 Znajomość podstaw programowania sterowników PLC w języku drabinkowym

2 Znajomość sterowania układami napędowymi opartymi na silnikach krokowych

5 Efekty kształcenia

EK1 Wiedza Wymienia komercyjne rozwiązania stosowane w systemach integrujących technologie napędów i ste-
rowania cyfrowego

EK2 Umiejętności Wymienia stosowane technologie oraz możliwości przemysłowych systemów wizyjnych

EK3 Umiejętności Tworzy rozwiązanie mechaniczne oraz dobiera elementy sprzętowe i oprogramowanie do ste-
rowania systemem dla zadanego zadania technologicznego korzystającego z przemysłowego systemu wizyjnego

EK4 Umiejętności Programuje aplikację komputerową do realizacji zadanego zadania technologicznego korzysta-
jącego z przemysłowego systemu wizyjnego

6 Treści programowe

Wykład

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

W1
Charakterystyka programowania systemów zautomatyzowanych w świetle
Przemysłu 4.0 1

W2 Programowanie podzespołów wykonawczych systemów zautomatyzowanych 4

W3
Programowania urządzeń zewnętrznych zintegrowanych z systemami
zautomatyzowanymi 4

W4 Podstawowe technologie stosowane w wizji maszynowej 4

W5 Rozwiązania komercyjne korzystające z systemów wizyjnych 2

Laboratorium komputerowe

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

K1
Opracowanie programu sterującego dla zadanych charakterystyk i rozwiązań
sprzętowych systemu wytwarzania opartego na wizji 7

K2 Budowa i konfiguracja oprogramowania dla zadanego zadania rozpoznawania 8
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7 Narzędzia dydaktyczne

N1 Wykłady

N2 Prezentacje multimedialne

N3 Programowanie z użyciem komputera

N4 Ćwiczenia laboratoryjne

8 Obciążenie pracą studenta

Forma aktywności
Średnia liczba godzin

na zrealizowanie
aktywności

Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:

Godziny wynikające z planu studiów 30

Konsultacje przedmiotowe 3

Egzaminy i zaliczenia w sesji 2

Godziny bez udziału nauczyciela akademickiego wynikające z nakładu pracy studenta, w tym:

Przygotowanie się do zajęć, w tym studiowanie zalecanej literatury 5

Opracowanie wyników 10

Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 10

Sumaryczna liczba godzin dla przedmiotu wynikająca z
całego nakładu pracy studenta 60

Sumaryczna liczba punktów ECTS dla przedmiotu 2.00

9 Sposoby oceny

Ocena formująca

F1 Test praktyczny oceniający poprawność i sprawność tworzenia programu sterującego dla zadanego zadania
technologicznego

F2 Odpowiedz ustna uzasadniająca przyjęte w czasie testu rozwiązania

Ocena podsumowująca

P1 Na ocenę składają się poprawność realizacji zadania (50%), uzasadnienie przyjętych rozwiązań (20%), czas
realizacji zadania (30%)

Warunki zaliczenia przedmiotu

W1 Dostarczenie sprawozdanie z ćwiczenia dla zadanego projektu indywidualnego

W2 Uzyskanie pozytywnej oceny z testu praktycznego
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Kryteria oceny

Efekt kształcenia 1

Na ocenę 2.0 -

Na ocenę 3.0 51% wymagań na ocenę 5,0

Na ocenę 3.5 68% wymagań na ocenę 5,0

Na ocenę 4.0 79% wymagań na ocenę 5,0

Na ocenę 4.5 89% wymagań na ocenę 5,0

Na ocenę 5.0
95% z: Student potrafi wymienić rodzaje napędów elektrycznych i techniki ich
sterowania w urządzeniach mechanizujących, a także opisać procedury doboru
wielkości znamionowych dla zadanego zadania technologicznego

Efekt kształcenia 2

Na ocenę 2.0 -

Na ocenę 3.0 51% wymagań na ocenę 5,0

Na ocenę 3.5 68% wymagań na ocenę 5,0

Na ocenę 4.0 79% wymagań na ocenę 5,0

Na ocenę 4.5 89% wymagań na ocenę 5,0

Na ocenę 5.0
95% z: Student potrafi podać elementy składowe najbardziej popularnych
systemów wizyjnych dostępnych na rynku, a także wskazać ich przewidywane
ograniczenia i możliwości dla zadanego zastosowania przemysłowego

Efekt kształcenia 3

Na ocenę 2.0 -

Na ocenę 3.0 51% wymagań na ocenę 5,0

Na ocenę 3.5 68% wymagań na ocenę 5,0

Na ocenę 4.0 79% wymagań na ocenę 5,0

Na ocenę 4.5 89% wymagań na ocenę 5,0

Na ocenę 5.0

95% z: Student umie zaproponować rozwiązanie mechaniczne na poziomie
ogólnym oraz dobrać oprogramowanie sterujące dla zadanego zadania
technologicznego, wykorzystując w jak najszerszym stopniu powszechnie
dostępne katalogi elementów komercyjnych.

Efekt kształcenia 4

Na ocenę 2.0 -

Na ocenę 3.0 51% wymagań na ocenę 5,0
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Na ocenę 3.5 68% wymagań na ocenę 5,0

Na ocenę 4.0 79% wymagań na ocenę 5,0

Na ocenę 4.5 89% wymagań na ocenę 5,0

Na ocenę 5.0
95% z: Student potrafi oprogramować aplikację komputerową do realizacji
zadanego zadania technologicznego we wskazanym systemie komercyjnym, ze
sprawdzeniem poprawności działania na testowym zbiorze próbek

10 Macierz realizacji przedmiotu

Efekt
kształcenia

Odniesienie
danego efektu
do szczegóło-
wych efektów

zdefiniowa-
nych dla
programu

Cele
przedmiotu

Treści
programowe

Narzędzia
dydaktyczne

Sposoby oceny

EK1 Cel 1 W1 W2 N1 N2 F2 P1

EK2 Cel 1 W1 W2 W3 W4 N1 N2 N3 F2 P1

EK3 Cel 1 W4 W5 K1 K2 N3 N4 F1 F2 P1

EK4 Cel 1 K1 K2 N3 N4 F1 F2 P1

11 Wykaz literatury

Literatura podstawowa

[1 ] Szelerski M.W — AUTOMATYKA PRZEMYSŁOWA W PRAKTYCE PROJEKTOWANIE, Krosno, 2016,
Kabe

[2 ] Sankowski D., Mosorov W. Strzecha K. — Przetwarzanie i analiza obrazów w systemach przemysłowych,
Gliwice, 2014, Helion

12 Informacje o nauczycielach akademickich

Osoba odpowiedzialna za kartę

dr inż. Janusz, Józef Pobożniak (kontakt: janusz.pobozniak@pk.edu.pl)

Osoby prowadzące przedmiot

1 Dr inż. Łukasz Gola (kontakt: lukasz.gola@pk.edu.pl)
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3 Mgr inż. Dorota Warżołek (kontakt: dorota.warzolek@pk.edu.pl)

4 Dr inż. Janusz Pobozniak (kontakt: janusz.pobozniak@pk.edu.pl)

13 Zatwierdzenie karty przedmiotu do realizacji

(miejscowość, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

Przyjmuję do realizacji (data i podpisy osób prowadzących przedmiot)
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