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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Elements of industrial automation

NAZWA PRZEDMIOTU
W JEZYKU ANGIELSKIM

KoOD PRZEDMIOTU WM MIBM oIS B26 21/22
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty kierunkowe
LiczBAa pUNKTOW ECTS 2.00

SEMESTRY 3

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
3 15 0 15 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zapoznanie sie z podstawami budowy i programowania sterownikow PLC oraz systeméw napedowych silni-
kéw elektrycznych.

Cel 2 Zapoznanie si¢ z budows i zasada dzialania wybranych czujnikéw stosowanych w zautomatyzowanych sys-
temach wytwarzania.

Kod archiwizacji:
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Cel 3 Zapoznanie sie z podstawami budowy i dziatania hydraulicznych i pneumatycznych uktadéw sterowania.

Cel 4 Nabycie wiedzy w zakresie podstaw bezpieczenistwa przy budowie i eksploatacji uktadéw sterowania maszyn.

4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI
1 Podstawowe wiadomosci z zakresu przedmiotéw: fizyka, matematyka.

2 Podstawowe wiadomosci z zakresu przedmiotow: elektrotechnika i elektronika.

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Posiada podstawowa wiedze dotyczaca budowy, zasady dzialania i eksploatacji urzadzen wykorzy-
stywanych w ukladach automatyki przemystowe;j.

EK2 Wiedza Posiada podstawowa wiedze z zakresu budowy i zasady dzialania hydraulicznych i pneumatycznych
uktadéw sterowania.

EK3 Umiejetnosci W oparciu o dokumentacje techniczng potrafi zaprogramowaé sterownik PLC oraz skonfigu-
rowaé naped silnika elektrycznego w celu realizacji prostej aplikacji sterowania.

EK4 Umiejetnosci Potrafi wymienié i opisa¢ podstawowe elementy i uktady sterowania hydraulicznego i pneu-
matycznego.

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKLAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
W1 Sequential and combinational logic circuits. 1

Combinational and sequential logic systems and methods of their mathematical
W2 description. PLC controllers: classification, construction, operation and 2
programming. Functional parameters of discrete and analog input/output modules.

Sensors in industrial automation systems, classification, construction, principle of

w3 operation, technical parameters, advantages and disadvantages. 2

W4 Electric motor inverter, construction, principle of operation, defects and 9
advantages.
Pneumatic and hydraulic drives. The basics of pneumatic and hydraulic systems.

W5 o . . )
Principles of drawing diagrams.

W6 Pneumatic and hydraulic executive and control elements 2
Switching elements controlled by various physical quantities. Basic types of relays

w7 2
and contactors, selected control systems.

W8 Regulations regarding the safety of equipment and machines 2
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LABORATORIUM

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

L1 Simulation of sequential and combinational logic circuits in the program Lab-View. 2
Introduction to PLC programming. Configuration and start-up of modular

L2 PLC/PAC controllers, implementation of simple logic function in the control 2
program, declaring variables, starting and testing the developed program.

L3 Sensors in production systems. Study of functional parameters of sensors. 2

L4 AC motor inverter in selected control applications. 2

L5 Elements of fluid drives, pneumatic systems, assembly and testing of industrial 3
applications

L6 Switching systems on relays. Connecting and testing switching systems based on 5
relays

L7 Elements and protective systems in machines and devices 2

N1
N2
N3
N4

NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

Wyktady

Cwiczenia laboratoryjne

Konsultacje

Prezentacje multimedialne
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8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 30
Konsultacje przedmiotowe 2
Egzaminy i zaliczenia w sesji 2

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zaje¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 10
Opracowanie wynikow 8
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 8
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 60
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 2.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Cwiczenie praktyczne
F2 Kolokwium

F3 Sprawozdanie z ¢wiczenia laboratoryjnego

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

W1 Zaliczenie przedmiotu wymaga uzyskania pozytywnej oceny z kazdego efektu k

KRYTERIA OCENY

sztalcenia.

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 3.0 Potrafi omoéwi¢ budowe i zasade dzialania wybranych urzadzen automatyki.
EFEKT KSZTALCENIA 2
NA OCENE 3.0 Potrafi Wymieni.é i opisa¢ podstawowe elementy i uktady sterowania
hydraulicznego i pneumatycznego.
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EFEKT KSZTALCENIA 3

NA OCENE 3.0 Potrafi skonfigurowaé¢ i uruchomié prosta aplikacje sterowania.

EFEKT KSZTALCENIA 4

Potrafi wymienié¢ i opisa¢ podstawowe elementy i uklady sterowania
NA OCENE 3.0 hydraulicznego i pneumatycznego oraz rozpoznaé¢ podstawowe zagrozenia
wynikajace z funkcjonowania maszyn i urzadzern.

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-

EFEKT B CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
W1 W2 W3 W4
M1 W06
EK1 _ Cel 1 Cel 2 L1L2 L3 14 N1 N2 N4 F2 F3 P1
EK2 M1 W06 Cel 3 W5 WE7W7 L6 N1 N2 N3 F2 F3 P1
Cel 1 Cel 2 W2 W3 W4 L1
M1 U1l
EK3 _ Cel 4 12 L3 L4 L7 N2 N3 F1 F2 F3 P1
EK4 M1 U11 Cel 3 Cel 4 W6 \£V67£7;78 L5 N1 N2 N3 N4 F1 F2 F3 P1

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 | Dietmara Schmida — Mechatronika, Warszawa, 2002, REA
[2 | Szydelski Z — Naped i sterowanie hydrauliczne, Warszawa, 1999, WKL

[3 | Szenajch W — Naped i sterowanie pneumatyczne, Warszawa, 2005, WNT

LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1 | AutorSatat R., Korpysz K., Obstawski P. — Wstep do programowania sterownikéw PLC, Warszawa,
2010, WKiL
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12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Marcin, Michal Malec (kontakt: marcin.malec@pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Marcin Malec (kontakt: mmalec@mech.pk.edu.p)

2 dr inz. Stanistaw Krenich (kontakt: krenich@mech.pk.edu.pl)

3 dr inz. Marcin Morawski (kontakt: morawski@mech.pk.edu.pl)

4 dr inz. Artur Gawlik (kontakt: artur.gawlik@mech.pk.edu.pl)

4 dr inz. Janusz Pobedza (kontakt: janusz.pobedza®@mech.pk.edu.pl)
5 dr inz. Pawel Walczak (kontakt: pawel.walczak@mech.pk.edu.pl)

6 mgr inz. Artur Guzowski (kontakt: artur.guzowski@mech.pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy osob prowadzacych przedmiot)
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