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1 Informacje o przedmiocie

Nazwa przedmiotu Sterowanie i monitoring w transporcie

Nazwa przedmiotu
w języku angielskim

Kod przedmiotu WM ISTR oIS C1 20/21

Kategoria przedmiotu Przedmioty specjalnościowe

Liczba punktów ECTS 2.00

Semestry 5

2 Rodzaj zajęć, liczba godzin w planie studiów

Semestr Wykład Ćwiczenia Laboratorium
Laboratorium
komputero-

we
Projekt Seminarium

5 15 0 15 0 0 0

3 Cele przedmiotu

Cel 1 Zapoznanie z podstawowymi układami sterowania pracą dźwignic, przenośników, maszyn przeładunkowych,
systemów transportu linowego oraz dźwigów.

Kod archiwizacji:
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4 Wymagania wstępne w zakresie wiedzy, umiejętności i innych
kompetencji

1 Wiedza z zakresu budowy maszyn i aparatów elektrycznych napędów roboczych, podstaw systemów sterowania
i automatyzacji procesów transportu bliskiego. Zaliczony przedmiot "Środki transportu bliskiego"

5 Efekty kształcenia

EK1 Wiedza Student który zaliczy przedmiot, potrafi wyróżnić (zdefiniować) podstawowe rodzaje układów ste-
rowania i monitorowania dźwignic oraz środków transportu bliskiego.

EK2 Umiejętności Student który zaliczy przedmiot, potrafi zaproponować odpowiednie rozwiązanie układu ste-
rowania dla wybranych urządzeń transportu bliskiego.

EK3 Umiejętności Student który zaliczy przedmiot, potrafi identyfikować cechy konstrukcyjno-eksploatacyjne
sterowanych urządzeń transportu bliskiego, w tym wpływ charakterystyk sterowania na parametry dynamiczne
tych maszyn transportowych.

EK4 Kompetencje społeczne Student który zaliczy przedmiot,potrafi przedstawić w zespole zasadność wpro-
wadzonych elementów sterowania dla potrzeb automatyzacji procesów transportowych i zdalnego sterowania.

6 Treści programowe

Wykład

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

W1
Układy sterowania w systemach transportu bliskiego - cechy funkcjonalno
- eksploatacyjne. 2

W2 Środki automatycznej identyfikacji stanów pracy dźwignic, w tym zjawiska
ukosowania ich mostów jezdnych. 2

W3 Systemy antywahaniowe - starowanie pracą mechanizmów jazdy suwnic. 2

W4 Sterowanie pracą przenośnika taśmowego z funkcją dystrybucji i separacji nosiwa. 2

W5 Algorytmy sterowania urządzeń transportu bliskiego w aplikacji programowej
SAIA-PG5. 3

W5
Treści programowe 5Sterowanie PWM silnikiem prądu stałego w mechanizmie
platformy przenośnika śrubowego. 2

W6 Monitoring stanów dźwigu osobowego z napędem GEN-2 2

Laboratorium

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

L1
Badania funkcjonalne układu sterowania pracą napędu drzwi kabinowych dźwigów
osobowych. 3
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Laboratorium

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

L2
Sterowanie hydraulicznymi platformami dźwigowymi z napędem pośrednim
- identyfikacja zjawiska zrywu "jerk". 3

L2
Testy funkcjonalne wybranych algorytmów sterowania pracą zautomatyzowanej
układnicy magazynowej. 3

L3
Sterowanie pracą mechanizmu jazdy wózka wciągarki suwnicy na stanowisku
modelowym, w tym procedur antywahaniowych. 3

L4
Testy eksploatacyjne przenośnika taśmowego w tym zaprogramowanych zadaniowo
algorytmów identyfikacji i sortowania nosiwa oraz ruchu taśmy transportowej. 3

7 Narzędzia dydaktyczne

N1 wykłady - prezentacje multimedialne

N2 ćwiczenia laboratoryjne

N3 praca w grupach

8 Obciążenie pracą studenta

Forma aktywności
Średnia liczba godzin

na zrealizowanie
aktywności

Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:

Godziny wynikające z planu studiów 30

Konsultacje przedmiotowe 10

Egzaminy i zaliczenia w sesji 5

ćwiczenia projektowe z wykorzystaniem aplikacji PG5 10

Godziny bez udziału nauczyciela akademickiego wynikające z nakładu pracy studenta, w tym:

Przygotowanie się do zajęć, w tym studiowanie zalecanej literatury 5

Opracowanie wyników 10

Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 10

Sumaryczna liczba godzin dla przedmiotu wynikająca z
całego nakładu pracy studenta 80

Sumaryczna liczba punktów ECTS dla przedmiotu 2.00
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9 Sposoby oceny

Ocena formująca

F1 sprawozdania z ćwiczeń laboratoryjnych

F1 ćwiczenia praktyczne

F2 testy i odpowiedzi ustne

Ocena podsumowująca

P1 średnia ważona ocen formujących (wagi podane na pierwszym wykładzie)

Kryteria oceny

Efekt kształcenia 1

Na ocenę 2.0 gorzej niż na ocenę 3,0

Na ocenę 3.0 j.w - w zakresie podanym w opisie ogólnym przedmiotowego kształcenia

Na ocenę 3.5 - lepiej niż na ocenę 3,0

Na ocenę 4.0 - lepiej niż na ocenę 3,5

Na ocenę 4.5 - lepiej niż na ocenę 4,0

Na ocenę 5.0 - lepiej niż na ocenę 4,5

Efekt kształcenia 2

Na ocenę 2.0 - gorzej niż na ocenę 3,0

Na ocenę 3.0 j.w. - w zakresie podanym w opisie ogólnym przedmiotowego efektu kształcenia

Na ocenę 3.5 - lepiej niż na ocenę 3,0

Na ocenę 4.0 - lepiej niż na ocenę 3,5

Na ocenę 4.5 - lepiej niż na ocenę 4,0

Na ocenę 5.0 - lepiej niż na ocenę 4,5

Efekt kształcenia 3

Na ocenę 2.0 - gorzej niż na ocenę 3,0

Na ocenę 3.0 j.w. - w zakresie podanym w opisie ogólnym przedmiotowego efektu kształcenia

Na ocenę 3.5 - lepiej niż na ocenę 3,0

Na ocenę 4.0 - lepiej niż na ocenę 3,5

Na ocenę 4.5 - lepiej niż na ocenę 4,0

Na ocenę 5.0 - lepiej niż na ocenę 4,5
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Efekt kształcenia 4

Na ocenę 2.0 - gorzej niż na ocenę 3,0

Na ocenę 3.0 j.w. - w zakresie podanym w opisie ogólnym przedmiotowego efektu kształcenia

Na ocenę 3.5 - lepiej niż na ocenę 3,0

Na ocenę 4.0 - lepiej niż na ocenę 3,5

Na ocenę 4.5 - lepiej niż na ocenę 4,0

Na ocenę 5.0 - lepiej niż na ocenę 4,5

10 Macierz realizacji przedmiotu

Efekt
kształcenia

Odniesienie
danego efektu
do szczegóło-
wych efektów

zdefiniowa-
nych dla
programu

Cele
przedmiotu

Treści
programowe

Narzędzia
dydaktyczne

Sposoby oceny

EK1 Cel 1
W1 W2 W3 W4
W5 W5 W6 L2

L2 L3
N1 N2 N3 F1 F1 F2 P1

EK2 Cel 1
W1 W2 W3 W4
W5 W5 W6 L1
L2 L2 L3 L4

N1 N2 F1 F1 F2 P1

EK3 Cel 1
W1 W2 W3 W4
W5 W5 W6 L1
L2 L2 L3 L4

N1 N2 N3 F1 F1 F2 P1

EK4 Cel 1
W1 W2 W3 W4
W5 W5 W6 L1
L2 L2 L3 L4

N1 N2 N3 F1 F1 F2 P1

11 Wykaz literatury

Literatura podstawowa

[1 ] Cichocki W., Pająk P — Laboratorium systemów steropwania i monitoringu urzadzeń transportu bliskiego,
Kraków, 2017, Wydawnictwo PK

[2 ] Korzeń Z. — Logistyczne systemy transportu bliskiego i magazynowania., Poznań, 20998, Wydawnictwo ILaM
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[3 ] Bubnicki Z. — Teoria i algorytmy sterowania., Warszawa, 2005, Wydawnictwo WK

[4 ] Grabowski E. — Nowoczesne napędy falownikowe dźwignic., Wrocław, 2003, Wydawnictwo Transport Prze-
mysłowy

Literatura uzupełniająca

[1 ] Cichocki W., Michałowski S. — Laboratorium systemów trasnsportu bliskiego i urządzeń dźwigowych.,
Kraków, 2011, Wydawnictwo PK

[2 ] SAIA & SABUR — Materiały szkoleniowe PG5, Warszawa, 2017, Wydawnictwo SABUR

Literatura dodatkowa

[1 ] Autor zbiorowy — zasoby internetowe portal branzowy, Warszawa, 2019, netografie -portal branżowy

12 Informacje o nauczycielach akademickich

Osoba odpowiedzialna za kartę

dr inż. Wiesław, Jan Cichocki (kontakt: pmcichoc@cyf-kr.edu.pl)

Osoby prowadzące przedmiot

1 dr inż. Wiesław Cichocki (kontakt: pmcichoc@cyf-kr.edu.pl)

2 mgr inż. Piotr Pająk (kontakt: ppajak@mech.pk.edu.pl)

3 dr hab. inż. prof. PK Grzegorz Tora (kontakt: tora@mech.pk.edu.pl)

4 dr inż. Stefan Chwastek (kontakt: chwastek@mech.pk.edu.pl)

5 mgr inż. Damian Brewczyński (kontakt: brewczynski@mech.pk.edu.pl)

13 Zatwierdzenie karty przedmiotu do realizacji

(miejscowość, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

Przyjmuję do realizacji (data i podpisy osób prowadzących przedmiot)
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