POLITECHNIKA KRAKOWSKA
IM. TADEUSZA KOSCIUSZKI

KARTA PRZEDMIOTU

obowiazuje studentéw rozpoczynajacych studia w roku akademickim 2020,/2021

Wydziat Mechaniczny

Kierunek studiéw: Inzynieria Srodkéw Transportu (zmiana nazwy kierunku na Srodki Transportu i Logistyka na drugim
stopniu od roku akademickiego 2020/21. Profil: Ogolnoakademicki

Forma sudiéw: stacjonarne Kod kierunku: T
Stopien studiéw: |

Specjalnosci: Bezpieczenstwo i eksploatacja srodkéw transportu masowego

1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Budowa i teoria ruchu samochodow

NAZWA PRZEDMIOTU
W JEZYKU ANGIELSKIM

KOD PRZEDMIOTU WM ISTR oIS B19 20/21
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty kierunkowe
LiczBAa pUNKTOW ECTS 2.00

SEMESTRY 4

2 RoODzAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
4 15 0 15 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Cel przedmiotu 1 Zapoznanie z podstawowymi informacjami dotyczacymi budowy pojazdéw samochodowych
i ich podzespoléw oraz z obliczeniami i badaniami dynamiki podtuznej samochodow.

Kod archiwizacji:



P
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Wymaganie 1 Zaliczone przedmioty: matematyka, wprowadzenie do fizyki

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Efekt ksztalcenia 1 Student zna i rozumie modele matematyczne zjawisk fizycznych oraz opis zjawisk
fizycznych wystepujacych w zagadnieniach inzynierskich; podstawy fizyki.

EK2 Wiedza Efekt ksztalcenia 2 Student zna i rozumie teorie lezaca u podstaw dziatania urzadzen, maszyn
i aparatury w zakresie inzynierii mechaniczne;j.

EK3 Wiedza Efekt ksztalcenia 3 Student zna i rozumie perspektywy i trendy rozwoju konstrukeji maszyn i urza-
dzen.

EK4 Wiedza Efekt ksztalcenia 4 Student zna i rozumie podstawowe metody i procedury pomiarowe parametrow
procesow, maszyn i urzadzen w inzynierii mechaniczne;j.

EK5 Umiejetnosci Efekt ksztatcenia 5 Student potrafi postugiwaé sie wykresami, tablicami, innymi zZrodtami
informacji technicznej oraz wykorzystywaé gotowe programy inzynierskie zaréwno do analizy danych jako
tablice cyfrowe jak réwniez do projektowania i pomiaréow.

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKLAD

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Tresci programowe 1 Wprowadzenie: przedmiot i zakres wyktadu, literatura.

W1 Podstawowe zagadnienia dotyczace budowy pojazdéw samochodowych. Kategorie 2
pojazdow.

W2 Tresci programowe 2 Budowa uktadéw napedowych, mechanizméw prowadzenia 3
kot, uktadow kierowniczych i uktadéw hamulcowych.

W3 Tresci programowe 3 Urzadzenia wspomagajace. Podstawowe systemy 5

mechatroniczne w pojazdach. Tendencje rozwojowe w konstrukeji samochodéw.

Tresci programowe 4 Charakterystyki zrodel napedu i ich aproksymacja dla
W4 potrzeb przedmiotu. Sity dziatajace na pojazd. Mechanika kota ogumionego, opory 2
ruchu, réwnania sit, przyczepnos$é kota ogumionego do podloza.

Tresci programowe 5 Opory ruchu pojazdéw i moce oporéw: opory drogowe, opor
powietrza, opor bezwladnosci i ich wyznaczanie.

Tresci programowe 6 Rownania sit i mocy wystepujacych w ruchu pojazdu,
charakterystyka dynamiczna, charakterystyka mocy na kolach. Straty w uktadzie
W6 przeniesienia napedu, sprawnosci. Dobor silnika i zasady doboru przetozen. 2
Wyznaczanie osiagdéw pojazdu: predkosci maksymalnej, zdolnosci pokonywania
wzniesienl, przyspieszen, czasu i drogi rozpedzania.
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WYKLAD

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Tresci programowe 7 Naped pojazdu: réwnania ruchu, por6wnanie napedéw na
kota osi przedniej, tylnej i na wszystkie kota w réznych warunkach ruchu.

W7 Hamowanie pojazdu: réwnania ruchu, dobér hamulcéw do pojazdu, wymagania 2
regulaminu ECE nr 13, korekcja sit hamowania i kryteria sterowania systemem
ABS.

LABORATORIUM

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Tresci programowe 1 BHP stanowiskowe. Wprowadzenie do laboratorium,

L1 aparatura pomiarowa stosowana w badaniach drogowych pojazdow 2
samochodowych.

L2 Tresci programowe 2 Wyznaczanie rozdzialtu mas, polozenia wysokosci §rodka 9
masy oraz momentéw bezwladnosci pojazdu.

L3 Tresci programowe 3 Wyznaczanie charakterystyki kinematycznej uktadu 1
kierowniczego i przetozenia w ukladzie kierowniczym.

L4 Tresci programowe 4 Wyznaczanie charakterystyk amortyzatora. 1

L5 Tresci programowe 5 Wyznaczanie charakterystyki sztywnosci zawieszenia i kota 5
ugumionego.
Tresci programowe 6 Wyznaczanie promienia tocznego kot, wyznaczanie bltedow
predkosciomierza i licznika kilometrow Proba wybiegu samochodu wyznaczanie

L6 opordéw ruchu, wyznaczanie predko$ci minimalnych na poszczegélnych biegach, 5
charakterystyki ekstremalnego rozpedzania i elastycznosci silnika, pomiary
op6znienia hamowania i drogi hamowania.

L7 Tresci programowe 7 Pomiary eksploatacyjnego zuzycia paliwa, wyznaczanie 5

charakterystyki zuzycia paliwa na poszczegélnych biegach, eco-driving.

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Narzedzie 1 Prezentacje multimedialne

N2 Narzedzie 2 Wyktady

N3 Narzedzie 3 Cwiczenia laboratoryjne
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8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 30
Konsultacje przedmiotowe 0
Egzaminy i zaliczenia w sesji 5

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zaje¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 5
Opracowanie wynikow 5
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 5
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 50
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 2.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Ocena 1 Poprawnie wykonane sprawozdania z laboratorium

F2 Ocena 2 Kolokwium zaliczeniowe

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Ocena 1 Ocena z kolokwium

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 3.0
inzynierskich w stopniu minimalnym.

Student zna i rozumie modele matematyczne zjawisk fizycznych wystepujacych
w samochodach oraz opis zjawisk fizycznych wystepujacych w zagadnieniach

EFEKT KSZTALCENIA 2

NA OCENE 3.0
w stopniu minimalnym.

Student zna i rozumie teorie lezaca u podstaw dzialania urzadzen, maszyn
i aparatury w zakresie inzynierii mechanicznej, w tym samochodéw i ich ruchu

EFEKT KSZTALCENIA 3
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NA OCENE 3.0

Student zna i rozumie perspektywy i trendy rozwoju konstrukcji maszyn
i urzadzen, w tym samochodéw w stopniu minimalnym.

EFEKT KSZTALCENIA 4

NA OCENE 3.0

Student zna i rozumie podstawowe metody i procedury pomiarowe parametrow
proces6éw, maszyn i urzadzen w inzynierii mechanicznej, w tym wystepujace
w ruchu samochodéw w stopniu minimalnym.

EFEKT KSZTALCENIA 5

NA OCENE 3.0

Student potrafi postugiwaé sie wykresami, tablicami, innymi Zréodtami informacji
technicznej oraz wykorzystywaé gotowe programy inzynierskie zaréwno do
analizy danych jako tablice cyfrowe jak réwniez do projektowania i pomiaréw

w obszarze techniki samochodowej w stopniu minimalnym.

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

EFEKT
KSZTALCENIA

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-
WYCH EFEKTOW

ZDEFINIOWA-

NYCH DLA

PROGRAMU

CELE
PRZEDMIOTU

TRESCI
PROGRAMOWE

NARZEDZIA
DYDAKTYCZNE

SPOSOBY OCENY

EK1

Cel 1

W1 W2 W3 W4

W5 W6 W7 L1

L2 L3 L4 L5 L6
L7

N1 N2 N3

F1F2P1

EK2

Cel 1

W1 W2 W3 W4
W5 W6 W7 L1
L2 L3 L4 L5 L6

N1 N2 N3

F1F2P1

EK3

Cel 1

W1 W2 W3 W4

W5 W6 W7 L1

L2 L3 L4 L5 L6
L7

N1 N2 N3

F1F2P1

EK4

Cel 1

W1 W2 W3 W4

W5 W6 W7 L1

L2 L3 L4 L5 L6
L7

N1 N2 N3

F1F2P1

EK5

Cel 1

W1 W2 W3 W4

W5 W6 W7 L1

L2 L3 L4 L5 L6
L7

N1 N2 N3

F1F2P1
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11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 | Kazimierz Studzinski — Samochdd Teoria Konstrukcja i Obliczanie, Warszawa, 1980, WKiL
[2 | Jorsen Reimpell — Podwozia Samochodéw Podstawy konstrukcji, Warszawa, 2001, WKik,
[3 | Andrzej Reriski — Bezpieczeristwo czynne samochodu, Warszawa, 2011, Oficyna Wydawnicza PW

[4 | Piotr Swider — Teoria ruchu samochodéw, cz. 1, Krakow, 2017, Wydawnictwo PK

LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1 ] Arczynski S. — Mechanika ruchu samochodu, Warszawa, 1993, WNT

[2 | Lanzendoerfer J., Szczepaniak C. — Teoria ruchu samochodu, Warszawa, 1980, WKikL

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH
OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz., prof. PK Robert, Stanistaw Janczur (kontakt: robert.janczur@pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Robert Janczur (kontakt: robertj@mech.pk.edu.pl)

2 Pracownicy Instytutu M-04 (kontakt: )

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACIJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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