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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Sztuka redagowania, dyskusji i prezentacji

NAZWA PRZEDMIOTU
W JEZYKU ANGIELSKIM

KOD PRZEDMIOTU WIEIK EIA olIN PO6 20/21
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty ogoélne
LiczBA PUNKTOW ECTS 2.00
SEMESTRY 2

2 RoODzAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIA
SEMESTR WYKLADY CWICZENIA LABORATORIA KOMPUTERO- PROJEKTY
WE
2 0 0 0 0 0 18

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Uporzadkowanie i usystematyzowanie wiedzy w zakresie formutowania modeli obiektéw technicznych i sys-
teméw oraz nadanie jej formy metodologii.

Cel 2 Wypracowanie technik oraz procedur usystematyzowanego opisu obiektéow technicznych, zjawisk fizycznych
i proceséw w formie pisemnej i ustnej z uwzglednieniem terminologii anglojezycznej.

Kod archiwizacji:
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Cel 3 Utrwalenie zasad redakcji tekstow technicznych oraz sporzadzania raportéw i notatek z tekstéw technicznych
moéwionych.

Cel 4 Rozszerzenie wiedzy studentéw o nowoczesne zagadnienia z dziedziny elektrotechniki i automatyki ze szcze-
g6lnym uwzglednieniem robotyki.

Cel 5 Przekazanie wiedzy niezbednej do rozumienia spotecznych, ekonomicznych i technicznych uwarunkowan dzia-
talnosci inzynierskiej poprzez analize form ludzkiej pracy.

4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Znajomos¢ teorii obwodow elektrycznych, uktadow elektromechanicznych, teorii sterowania oraz kinematyki i dy-
namiki bryt sztywnych.

2 Znajomo$é algebry liniowej oraz geometrii wielowymiarowe;j.

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Student poznaje metodologie formutowania modeli obiektow technicznych oraz systemow.

EK2 Wiedza Student poznaje techniki oraz procedury usystematyzowanego opisu obiektéw technicznych, zjawisk
fizycznych i proceséw w formie pisemnej i ustnej z uwzglednieniem terminologii anglojezycznej.

EK3 Umiejetnosci Student opanowuje umiejetnosci syntetycznego opisu urzadzen technicznych w jezyku polskim
i angielskim.

EK4 Umiejetnosci Student opanowuje umiejetnosé opracowania raportu z tekstu technicznego mowionego na
podstawie wybranych zagadnien m. in. z zakresu teorii systeméw, analizy form ludzkiej pracy oraz podstaw
teorii manipulatoréw i robotow.

6 TRESCI PROGRAMOWE

TEMATYKA ZAJEC LiczBa

Lp . B
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

Metodyka rozwinietego i syntetycznego opisu urzadzeri technicznych na
1 przyktadzie wybranych obiektéw. Metodologia formutowania modeli fizycznych, 6
matematycznych oraz schematéw zastepczych.

Redakcja tekstow technicznych w formie rozwinietej i zwartej z uwzglednieniem
terminologii angielskojezycznej oraz jezyka angielskiego technicznego w zakresie

elektrotechniki, elektromagnetyzmu, elektromechaniki, teorii manipulatoréw 6
i robotow.
Rola i znaczenie notacji graficznej (schematy blokowe, schematy strukturalne,

3 schematy zastepcze, grafy przeplywu sygnatéw, rysunki pogladowe, schematy 6

ideowe, itp.) na przykladzie analizy form ludzkiej pracy w ujeciu teorii systemow
z uwzglednieniem aspektow technicznych, ekonomicznych i spotecznych.
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7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Seminaria (dyskusje).

N2 Notatki z seminarium.

N3 Elaboraty.

N4 Przykladowy poradnik (raport) z zakresu podstaw robotyki.

N5 Prezentacje przy tablicy i zadania tablicowe.

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 18
Konsultacje przedmiotowe 1
Egzaminy i zaliczenia w sesji 1

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajgce z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie¢ do zajeé, w tym studiowanie zalecanej literatury 14
Opracowanie wynikow 6

Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 20
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 60
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 2.00

9

OCENA FORMUJACA

SPOSOBY OCENY

F1 Elaboraty.
F2 Prezentacje przy tablicy i zadania tablicowe.
F3 Notatki z seminarium.

F4 Poradnik (raport) z zakresu robotyki.

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych.

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

W1 Ocena pozytywna z Seminarium.
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OCENA AKTYWNOSCI BEZ UDZIALU NAUCZYCIELA

B1 Ocena aktywnosci odbywa sie na Seminarium.

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 3.0 Umie sformutowaé schemat zastepczy wybranego obiektu technicznego.
NA OCENE 4.0 Umie sformutowaé¢ model wybranego obiektu technicznego w réznych postaciach.
NA OCENE 5.0 Urple’sformu}owa.c r.nodel7 usyst§matyzowac zalozenia upraszczajace, jak tez
opisa¢ metodologie jego tworzenia.
EFEKT KSZTALCENIA 2
NaA OCENE 3.0 Umie opisa¢ zjawisko fizyczne lub proces w formie ustnej.
NA OCENE 4.0 Umie opisa¢ zjawisko fizyczne lub proces w formie ustnej i pisemne;j.
NA OCENE 5.0 Umle. opisac Z.‘]aWI.SkO fizyczne lub proces w formie ustnej i pisemnej w jezyku
polskim i angielskim.
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 3.0 Umie przyggtowaé opis 1 prezentacje dotyczaca wybranego urzadzenia w formie
podstawowej.
NA OCENE 4.0 Umie przygptowac opis i prezentacje dotyczaca wybranego urzadzenia w formie
rOZSZEerzone;j.
Umie przygotowaé opis i prezentacje dotyczaca wybranego urzadzenia w formie
NA OCENE 5.0 AR .. .. ; .
rozszerzonej w jezyku polskim i z elementami jezyka angielskiego.
EFEKT KSZTALCENIA 4
NA OCENE 3.0 Umie przygotowaé raport w formie podstawowe;j.
NA OCENE 4.0 Umie przygotowaé raport w formie rozwinietej.
Umie przygotowaé raport w formie rozwinietej z bogatym wykorzystaniem form
NA OCENE 5.0 . s . .
graficznych i elementow jezyka angielskiego.

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU
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ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
EFEKT DO SZCZEGOLO- CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
EK1 Cel 1 2 N3 N4 F4
EK2 Cel 2 3 N2 N3 F1
EK3 Cel 2 Cel 3 1 N1 N2 F1 F2
EK4 Cel 3 2 N1 N2 F1 F2

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 | Biesenbach B., Kluszczynski K., Sattar T. P. — Mechatronics Engineering Workshop, Bochum, 2014,
Deutsche Gesellschaft fur Mechatronik e.V.

[2 | Cameron H. — Programowanie robotéw., Gliwice, 2017, Wydawnictwo Helion

[3 | Honczarenko J. — Roboty przemystowe : elementy i zastosowanie, Warszawa, 1996, Wydawnictwo WNT
[4 | Jezierski E. — Transformatory,, Warszawa, 1976, Wydawnictwo WNT

[5 | Kaczmarek W. — Robotyzacja proceséw produkcyjnych, Warszawa, 2017, Wydawnictwo PWN

[6 | Kluszczynski K. — Elektrotechnika w pierwszych latach nowego milenium, Miejscowosé, 2001, Slaskie Wia-
domosci Elektryczne

[7 | Kluszczynski K. — Od elektromechaniki do mechatroniki, Gliwice, 2012, Wydawnictwo Politechniki Slaskiej

[8 | Kluszczynski K. — TytutMechatronika moda czy nieuchronnosé?, Miejscowosé, 2019, Przeglad Elektrotech-
niczny, nr 9, 2009

uszczynski K., Krawczy . — Mechatronics a new interdisciplinary course for electrical engineering
9 | Kl iski K., K k D Mechatroni interdiscipli lectrical j '
students, Kiel, 2001, Proc. of 1 st Baltic Sea Workshop on Education in Mechatronics

[10 | Kozlowski K. i inni — Modelowanie i sterowanie robotéw,, Warsxawa, 2017, Wydawnictwo naukowe PWN

[11 ]| Niederlinski A — Roboty pzremystowe, Warszawa, 1981, Wydawnictwo WSiP

LITERATURA UZUPEELNIAJACA

[1 | Paszek W. — Stany nieustalone w maszynach elektrycznych, Warszawa, 1992, Wydawnictwo WNT
[2 | Plamitzer A. — Maszyny elektryczne, Warszawa, 1988, Wydawnictwo WNT

[3 | Praca zbiorowa — Monografia IT Kongresu Elektryki Polskiej cz. IV Mechatronika, Warszawa, 2016, Wydaw-
nictwo SEP

[4 | Praca zbiorowa pod redakcja K. Kluszczynskiego — Mechatronika. Analiza, projektowanie i badania
wybranych elementéw i systemdow, Warszawa, 2013, Wydawnictwo PAK

[5 | Turowski J. — Podstawy mechatroniki, £.odz, 2008, Wyd. Wyzszej Szkoly Humanistyczno-Ekonomicznej

[6 | Wojnarowski J. — Wprowadzenie do mechatroniki, Nowy Sacz, 2012, Panistwowa Wyzsza Szkota Zawodowa
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12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH
OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Zbigniew Pilch (kontakt: zbigniew.pilch@pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 prof.dr hab.inz. Krzysztof Kluszczynski (kontakt: krzysztof .kluszczynski@pk.edu.pl)

2 dr inz. Zbigniew Pilch (kontakt: zbigniew.pilch@pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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