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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Sterowanie maszyn i urzadzen transportowych

NAZWA PRZEDMIOTU

Control of Machinery and Transport Equipment
W JEZYKU ANGIELSKIM

KoD PRZEDMIOTU WM AIR oIS C4 19/20
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty specjalno$ciowe
LiczBA PUNKTOW ECTS 2.00

SEMESTRY 6

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
6 15 0 15 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zapoznanie z podstawowymi ukladami sterowania pracg urzadzen transportu technologicznego (transport
bliski)

Kod archiwizacji:



P
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Wiedza z zakresu systemow sterowania i automatyzacji maszyn technologicznych - zaliczony przedmiot "podstawy
automatyki"

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Student ktory zaliczy przedmiot potrafi zdefiniowaé podstawowe rodzaje uktadéw sterowania i mo-
nitorowania parametréw pracy urzadzen dzwigowo-transportowych.

EK2 Umiejetnosci Student ktory zaliczy przedmiot potrafi wskaza¢ (zaproponowaé) odpowiednie rozwiazanie
uktadéw sterowania do wybranych urzadzenn dzwigowo-transportowych.

EK3 Umiejetnosci Student ktory zaliczy przedmiot potrafi identyfikowaé cechy konstrukcyjno-eksploatacyjne
urzadzen transportu bliskiego pod katem parametryzacji ich algorytmoéw sterujacych.

EK4 Kompetencje spoleczne Student ktory zaliczy przedmiot potrafi przedstawi¢ w zespole zasadno$é wpro-
wadzania nowoczesnych uktadéw sterujacych, w tym zdalne sterowanie dzwignic.

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKLAD

TEMATYKA ZAJEC LiczBa

Lp . .
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

Uktady sterowania i monitoringu w systemach transportu bliskiego - cechy
w1 funkcjonalno - eksploatacyjne. Srodki automatycznej identyfikacji z zdalnego 2
sterowania przeptywami ladunkéw w przemysle.

Zarzadzanie procesami w systemach transportowo-przetadunkowych. Sterowanie
hydraulicznymi platformami dzwigowymi.

Przemystowe implementacje uktadéw sterowania - wlasciwosci dynamiczne
W3 obiektoéw na przykladzie sterowania praca suwnic. Systemy antyskoszeniowe, 4
antynajazdowe i antywahaniowe.

Przyktady aplikacji funkcjonalnej sterowania maszyn roboczych: sterowanie
W4 hierarchiczne i ze sprzezeniem zwrotnym, uktady automatycznego sterowania 3
stabilizujacego, algorytmy adaptacyjne.

W5 Sterowanie dzwigdéw osobowych. 2
W6 Sterowanie praca przenosnika tasmowego z funkcja dystrybucji i separacji nosiwa. 2
LABORATORIUM
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
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LABORATORIUM

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Préby funkcjonalne i badania wpltywu wybranych parametréow sterujacych na

L1 cechy eksploatacyjne dzwigu hydraulicznego z napedem posrednim - wyznaczanie 3
parametru "jerk".

L2 Badania ruchowe dzwigu z napedem elektrycznym. 2

L3 Badania wplywu zaklocen sygnaléw sterujacych na doktadnosé pozycjonowania 3
ukladnicy magazynowej, w tym tzw. "zjawiska przekoszenia" mostu nosnego.

L4 Budowa algorytméw sterujacych w programie PG5 oraz wykonanie testéw na 5
stanowiskach modelowych z wykorzystaniem sterownika SAIA PCD M3330.

L5 Sterowanie i kontroling techniczny kolejki linowe;j. 2

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Cwiczenia laboratoryjne
N2 Konsultacje

N3 Wyktady

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 30
Konsultacje przedmiotowe 10
Egzaminy i zaliczenia w sesji 8

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zajeé¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 8

Opracowanie wynikow 12
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 16
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 84
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 2.00
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9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Sprawozdanie z ¢wiczenia laboratoryjnego
F2 Test

F3 Odpowiedz ustna

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1
NA OCENE 2.0 - gorzej niz na ocene 3,0
NA OCENE 3.0 Jk:;ta-ﬁ\; Ifia;kresie podanym w opisie og6lnym dla przedmiotowego efektu
NA OCENE 3.5 - lepiej niz na ocene 3,0
NA OCENE 4.0 - lepiej niz na ocene 3,5
NA OCENE 4.5 - lepiej niz na ocene 4,0
NA OCENE 5.0 - lepiej niz na ocene 4,5
EFEKT KSZTALCENIA 2
NA OCENE 2.0 - gorzej niz na ocene 3,0
NA OCENE 3.0 i{:;télzve E;kreSie podanym w opisie og6lnym dla przedmiotowego efektu
NA OCENE 3.5 - lepiej niz na ocene 3,0
NA OCENE 4.0 - lepiej niz na ocene 3,5
NA OCENE 4.5 - lepiej niz na ocene 4,0
NA OCENE 5.0 - lepiej niz na ocene 4,5
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 2.0 - gorzej niz na ocene 3,0
NA OCENE 3.0 j-w. - w zakresie podanym w opisie ogélnym
NA OCENE 3.5 - lepiej niz na ocene 3,0
NA OCENE 4.0 - lepiej niz na ocene 3,5
NA OCENE 4.5 - lepiej niz na ocene 4,0

Strona 4/6



P

Politechnika Krakowska im. Tadeusza Kosciuszki

NA OCENE 5.0 - lepiej niz na ocene 4,5
EFEKT KSZTALCENIA 4
NA OCENE 2.0 - gorzej niz na ocene 3,0
Na OCENE 3.0 j.-w. - w zakresie podanym w opisie ogélnym w/w efektu ksztalcenia
NA OCENE 3.5 - lepiej niz na oceng 3,0
NA OCENE 4.0 - lepiej niz na ocene 3,5
NA OCENE 4.5 - lepiej niz na ocene 4,0
NA OCENE 5.0 - lepiej niz na ocene 4,5

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-

EFEKT . CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU

W1 W2 W3 W4
EK1 Al_Wo02 Cel 1 W5 W6 L1 L2 N1 N2 N3 F1 F2F3 P1
L3 L4 L5

W1 W2 W3 W4
EK2 Al _U02 Cel 1 W5 W6 L1 L2 N1 N2 N3 F1F2F3 P1
L3 L4 L5

W1 W2 W3 W4
EK3 A1_U05 Cel 1 W5 W6 L1 L2 N1 N2 N3 F1 F2F3 P1
L3 L4 L5

W1 W2 W3 W4
EK4 Al_Ko04 Cel 1 W5 W6 L1 L2 N1 N2 N3 F1F2F3 P1
L3 L4 L5

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 ] Cichocki W. Pajak P — Laboratorium systemdw sterowania i monitoringu urzadzder transportu bliskiego,

Krakow, 2017, Wydawnictwo PK
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[2 | Korzen Z — Logistyczne systemy transportu bliskiego i magazynowania., Poznai, 1998, Wydawnictwo ILIM
etografia — Systemy sterowania dZwignic, Warszawa, , zasoby internetowe
3 | Net fi Syst t ja dZwignic, Wi 2012 by int t

[4 | Budnicki Z — Teoria i algorytmu sterowania, Warszawa, 2005, Wydawnictwo PWN

LITERATURA UZUPEENIAJACA

[1 ] Preaca zbiorowa — Sterowniki SAIA, Warszwa, 2017, Wydawnictwo SABUR

[2 ] Praca zbiorowa — Sterowanie dZwigdw, Warszawa, 2018, Wydawnictwo OTIS

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Wiestaw, Jan Cichocki (kontakt: pmcichoc@cyf-kr.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Wiestaw Cichocki (kontakt: wjcichocki@gmail. com)

2 mgr inz. Piotr Pajak (kontakt: ppajak@mech.pk.edu.pl)

3 dr hab. inz. prof. PK Grzegorz Tora (kontakt: gtora@mech.pk.edu.pl)
4 dr inz. Stefan Chwastek (kontakt: chwastek@mech.pk.edu.pl)

5 dr inz. Artur Gawlik (kontakt: agawlik@mech.pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowos¢, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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