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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Technologia, mechanizacja i automatyzacja rob6t budowlanych

NAZWA PRZEDMIOTU
W JEZYKU ANGIELSKIM

KoD PRZEDMIOTU WIL BUD oIS C26 19/20
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty kierunkowe
LiczBAa pUNKTOW ECTS 5.00

SEMESTRY 34

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

) LABORATORIA
CWICZENIA
SEMESTR WYKLAD LABORATORIA KOMPUTERO- PROJEKTY SEMINARIUM
AUDYTORYJNE
WE
3 30 0 0 0 15 0
4 15 0 0 0 15 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zapoznanie studentéw z aparatem pojeciowym, okresleniami i znaczeniem zagadnien zwiazanych z techno-
logia, mechanizacja i automatyzacja rob6t budowlanych.

Kod archiwizacji:



P

Politechnika Krakowska im. Tadeusza Kosciuszki

Cel 2 Zapoznanie studentéow z tradycyjnymi metodami realizacji robét ziemnych, betonowych, montazowych oraz
wykoniczeniowych, jak réwniez metodami wykorzystujacymi procesy mechanizacji i automatyzacji.

Cel 3 Zapoznanie studentéw z rodzajami sprzetu i maszyn stosowanych w budownictwie.

Cel 4 Zapoznanie studentéw z klasyfikacja oraz zasadami doboru maszyn do wykonywania robot ziemnych, beto-
nowych, montazowych oraz wykonczeniowych.

Cel 5 Analiza wydajnosci pojedynczych maszyn budowlanych i zestawoéw tych maszyn.

Cel 6 Zapoznanie studentéw ze sposobami transportu materialéw sypkich, zbrylonych i plastycznych na plac bu-
dowy oraz w miejsce wbudowania oraz transportu sprzetu i maszyn budowlanych.

Cel 7 Zapoznanie studentéow z metodologia realizacji obiektéw monolitycznych, wykonanych z prefabrykatéw oraz
czesciowo monolitycznych i wykonanych z prefabrykatow.

4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI
1 Znajomos¢ zagadnieni z zakresu podstaw geodezji.

2 Znajomosé zagadnien z zakresu budownictwa ogdlnego.

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Student zna podstawowe pojecia i okreslenia z zakresu technologii, mechanizacji i automatyzacji
robét budowlanych oraz wydajnosci maszyn budowlanych.

EK2 Wiedza Student zna tradycyjne oraz oparte na mechanizacji i automatyzacji metody realizacji robdt ziem-
nych, betonowych, montazowych oraz wykonczeniowych.

EK3 Wiedza Student zna rodzaje sprzetu i maszyn stosowanych w budownictwie, potrafi dokona¢ ich klasyfikacji
oraz wyboru w kontekscie zastosowania w realizacji rob6t ziemnych, betonowych, montazowych i wykoncze-
niowych.

EK4 Wiedza Student zna mozliwosci zastosowania metod transportu materialéw sypkich, zbrylonych i plastycz-
nych na plac budowy oraz w miejsce wbudowania oraz sposoby transportu sprzetu i maszyn budowlanych.

EK5 Kompetencje spoleczne Student zna metodologie realizacji obiektow monolitycznych, wykonanych z pre-
fabrykatéw oraz czesciowo monolitycznych i wykonanych z prefabrykatow, a takze przeznaczenie oraz sposoby
stosowania rusztowan i deskowan przy realizacji tego rodzaju obiektdw.

6 TRESCI PROGRAMOWE

PROJEKTY
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
P1 Makroniwelacja terenu budowy. 5
Projektowanie wykopu szerokoprzestrzennego pod posadowienie bezposrednie
P2 . 4
kubaturowego obiektu budowlanego.
P3 Analiza wydajnosci i czasu pracy spycharek. 2
P4 Analiza wydajnosci i czasu pracy zespolu koparka - samochody samowytadowcze. 4
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PROJEKTY
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Doboér nowoczesnych deskowari systemowych do betonowych i zelbetowych
P5 . . . - 6
elementow konstrukcyjnych (Sciany, plyty, belki i stupy).
Analiza zuzycia nakladéw na robocizne, materialty i sprzet budowlany w zaleznosci
Pé6 od zastosowania wariantu transportu mieszanki betonowej oraz pozostaltych 3
materialow i elementow deskowan systemowych.
p7 Dobér metod realizacji montazu konstrukcji szkieletowych w réznych warunkach 4
technologiczno-organizacyjnych.
P8 Dobér rozwiazan technologiczno-materiatowo-sprzetowych dla wybranego zakresu 5
robét wykonczeniowych.
WYKELAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
w1 Specyfika technologii, mechanizacji i automatyzacji rob6t budowlanych 1
w2 Realizacja robdt przygotowawczych na terenie budowy. 1
W3 Niwelacja terenu z zastosowaniem spycharek, rowniarek, zgarniarek i koparek. 2
W4 Technologie realizacji rob6t ziemnych zmechanizowanych i zautomatyzowanych. 5
W5 Wydajnos¢ maszyn budowlanych. 2
W6 Transport w realizacji rob6t budowlanych. 2
W7 Technologie realizacji robét betonowych monolitycznych (prace zbrojarskie oraz 5
zwigzane z przygotowaniem i ulozeniem mieszanki betonowej w deskowaniu).
Zastosowanie rusztowan i deskowan tradycyjnych, zunifikowanych oraz
W8 zautomatyzowanych w betonowym budownictwie monolitycznym (prace 3
ciesielskie).
W9 Technologie realizacji rob6t murowych. 3
W10 Technologie realizacji rob6t zwiazanych z wykonywaniem izolacji. 3
Technologie realizacji rob6t montazowych w zakresie montazy konstrukcji
W11 . 4
budowlanych prefabrykowanych oraz systemoéw fasadowych.
Technologie realizacji robot wykonczeniowych (tynki, oktadziny $cienne, podlogi
W12 . ; 6
i posadzki).
W13 Technologia drukowania 3D budynkéw. 2
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WYKEAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Technologia drukowania 3D budynkéw.utomatyzacja i robotyzacja
W14 - 5
w budownictwie.
W15 Warunki BiOZ i zapewnienia jakosci wykonania robét budowlanych 1

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyklady
N2 Cwiczenia projektowe
N3 Konsultacje

N4 Prezentacje multimedialne

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiéw 75
Konsultacje przedmiotowe 0
Egzaminy i zaliczenia w sesji 0

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakltadu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zajeé, w tym studiowanie zalecanej literatury 45
Opracowanie wynikow 0

Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 30
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 150
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 5.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Projekty indywidualne
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OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Egzamin pisemny

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

W1 Do egzaminu moga przystapi¢ studenci, ktérzy oddali i zaliczyli projekty.

W2 Ocena z egzaminu pisemnego 60%, ocena z projektu 40%.

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

Student zna podstawowe pojecia i okreslenia z zakresu technologii, mechanizacji

NA OCENE 3. . " . .
£ 3.0 i automatyzacji rob6t budowlanych oraz wydajnosci maszyn budowlanych.
EFEKT KSZTALCENIA 2
NA OCENE 3.0 Student zna tradycyjne oraz oparte na mechanizacji i automatyzacji metody

realizacji robot ziemnych, betonowych, montazowych oraz wykonczeniowych.

EFEKT KSZTALCENIA 3

Student zna rodzaje sprzetu i maszyn stosowanych w budownictwie, potrafi
NA OCENE 3.0 dokonaé ich klasyfikacji oraz wyboru w kontekscie zastosowania w realizacji robot
ziemnych, betonowych, montazowych i wykonczeniowych.

EFEKT KSZTALCENIA 4

Student zna mozliwosci zastosowania metod transportu materialéw sypkich,
NA OCENE 3.0 zbrylonych i plastycznych na plac budowy oraz w miejsce wbudowania oraz
sposoby transportu sprzetu i maszyn budowlanych.

EFEKT KSZTALCENIA 5

Student zna metodologia realizacji obiektéw monolitycznych, wykonanych

z prefabrykatow oraz czeSciowo monolitycznych i wykonanych z prefabrykatow,
a takze przeznaczenie oraz sposoby stosowania rusztowan i deskowan przy
realizacji tego rodzaju obiektow.

NA OCENE 3.0

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU
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ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-

EFEKT p CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
pl p2 p3 p4 pd
Cel 1 Cel 2 p6 p7 p8 wl w2
K KO03
EK1 _ Cel 3 w3 wi w9 wil0 N1 N2 N3 N4 F1 P1
wll wl2 w13
pl p5 p6 p7 p8
Cel 1 Cel 2 w2 w3 w4 wb w6
EK2 K KO03 Cel 3 Cel 6 w7 w8 w9 w10 N1 N2 N3 N4 F1P1
Cel 7 wll w12 w13
wl4
FK3 K K03 06103610561 4] p3pawSwbws | N1 N2 N3 N4 F1 P1
EK4 K W10 K KO03 Cel 6 p4 w6 N1 N2 N3 N4 F1 P1
EK5 K KO03 Cel 7 pd pb w7 w8 w9 N1 N2 N3 N4 F1 P1

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 | Wlodzimierz Martinek, Pawel Nowak, Piotr Woyciechowski — Technologia robét budowlanych, War-
szawa, 2010, Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej

[2 ] Jozef Kubica — Technologia robét budowlanych, Krakow, 2013, Wydawnictwo Politechniki Krakowskiej

[3 | Zygmunt Ortowski — Podstawy technologii betonowego budownictwa monolitycznego, Warszawa, 2013, Wy-
dawnictwo Naukowe PWN

LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1 ] Autor — Tytut, Miejscowosé, 2019, Wydawnictwo

LITERATURA DODATKOWA

[1 ] Wlodzimierz Martinek, Wioletta Jackiewicz-Rek, Mariola Ksiazek, Krzysztof Kaczorek, Jerzy
Roston — Technologia robdt budowlanych: éwiczenia projektowe, Miejscowosé, 2015, Oficyna Wydawnicza
Politechniki Warszawskiej

|2 | Czasopismo — Przeglad Budowany, Warszawa, 0, PZITB
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12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr hab. inz. prof. PK Wojciech Drozd (kontakt: wdrozd@ztob.pk.edu.pl)

OSsoOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr hab. inz. Wojciech Drozd (kontakt: wdrozd@13.pk.edu.pl)

2 dr inz. Damian Wieczorek (kontakt: dwieczorek@13.pk.edu.pl)
3 mgr inz. Zuzanna Podgorna (kontakt: zpodgorna@l3.pk.edu.pl)
4 mgr inz. Katarzyna Kafel (kontakt: kkafel@13.pk.edu.pl)

5 mgr inz. Patrycja Karcinska (kontakt: pkarcinska@13.pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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