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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Sterowanie i monitoring w transporcie

NAZWA PRZEDMIOTU

Control and Monitoring of Transport Equipment
W JEZYKU ANGIELSKIM

KoD PRZEDMIOTU WM TRANS oIN D7 18/19
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty specjalno$ciowe
LiczBA PUNKTOW ECTS 2.00

SEMESTRY 5

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
5 9 0 9 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zapoznanie z podstawowymi uktadami sterowania praca dzwignic, przenosnikow, maszyn przeladunkowych,
systemoéw transportu linowego oraz dzwigow.

Kod archiwizacji:
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Wiedza z zakresu budowy maszyn i aparatéw elektrycznych napedéw roboczych, podstaw systeméw sterowania
i automatyzacji procesow transportu bliskiego. Zaliczony przedmiot "Srodki transportu bliskiego"

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Student ktory zaliczy przedmiot, potrafi wyr6zni¢ (zdefiniowaé) podstawowe rodzaje uktadow ste-
rowania i monitorowania dzwignic oraz srodkéw transportu bliskiego.

EK2 Umiejetnosci Student ktory zaliczy przedmiot, potrafi zaproponowaé odpowiednie rozwigzanie uktadu ste-
rowania dla wybranych urzadzen transportu bliskiego.

EK3 Umiejetnosci Student ktory zaliczy przedmiot, potrafi identyfikowaé cechy konstrukcyjno-eksploatacyjne
sterowanych urzadzen transportu bliskiego, w tym wplyw charakterystyk sterowania na ich parametry dyna-
miczne. tych maszyn transportowych.

EK4 Kompetencje spoleczne Student ktoéry zaliczy przedmiot,potrafi przedstawi¢ w zespole zasadno$é¢ wpro-
wadzonych elementow sterowania dla potrzeb automatyzacji procesé6w transportowych i zdalnego sterowania.

6 TRESCI PROGRAMOWE

LABORATORIUM
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
L1 Badania funkcjonalne uktadu sterowania praca napedu drzwi kabinowych dzwigéw 5
osobowych.
Sterowanie hydraulicznymi platformami dZzwigowymi z napedem pos$rednim
L2 . S S 2
- identyfikacja zjawiska zrywu "jerk".
L3 Testy funkcjonalne wybranych algorytméw sterowania praca zautomatyzowanej 5
ukladnicy magazynowej.
L4 Sterowanie pracg mechanizmu jazdy wozka wciggarki suwnicy na stanowisku 9
modelowym, w tym procedur antywahaniowych.
Testy eksploatacyjne przenosnika tasmowego w tym zaprogramowanych zadaniowo
L5 . I . . i . 1
algorytmow identyfikacji i sortowania nosiwa oraz ruchu tasmy transportowe;j.
WYKEAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
W1 Uktady sterowania w systemach transportu bliskiego - cechy funkcjonalno 1
- eksploatacyjne.
W2 Srodki automatycznej identyfikacji stanoéw pracy dzwignic, w tym zjawiska 1
ukosowania ich mostéw jezdnych.
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WYKLAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
W3 Systemy antywahaniowe - starowanie praca mechanizméw jazdy suwnic. 1
W4 Sterowanie praca przeno$nika tasmowego z funkcja dystrybucji i separacji nosiwa. 1
W5 Podstawowe algorytmy zbudowane i zaadaptowane do sterowania urzadzeniami 3
transportu bliskiego w aplikacji programowej SAIA-PG5.
W6 Sterowanie PWM silnikiem pradu stalego w mechanizmie platformy przenosnika 1
srubowego.
W7 Monitoring stanéw dzwigu osobowego z napedem GEN-2 1

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Cwiczenia laboratoryjne
N2 Wyktady

N3 Konsultacje

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiéw 18
Konsultacje przedmiotowe 10
Egzaminy i zaliczenia w sesji 8

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakltadu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zajeé, w tym studiowanie zalecanej literatury 6

Opracowanie wynikow 12
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 6

SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 60
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 2.00
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9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Sprawozdanie z ¢wiczenia laboratoryjnego
F2 Test

F3 Odpowiedz ustna

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1
NA OCENE 2.0 - gorzej niz na ocene 3,0
NA OCENE 3.0 JwW. - w z?kresie podanym w opisie og6lnym dla przedmiotowego efektu
ksztalcenia
NA OCENE 3.5 - lepiej niz na ocene 3,0
NA OCENE 4.0 - lepiej niz na ocene 3,5
NA OCENE 4.5 - lepiej niz na ocene 4,0
NA OCENE 5.0 - lepiej niz na ocene 4,5
EFEKT KSZTALCENIA 2
NA OCENE 2.0 - gorzej niz na ocene 3,0
NA OCENE 3.0 jow.
NA OCENE 3.5 - lepiej niz na oceng 3,0
NA OCENE 4.0 - lepiej niz na ocene 3,5
NA OCENE 4.5 - lepiej niz na ocene 4,0
NA OCENE 5.0 - lepiej niz na ocene 4,5
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 2.0 - gorzej niz na ocene 3,0
NA OCENE 3.0 jw.
NA OCENE 3.5 - lepiej niz na ocene 3,0
NA OCENE 4.0 - lepiej niz na ocene 3,5
NA OCENE 4.5 - lepiej niz na ocene 4,0
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NA OCENE 5.0

- lepiej niz na ocene 4,5

EFEKT KSZTALCENIA 4

NA OCENE 2.0

- gorzej niz na ocene 3,0

NA OCENE 3.0 jow.

NA OCENE 3.5 - lepiej niz na ocene 3,0
NA OCENE 4.0 - lepiej niz na ocene 3.5
NA OCENE 4.5 - lepiej niz na ocene 4,0
NA OCENE 5.0 - lepiej niz na ocene 4,5

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
EFEKT PO SZCZEGOL,O_ CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
K1 Wid L1 L2L3L4L5
EK1 - Cel 1 W1 W2 W3 W4 N1 N2 N3 F1 F2 F3 P1
K1 UBO03
- W5 W6 W7
K1 UB02 L1 L2L3L4L5
EK2 - Cel 1 W1 W2 W3 W4 N1 N2 N3 F1 F2 F3 P1
K1 UBO03
- W5 W6 W7
K1 UB02 L1 L2L3L4L5
EK3 - Cel 1 W1 W2 W3 W4 N1 N2 N3 F1F2 F3 P1
K1 UBO03
- W5 W6 W7
K1 K02 L1 L3 L5 W1
EK4 K1 K03 Cel 1 W3 W5 W7 N1 N2 N3 F1F2 F3 P1

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 ] Cichocki W., Pajak P — Laboratorium systemoéw steropwania i monitoringu urzadzen transportu bliskiego,

Krakow, 2017, Wydawnictwo PK

[2 | Korzen Z. — Logistyczne systemy transportu bliskiego i magazynowania, Poznan, 2008, Wydawnictwo ILaM
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[3 | Bubnicki Z. — Teoria i algorytmy sterowania, Warszawa, 2018, Wydawnictwo WK

LITERATURA UZUPEENIAJACA

[1 ] Cichocki W., Michatowski S. — Laboratorium systemdéw trasnsportu bliskiego i urzadzen dzwigowych, Kra-
koéw, 2011, Wydawnictwo PK

LITERATURA DODATKOWA

[1 ] SATIA & SABUR — Materiaty szkoleniowe PG5,, Warszawa, 2017, Wydawnictwo SABUR

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH
OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Wiestaw, Jan Cichocki (kontakt: pmcichoc@cyf-kr.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Wiestaw Cichocki (kontakt: wjcichocki@gmail.com)

2 mgr inz. Piotr Pajak (kontakt: ppajak@mech.pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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