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1 Informacje o przedmiocie

Nazwa przedmiotu Wybrane techniki diagnozowania i dozoru urządzeń transportu bliskiego

Nazwa przedmiotu
w języku angielskim

Selected Techniques of Diagnostics and Inspection of Materials Handling
Equipment

Kod przedmiotu T934

Kategoria przedmiotu Przedmioty specjalnościowe

Liczba punktów ECTS 2.00

Semestry 2

2 Rodzaj zajęć, liczba godzin w planie studiów

Semestr Wykład Ćwiczenia Laboratorium
Laboratorium
komputero-

we
Projekt Seminarium

2 15 0 15 0 0 0

3 Cele przedmiotu

Cel 1 Zapoznanie z podstawowymi technikami diagnozowania i dozoru technicznego urządzań poddozorowych
z grupy transportu bliskiego (dźwignic, przenośników).

Kod archiwizacji: 77C0FFA2
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4 Wymagania wstępne w zakresie wiedzy, umiejętności i innych
kompetencji

1 Podstawowe wiadomości z zakresu dozoru technicznego dźwignic oraz zaliczony przedmiot "Inżynieria systemów
transportowych"

5 Efekty kształcenia

EK1 Wiedza Student który zaliczył przedmiot, potrafi wskazać na czynniki decydujące o trwałości środków trans-
portu bliskiego, ich niezawodności i bezpieczeństwie eksploatacji, a także uzasadnić istotę sprawowania dozoru
technicznego.

EK2 Umiejętności Potrafi określić parametry i cechy złożonego systemu transportu bliskiego - pożądane dla
potrzeb jego zastosowania w zakresie studiowanej specjalności.

EK3 Umiejętności Potrafi ocenić możliwości eksperymentalnej lub teoretycznej weryfikacji hipotez badawczych,
w tym wynikającej z procedur dozorowych.

EK4 Kompetencje społeczne Potrafi współpracować w zespole diagnostyczno-dozorowym jako ekspert.

6 Treści programowe

Wykład

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

W1
Istota i struktura prosesów diagnozowania stanu technicznego urządzeń transportu
bliskiego (UTB). Ogólne algorytmy procesów operacji kontrolnych i dozorowych. 2

W2

Podstawowe techniki i metody prognozowania stanów UTB, lokalizacji uszkodzeń
oraz analizy ryzyka zagrożeń. Przykładowe specyfikacje ilościowo-jakościowych
wymagań użytkownika oraz kwalifikacje stanów technicznych dla wybranych grup
środków transportu bliskiego (dźwigi, suwnice, żurawie, kolejki linowe).

3

W3
Algorytmy sterowania utrzymaniem urządzeń UTB w stanie zdatności
eksploatacyjnej. 2

W4
Zagadnienia prawne związane z procedurami modernizacyjnymi urządzeń objętych
dozorem technicznym. Systemy zarządzania bezpieczeństwem eksploatacji
urządzeń transportu bliskiego, w tym wieloletnio eksploatowanych UTB.

4

W5
Procedury prowadzenia badań atestacyjnych (certyfikacja elementów, podzespołów
i urządzeń dźwigowo-transportowych objętych dozorem technicznym
obowiązkowym oraz dobrowolnym).

3

W6
Wybrane metody inżynierskie poprawy niezawodności eksploatacyjnej UTB
- przykładowe rozwiązania. 1
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Laboratorium

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

L1

Badania dozorowe wybranych urządzeń dźwigowo-transportowych: suwnic, żurawi
budowlanych, dźwigów osobowych, systemów transportu linowego, systemów
transportu podwieszonego, podnośników, itp. (laboratorium M3, współudział
w badaniach przeprowadzanych przez UDT oraz TDT).

8

L2

Monitorowanie parametrów pracy układu automatycznego sterowania ruchami
roboczymi mobilnego transportera przemysłowego oraz parametrów
eksploatacyjnych systemu transportu ciągłego (przenośnik, schody ruchome,
kolejka linowa).

7

7 Narzędzia dydaktyczne

N1 Wykłady

N2 Ćwiczenia laboratoryjne

8 Obciążenie pracą studenta

Forma aktywności
Średnia liczba godzin

na zrealizowanie
aktywności

Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:

Godziny wynikające z planu studiów 30

Konsultacje przedmiotowe 5

Egzaminy i zaliczenia w sesji 0

Godziny bez udziału nauczyciela akademickiego wynikające z nakładu pracy studenta, w tym:

Przygotowanie się do zajęć, w tym studiowanie zalecanej literatury 10

Opracowanie wyników 15

Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 0

Sumaryczna liczba godzin dla przedmiotu wynikająca z
całego nakładu pracy studenta 60

Sumaryczna liczba punktów ECTS dla przedmiotu 2.00

9 Sposoby oceny

Ocena formująca

F1 Sprawozdanie z ćwiczenia laboratoryjnego
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F2 Odpowiedź ustna

Ocena podsumowująca

P1 Średnia ważona ocen formujących

Kryteria oceny

Efekt kształcenia 1

Na ocenę 2.0 - gorzej niż na ocenę 3,0

Na ocenę 3.0
Student potrafi wskazać odpowiednie metody proceduralne prowadzenia
kontrolingu technicznego w ramach dozoru technicznego na urządzeniach
dźwignicowych oraz uzasadnić potrzebę ich stosowania.

Na ocenę 3.5 - lepiej niż na ocenę 3,0

Na ocenę 4.0

Student potrafi wskazać odpowiednie metody proceduralne prowadzenia
kontrolingu technicznego w ramach dozoru technicznego na urządzeniach
dźwignicowych oraz uzasadnić potrzebę ich stosowania, a także zna kryteria
wykorzystywane w ocenach stanu technicznego przez inspektorów UDT w czasie
badań okresowych i powypadkowych.

Na ocenę 4.5 -lepiej niż na ocenę 4,0

Na ocenę 5.0

Student potrafi wskazać odpowiednie metody proceduralne prowadzenia
kontrolingu technicznego w ramach dozoru technicznego na urządzeniach
dźwignicowych oraz uzasadnić potrzebę ich stosowania, a także zna kryteria
wykorzystywane w ocenach stanu technicznego przez inspektorów UDT w czasie
badań okresowych i powypadkowych. Ponadto potrafi skonfigurować zestaw
pomiarowo-diagnostyczny do monitorowania stanów eksploatacyjnych wybranej
dźwignicy na stanowisku laboratoryjnym.

Efekt kształcenia 2

Na ocenę 2.0 - gorzej niż na ocenę 3,0

Na ocenę 3.0 j.w.- w zakresie podanym w opisie ogólnym

Na ocenę 3.5 - lepiej niż na ocenę 3,0

Na ocenę 4.0 j.w. - lepiej niż na ocenę 3,5

Na ocenę 4.5 - lepiej niż na ocenę 4,0

Na ocenę 5.0 - lepiej niż na ocenę 4,5

Efekt kształcenia 3

Na ocenę 2.0 - gorzej niż na ocenę 3,0

Na ocenę 3.0 j.w. - w zakresie podanym w opisie ogólnym

Na ocenę 3.5 - lepiej niż na ocenę 3,0
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Na ocenę 4.0 j.w. - lepiej niż na ocenę 3,5

Na ocenę 4.5 - lepiej niż na ocenę 4,0

Na ocenę 5.0 j.w. - lepiej niż na ocenę 4,5

Efekt kształcenia 4

Na ocenę 2.0 - gorzej niż na ocenę 3,0

Na ocenę 3.0 j.w. - w zakresie podanym w opisie ogólnym

Na ocenę 3.5 - lepiej niż na ocenę 3,0

Na ocenę 4.0 j.w. - lepiej niż na ocenę 3,5

Na ocenę 4.5 - lepiej niż na ocenę 4,0

Na ocenę 5.0 j.w. - lepiej niż na ocenę 4,5

10 Macierz realizacji przedmiotu

Efekt
kształcenia

Odniesienie
danego efektu
do szczegóło-
wych efektów

zdefiniowa-
nych dla
programu

Cele
przedmiotu

Treści
programowe

Narzędzia
dydaktyczne

Sposoby oceny

EK1

K2_W06
K2_W10
K2_W13
K2_W17

Cel 1 W1 W2 W3 W4
W5 W6 N1 F2 P1

EK2
K2_W11
K2_W13
K2_W17

Cel 1 W3 W4 W5 W6
L1 L2 N1 N2 F1 F2 P1

EK3
K2_UB01
K2_UB04 Cel 1 W1 W5 W6 L1

L2 N1 N2 F1 F2 P1

EK4 K2_K06 Cel 1 W4 W5 N1 F2 P1
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11 Wykaz literatury

Literatura podstawowa

[1 ] Piątkiewicz A., Sobolski R. — Dźwignice., Warszawa, 1987, WNT

[2 ] Niziński S. — Elementy eksploatacji obiektów technicznych., Olsztyn, 2000, WUWM

[3 ] Korzeń Z. — Logistyczne systemy transportu bliskiego i magazynowania., Poznań, 1998, Wyd. ILiM

[4 ] Cichocki W., Michałowski S., Prącik M. — Kształtowanie jakości przetwarzania danych pomiarowych
w komputerowym wspomaganiu badań i sterowaniu maszyn roboczych., Kraków, 2004, Wyd. PK

[5 ] Praca zbiorowa. — Dozór techniczny. Dwumiesięcznik., Warszawa, 2012, Wyd. Sigma-NOT

[6 ] Cichocki W., Pająk P. — Laboratorium systemów sterowania i monitoringu urządzeń transportu bliskiego,
Kraków, 2017, Wydawnictwo PK

Literatura uzupełniająca

[1 ] Praca zbiorowa. — Transport przemysłowy i maszyny robocze., Wrocław, 2012, Wyd. Sigma-NOT

[2 ] Netografia. — Dyrektywy techniczne i normy., Warszawa, 2012, UDT, PKN, www.sejm.gov.pl

[3 ] Cichocki W., Michałowski S. — Laboratorium systemów transportu bliskiego i urzadzeń dźwigowych. Część
1 - Budowa i badania. Część 2 - Eksploatacja., Kraków, 2011, Wyd. PK

12 Informacje o nauczycielach akademickich

Osoba odpowiedzialna za kartę

dr inż. Wiesław, Jan Cichocki (kontakt: pmcichoc@cyf-kr.edu.pl)

Osoby prowadzące przedmiot

1 dr inż. Wiesław Cichocki (kontakt: pmcichoc@cyf-kr.edu.pl)

2 dr inż. Andrzej Czerwiński (kontakt: ac@mech.pk.edu.pl)

3 mgr inż. Piotr Pająk (kontakt: ppajak@mech.pk.edu.pl)

13 Zatwierdzenie karty przedmiotu do realizacji

(miejscowość, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

Przyjmuję do realizacji (data i podpisy osób prowadzących przedmiot)

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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