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obowiazuje studentéw rozpoczynajacych studia w roku akademickim 2018/2019

Wydziat Mechaniczny

Kierunek studiéw: Transport Profil: Ogolnoakademicki
Forma sudiéw: niestacjonarne Kod kierunku: T
Stopien studiéw: Il

Specjalnosci: Eksploatacja i niezawodno$¢ w transporcie,Ekspolatacja i mechatronika samochodowa,Inzynieria maszyn
budowlanych i systeméw transportu przemystowego,Logistyka i spedycja

1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Sterowanie i zarzadzanie w systemach transportu

NAZWA PRZEDMIOTU

Control and Management in Transport Systems
W JEZYKU ANGIELSKIM

KoD PRZEDMIOTU T701
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty kierunkowe
LiczBa pUNKTOW ECTS 3.00
SEMESTRY 1

2 RoODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
1 0 0 27 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Praktyczne zapoznanie sie z narzedziami komputerowego wspomagania zarzadzana i sterowania systemdow
transportu.

Kod archiwizacji: 04ADOBAB
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 brak wymagan

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Student ktory zaliczy przedmiot potrafi zdefiniowaé¢ pojecie sterowania, zarzadzania i procesu po-
dejmowania inteligentnych decyzji w odniesieniu do systemoéw transportowych.

EK2 Wiedza Student ktory zaliczy przedmiot potrafi zdefiniowaé¢ zastosowanie sztucznej inteligencji w systemach
wspomagajacych zarzadzanie: sztuczne sieci neuronowe, logika rozmyta, algorytmy genetyczne, zbiory przy-
blizone.

EK3 Umiejetnosci Student ktoéry zaliczy przedmiot potrafi zastosowaé system wspomagania komputerowego
oparty na algorytmach genetycznych do optymalizacji zasobow, planowania harmonogramoéw, wyznaczania
optymalnej trajektorii dla zlozonych systemoéw transportowych.

EK4 Umiejetnosci Student ktory zaliczy przedmiot potrafi zastosowaé praktycznie system wspomagania kompu-
terowego oparty na sztucznych sieciach neuronowych do sterowania ztozonym systemem transportowym,optymalizacji
wielowymiarowego problemu transportowego, rozpoznawania i klasyfikacji wzorcow.

EK5 Umiejetnosci Student ktory zaliczy przedmiot potrafi zastosowaé praktycznie system wspomagania kompu-
terowego oparty na logice rozmytej do problemu sterowania systemem transportowym, wspomagania decyzji,
eksploracji danych.

EK6 Kompetencje spoleczne Student ktory zaliczy przedmiot potrafi w zespole przygotowaé koncepcje rozwig-
zania wybranego praktycznego problemu sterowania i zarzadzania w systemach transportu.

6 TRESCI PROGRAMOWE

LABORATORIUM
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
L1 Zastosowanie systeméw wspomagania komputerowego opartych na algorytmach 6

genetycznych do optymalizacji zasobéw zlozonych systemoéw transportowych.

Zastosowanie systemow wspomagania komputerowego opartych na sztucznych
L2 sieciach neuronowych do optymalizacji wielowymiarowego problemu sterowania 6
ztozonym systemem transportowym.

Zastosowanie systemow wspomagania komputerowego opartych na logice rozmytej
do problemu sterowania ztozonym systemem transportowym.

L3

Opracowanie koncepcji rozwigzania wybranego praktycznego problemu sterowania

L4 i zarzadzania w systemach transportu.

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Cwiczenia laboratoryjne

Strona 2/7



P

Politechnika Krakowska im. Tadeusza Kosciuszki

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 27
Konsultacje przedmiotowe 3
Egzaminy i zaliczenia w sesji 0

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zaje¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 30
Opracowanie wynikow 15
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 15
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 90
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 3.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Sprawozdanie z ¢wiczenia laboratoryjnego

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1
NA OCENE 2.0 -
N oceng 2.0
NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 -
NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 -
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EFEKT KSZTALCENIA 2
NA OCENE 2.0 -
Student ktory zaliczy przedmiot potrafi zdefiniowaé zastosowanie co najmniej
NaA OCENE 3.0 jednego narzedzia sztucznej inteligencji w systemach wspomagajacych
zarzadzanie.
NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 -
NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 -
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 2.0 -
Student ktory zaliczy przedmiot potrafi zastosowaé system wspomagania
NA OCENE 3.0 komputerowego oparty na algorytmach genetycznych do planowania
harmonogramow.
NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 -
NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 -
EFEKT KSZTALCENIA 4
NA OCENE 2.0 -
Student ktory zaliczy przedmiot potrafi zastosowaé praktycznie system
NA OCENE 3.0 wspomagania komputerowego oparty na sztucznych sieciach neuronowych do
sterowania ztozonym systemem transportowym
NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 -
NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 -
EFEKT KSZTALCENIA 5
NA OCENE 2.0 -
Student ktory zaliczy przedmiot potrafi zastosowaé praktycznie system
NA OCENE 3.0 wspomagania komputerowego oparty na logice rozmytej do problemu sterowania
systemem transportowyim.
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NA OCENE 3.5

NA OCENE 4.0

NA OCENE 4.5

NA OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 6

NA OCENE 2.0

Student ktory zaliczy przedmiot potrafi w zespole przygotowaé poprawng

NA OCENE 3.0 koncepcje rozwiazania wybranego praktycznego problemu sterowania
i zarzadzania w systemach transportu.

NA OCENE 3.5 -

NA OCENE 4.0 -

NA OCENE 4.5 -

NA OCENE 5.0 -

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

EFEKT
KSZTALCENIA

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-
WYCH EFEKTOW

ZDEFINIOWA-

NYCH DLA

PROGRAMU

CELE
PRZEDMIOTU

TRESCI
PROGRAMOWE

NARZEDZIA
DYDAKTYCZNE

SPOSOBY OCENY

EK1

K2 W0l
K2 W05

Cel 1

L1L3

N1

F1P1

EK2

K2 Wo07
K2 W08

Cel 1

L2 L3 L4

N1

F1P1

EK3

K2 W18
K2 U001

Cel 1

L1 L2 L3 14

N1

F1P1

EK4

K2_ W10
K2_UB03
K2 U004

Cel 1

L1L2L3 14

N1

F1P1

EK5

K2_UB06
K2 K03
K2 K04

Cel 1

L1 L2 L3 14

N1

F1P1
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ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU

DO SZCZEGOLO- .
EFEKT p CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW

KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-

NYCH DLA
PROGRAMU

SPOSOBY OCENY

K2_ W05
K2_ W07
K2_ W08
K2 W10
K2 W1l
K2_ W18
K2 UB03
EK6 K2 UB04
K2 UB06
K2 U001
K2_ U004
K2_ K03
K2 K04
K2 K05

Cel 1 L1 L2 L3 14 N1 F1P1

11 WYKAZ LITERATURY
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[1 ] Tadeusiewicz R. — Sieci neuronowe., Warszawa, 1993, AOW
[2 ] Michalewicz Z. — Algorytmy genetyczne + struktury danych = programy ewolucyjne, Warszawa, 2003, WNT

[3 | Kluska J. — Sterowanie z logikq rozmytq., Rzeszow, 1992, Wydawnictwo Uczelniane Politechniki Rzeszowskiej

LITERATURA DODATKOWA

[1 | http://winntbg.bg.agh.edu.pl/skrypty,/0001 /main.html

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Tomasz Kuczek (kontakt: tomasz.kuczek@mech.pk.edu.pl)
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OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Tomasz Kuczek (kontakt: tomasz.kuczek@mech.pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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