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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Mechatroniczne uktady w pojazdach

NAZWA PRZEDMIOTU

Mechatronics Systems in Automobiles
W JEZYKU ANGIELSKIM

KOD PRZEDMIOTU A821
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty specjalno$ciowe
LiczBAa PUNKTOW ECTS 4.00
SEMESTRY 3

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
3 45 0 30 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zaznajomienie sie z konstrukcja oraz dzialaniem systemoéw mechatronicznych w pojazdach. Zapoznanie sie
z zintegrowanymi systemami bezpieczenstwa czynnego pojazdow. Zapoznanie si¢ z ukladami bezpieczenstwa
biernego

Kod archiwizacji: 9BD64C0A
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Zaliczone przedmioty: podstawy mechatroniki,silniki spalinowe, budowa samochodu, teoria ruchu pojazdu

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Zna istotne problemy mechatroniki wynikajace z polaczenia inzynierii mechanicznej, elektrycznej,
komputerowej oraz automatyki i robotyki.

EK2 Wiedza Zna metody i techniki programowania sterownikéw oraz uktadéw sterowania ze szczegdlnym uwzgled-
nieniem urzadzen stosowanych w ramach swojej specjalnosci.

EK3 Umiejetnosci Potrafi samodzielnie okresli¢ kierunek dalszych poszukiwan inzynierskich i naukowych, znalezé
literature przedmiotu i z niej skorzystaé¢. Potrafi, w ramach samoksztalcenia, przyswoi¢ wiedze z zakresu
podanego przez prowadzacego zajecia.

EK4 Kompetencje spoleczne Ma $wiadomosé bardzo szybkiego rozwoju techniki jako dziedziny wiedzy zaréwno
pod wzgledem teoretycznych metod, jak i nowych rozwiazan, wynalazkéw oraz idei. Potrafi ta Swiadomoscia
zainspirowaé swoj zesp6t do poszukiwania najnowszych rozwiazan w literaturze przedmiotu oraz wskazaé
stosowne zrédta.

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKLAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
w1 Struktura systemu mechatronicznego 3

Mechatroniczny uktad zasilania silnika spalinowego ZI i ZS; budowa ,parametry
W2 wejsSciowe podstawowe i korekcyjne. Realizacja mapy wtrysku paliwa. Korekcja 5
addatywna i multiplikatywna. Realizacja mapy kata wyprzedzenia zaplonu

Algorytm sterowania opdznieniem kota i poslizgiem w uktadzie ABS Realizacja

w3 uktadu ABS w hamulcach pneumatycznych.. 5
W4 Hamulce elektropneumatyczne EBS 3
W5 Uklao.l ESP—par.amejtry Wejé.ciowe, .aqgory.tm sterowania, v'vi(.allfoéci regulowane, 7
techniczna realizacja zadania stabilizacji toru ruchu, czujniki uktadu ESP
W6 Automatyzacja sterowania przetozeniami skrzyni biegoéw, przektadnia CVT. 5
W7 Mechatroniczne systemy sterowania zawieszen pojazdéw samochodowych. 5
W8 Uktady klimatyzacji pojazdéw samochodowych 2
W9 Automatyka uktadoéw bezpieczenistwa biernego. 2

Mechatroniczne systemy sterowania napedem i uktadem hamowania pojazdow
W10 szynowych. Systemy czynnego bezpieczenistwa ruchu. systemy kierowania 5
pojazdem szynowym.
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WYKLAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
W11 Systemy informacji pasazerskiej i dyspozytorskiej. Systemy zdalnego sterowania 3
pojazdami szynowymi
LABORATORIUM
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
L1 Charakterystyki czujnikoéw i aktuatorow uktadu zasilania silnika spalinowego, 5
badania uktadu zasilania im uktadu zaptonowego silnika ZI i ZS
L2 Badania sterowania przebiegiem cisnienia, predkoscia i poslizgiem wzdluznym kot 5
podczas dzialania uktadu ABS.
Badanie uktadu kierowniczego ze wspomaganiem elektrycznym
L3 . . 2
i elektrohydraulicznym
L4 Badanie przektadni CVT. 5
L5 Budowa uktadéw bezpieczenistwa biernego i komfortu 4
L6 Badanie wartosci wybranych parametréw sterujgcych mikroprocesorowego uktadu 5
kierowania lokomotywy
L7 Badanie efektywnosci systemu czynnego bezpieczernistwa ruchu 4
L8 Badania poprawnosci dziatania centralnego urzadzenia sterujacego tramwaju. 3

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyktady

N2 Cwiczenia laboratoryjne
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8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 75
Konsultacje przedmiotowe 15
Egzaminy i zaliczenia w sesji 5

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zaje¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 10
Opracowanie wynikow 15
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 0

SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 120
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 4.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Sprawozdanie z ¢wiczenia laboratoryjnego

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Zaliczenie pisemne

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 2.0

NA OCENE 3.0 50%

Ma podstawowa wiedze z podstaw automatyki i robotyki . Zaséb wiedzy okotlo

NA OCENE 3.5

NA OCENE 4.0

NA OCENE 4.5

NA OCENE 5.0
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EFEKT KSZTALCENIA 2

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Ma podstawowa wiedze z zasad programowania sterownikow

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 3

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Potrafi samodzielnie skorzystaé¢ z literatury fachowej gtoéwnie polskiej
i sformutowaé problem do rozwiazania.

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 4

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Zna oddzialywanie spoleczne problematyki . Nie potrafi zainspirowaé¢ zespoltu

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU
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ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
EFEKT DO SZCZEGOLO- CELE TRESCI NARZEDZIA
KSZTALCENIA | ' CH EFEKTOW o mpMIoTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE SPOSOBY OCENY
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
W1 W2 W3 W4
W5 W6 W7 W8
EK1 K2 W04 Cel 1 W9 W10 W11 N1 N2 F1
L1 L2L3L4L5
L6 L7 L8
W1 W2 W3 W4
W5 W6 W7 W8
EK2 K2 W15 Cel 1 W9 W10 W11 N1 N2 F1 P1
L1L2L3L4L5
L6 L7 L8
W1 W2 W3 W4
W5 W6 W7 W8
EK3 K2 U005 Cel 1 W9 W10 W11 N1 N2 F1 P1
L1L2L3L4L5
L6 L7 L8
W1 W2 W3 W4
W5 W6 W7 W8
EK4 K2 KO1 Cel 1 W9 W10 W11 N1 N2 F1 P1
L1L2L3L4L5
L6 L7 L8

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 | A. Emadi — Handbook of Automotive Power Electronics and Motor Drivers, London, 2005, CRCPress
[2 ] S. Januszewski i inni — Energoelektronika, Warszawa, 2004, WSIP
[3 | A. Herner — Elektrotechnika i elektronika w pojazdach, Warszawa, 2003, WKiL

LITERATURA UZUPEENIAJACA

[1 ] Informator techniczny Bosch — Sterowanie silnikéw ZI, zasada dziatgnia, podzespoly Bosch, Warszawa,
2004, WKik,

[2 | Informator techniczny Bosch — Uklady bezpieczenstwa i komfortu jazdy, Warszawa, 2004, WKiL

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

prof. dr hab. inz. Witold, Andrzej Grzegozek (kontakt: witek@mech.pk.edu.pl)

Strona 6/7



P

Politechnika Krakowska im. Tadeusza Kosciuszki

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr hab.inz Andrzej Gajek (kontakt: gajeka@mech.pk.edu.pl)
2 dr inz. Zdzistaw Juda (kontakt: zjuda@riad.usk.pk.edu.pl)
3 dr inz. Tadeusz Papuga (kontakt: tpapuga@usk.pk.edu.pl)

4 dr hab.inz. Witold Grzegozek (kontakt: witek@mech.pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACIJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy osob prowadzacych przedmiot)
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