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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Techniczne wspomaganie funkcji cztowieka

NAZWA PRZEDMIOTU

Assisitive technology for human functions
W JEZYKU ANGIELSKIM

KoD PRZEDMIOTU L232
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty kierunkowe
LiczBa pUNKTOW ECTS 2.00
SEMESTRY 5

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
5 15 0 15 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Poznanie modeli miesniowo-szkieletowych i ukladow technicznego wspomagania cztowieka niepelnosprawne-
go w pojezdzie kotowym.

Kod archiwizacji: BA212643
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Zaliczenie przedmiotu Mechanika

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Zrozumienie i znajomosé¢ zasad dzialania oraz modelowania technicznych urzadzeri wspomagajacych
czlowieka niepelosprawnego.

EK2 Wiedza Zrozumienie zasady dzialania samochodowych urzadzen dla czlowieka niepelnosprawnego.
EK3 Wiedza Zrozumienie zasady dziatania serwomechanizmu hamulcowego.

EK4 Wiedza Znajomo$¢ zasad wymiarowania mechanizméw przy uzyciu wspotrzednych konfiguracyjnych.

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKEAD

TEMATYKA ZAJEC LiczBa

Lp ) .
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

Wprowadzenie, podstawowe pojecia: czlon, stopnie swobody, poltaczenie ruchowe,
W1 tanicuch kinematyczny, ruchliwo$é, mechanizm, manipulator, pedipulator, orteza, 3
parawalker, proteza, maszyna kroczaca i mobilna, robot medyczny, laparoskop.

Modele kinematyczne manipulatorow, wymiarowanie, transformacje uktadow
W2 odniesienia, rownania wiezéw, analiza polozenl cztonu roboczego, przemieszczen 3
i obcigzen cztonow.

Uktad mie$niowo-szkieletowy cztowieka jako model biomechaniczny, analiza jego
W3 ruchliwosci, przemieszczen i obciazeit. Pomiary parametréow kinematycznych ruchu 3
tutowia i koriczyn.

Analiza ruchu cialta kierowcy i pasazera w trakcie proby zderzeniowej. Parapodium
i parawalker.

Wozek inwalidzki z napedem recznym i elektrycznym + modelowanie ruchu.
W5 Samochéd przystosowany do niepetnosprawnego kierowcy, urzadzenia 3
wspomagajace, ich zaladunek i przewoz.

LABORATORIUM
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
L1 Klasyfikacja dysfunkcji i urzadzen wspomagajach w samochodzie. 3

Opracowanie schematow kinematycznych uktadéw sterowania i napedu wozka
L2 inwalidzkiego. Ich wymiarowanie i analiza kinematyczna. Modelowanie ruchu 3
inwalidzkiego wozka elektrycznego.
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LABORATORIUM

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

L3 Schematy urzadzen do zatadowania i mocowania wozka w samochodzie. 3
Naktadkowe, samochodowe urzadzenia inwalidzkie.

L4 Badanie urzadzen wspomagajacych; automat sprzegltowy, wspomaganie uktadu 3
hamulcowego oraz kierowniczego.

L5 Komputerowa analiza bezpieczenistwa kierowcy i pasazera ze szczegdlnym 3
uwzglednieniem paséw bezpieczenstwa.

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyktady
N2 Cwiczenia laboratoryjne
N3 Konsultacje

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 30
Konsultacje przedmiotowe 5
Egzaminy i zaliczenia w sesji 3

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakltadu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zajeé¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 12
Opracowanie wynikow 10
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 0

SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 60
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 2.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Kolokwium
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F2 OdpowiedZ ustna

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Egzamin pisemny

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

Brak podstawowych wiadomosci dotyczacych wspoétczesnych uktadow

NA OCENE 2.0 technicznego wspomagania funkcji cztowieka niepetnosprawnego.

NA OCENE 3.0 Znajomoéé w/w zagadniern w co najmniej 55%, udokumentowana zaliczeniem
kolokwium.

NA OCENE 3.5 ZnaJorr}osc w/w zagadnieni w co najmniej 65%, udokumentowana zaliczeniem
kolokwium.

NA OCENE 4.0 Znajon.loéc’ w/w zagadniern w co najmniej 75%, udokumentowana zaliczeniem
kolokwium.

NA OCENE 4.5 Znajomoéé w/w zagadnienn w co najmniej 85%, udokumentowana zaliczeniem
kolokwium.

NA OCENE 5.0 ZnaJorr}osc w/w zagadnienn w co najmniej 95%, udokumentowana zaliczeniem
kolokwium.

EFEKT KSZTALCENIA 2

NA OCENE 2.0 Brak podstawowych wiadomosci dotyczacych tych zagadnien.

NA OCENE 3.0 ZnaJomosc w/w zagadnienn w co najmniej 55%, udokumentowana zaliczeniem
kolokwium.

NA OCENE 3.5 ZnaJorr}osc w/w zagadnieri w co najmniej 65%, udokumentowana zaliczeniem
kolokwium.

NA OCENE 4.0 Znajomo$¢ w/w zagadnien w co najmniej 75%, udokumentowana zaliczeniem

kolokwium.

NA OCENE 4.5

Znajomosé w/w zagadnien w co najmniej 85%,
kolokwium.

udokumentowana zaliczeniem

Znajomo$¢ w/w zagadnienni w co najmniej 85%,

udokumentowana zaliczeniem

NA OCENE 5.0
. kolokwium.
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 2.0 Brak podstawowych wiadomosci dotyczacych tych zagadnien.
NA OCENE 3.0 Znajomoéé w/w zagadnien w co najmniej 55%, udokumentowana zaliczeniem
kolokwium.
NA OCENE 3.5 Znajomo$¢ w/w zagadnien w co najmniej 65%, udokumentowana zaliczeniem

kolokwium.
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Znajomo$¢ w/w zagadnien w co najmniej 75%, udokumentowana zaliczeniem

NA OCENE 4.0 .
kolokwium.

NA OCENE 4.5 Znajomoéé w/w zagadniern w co najmniej 85%, udokumentowana zaliczeniem
kolokwium.

NA OCENE 5.0 ZnaJorr}oéé w/w zagadnieni w co najmniej 95%, udokumentowana zaliczeniem
kolokwium.

EFEKT KSZTALCENIA 4

NA OCENE 2.0 Brak podstawowych wiadomosci dotyczacych tych zagadnien.

NA OCENE 3.0 Znajomoéé w/w zagadnienn w co najmniej 55%, udokumentowana zaliczeniem
kolokwium.

NA OCENE 3.5 ZnaJorr}oéé w/w zagadnieri w co najmniej 65%, udokumentowana zaliczeniem
kolokwium.

NA OCENE 4.0 Znajon.loéc‘ w/w zagadniern w co najmniej 75%, udokumentowana zaliczeniem
kolokwium.

NA OCENE 4.5 Znajomoéé w/w zagadnienn w co najmniej 85%, udokumentowana zaliczeniem
kolokwium.

NA OCENE 5.0 Znajomo$¢ w/w zagadnien w co najmniej 95%, udokumentowana zaliczeniem

kolokwium.

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-

EFEKT B CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE

ZDEFINIOWA-

NYCH DLA

PROGRAMU
EK1 K1_W22 Cel 1 Wi Wévz\ffs Wi N1 N2 N3 F1 F2 P1
EK2 K1_W22 Cel 1 Wi WévZVS Wi N1 N2 N3 F1 F2 P1
EK3 K1_W22 Cel 1 N1 N2 N3 F1 F2 P1
EK4 K1_W22 Cel 1 N1 N2 N3 F1 F2 P1
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11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 | Morecki A., Knapczyk J., Kedzior K. — Teoria mechanizmdw i manipulatoréw, Warszawa, 2002, WNT

|2 | Bedzinski R., Kedzior K i inni — Biomechanika i inzynieria rehabilitacyjna, Warszawa, 2004, Akad. Oficyna

Wyd. EXIT
[3 | Morecki A., Ramotowski W. — Biomechanika, Warszawa, 1990, WKiL

LITERATURA UZUPEENIAJACA

[1 ] Rozni — MATLAB - podreczniki, krajowe, 2000, rozne

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH
OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Jacek Wojs (kontakt: jacek.wojs@pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Jacek Wojs (kontakt: wojs@mech.pk.edu.pl)

2 dr inz. Michal Maniowski (kontakt: mmaniowski@pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowos¢, data) (odpowiedzialny za przedmiot)

PRZYJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)

(dziekan)
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