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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Manipulatory i roboty spawalnicze

NAZWA PRZEDMIOTU

Welding Robots and Manipulators
W JEZYKU ANGIELSKIM

KoD PRZEDMIOTU P930
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty specjalno$ciowe
LiczBAa PUNKTOW ECTS 2.00
SEMESTRY 1

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
1 15 15 0 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Umiejetnosé doboru komponentéow dla stanowiska spawania zrobotyzowanego

Kod archiwizacji: 452D9BF2
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH

KOMPETENCJI

1 Zaliczone przedmioty z zakresu technologii spajania materiatow

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Zna typowe zastosowania manipulatoréw spawalniczych

EK2 Wiedza Zna budowe, dzialanie i typowe zastosowania przemystowych robotéw spawalniczych

EK3 Umiejetnosci Posiada umiejetno$é programowania on-line i off-line robotéw przemystowych i elastycznych

systemow produkcji

EK4 Umiejetnosci Zna zasady integracji manipulatoréw i robotéw spawalniczych z urzadzeniami do spawania,

zgrzewania, lutowania, natryskiwania cieplnego, napawania i ciecia termicznego

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKLAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
W1 Budowa, dzialanie, typy i zastosowanie manipulatoréw spawalniczych 3
w2 Budowa, dzialanie, typy i zastosowanie przemystowych robotéw spawalniczych 3
W3 Programowanie i symulacje spawania zrobotyzowanego 3
W4 Metody i zakres wykorzystania sygnatléw procesowych w monitorowaniu procesu 3
spawania
W5 Zasady integracji robotéw spawalniczych z urzadzeniami do spawania, zgrzewania, 5
lutowania i ciecia termicznego
W6 Kolokwium zaliczeniowe 1
CWICZENIA
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
c1 Komputerowe programowanie zautomatyzowanego zgrzewania punktowego blach 3
ze stali
C2 Komputerowa integracja hybrydowego spawania blach ze stopéw aluminium 3
C3 Komputerowe programowanie spawania metoda MIG/MAG i TIG 3
C4 Projektowanie procesu orbitalnego spawania metoda TIG 2
C5 Projektowanie zrobotyzowanego stanowiska do spawania metoda MIG/MAG i TIG 3
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CWICZENIA
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Cé6 Zaliczenie ¢wiczen na podstawie opracowanych przez studentéw sprawozdan 1

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Cwiczenia laboratoryjne
N2 Wyklady

N3 Konsultacje

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 0
Konsultacje przedmiotowe 10
Egzaminy i zaliczenia w sesji 0

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajgce z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zaje¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 12
Opracowanie wynikow 2

Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 6

SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 30
CALEGO NAKELADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 2.00

9 SPOSOBY OCENY

OCENA FORMUJACA

F1 Kolokwium

F2 Sprawozdanie z éwiczenia laboratoryjnego

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych
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WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

‘W1 Koniecznosé uzyskania oceny pozytywnej z kazdego efektu ksztalcenia

‘W2 Ocena konicowa ustalana jest na podstawie §redniej wazonej z ocen formujacych

OCENA AKTYWNOSCI BEZ UDZIALU NAUCZYCIELA

B1 Cwiczenie praktyczne

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 2.0 -

NA OCENE 3.0 Zna podstawowe zastosowania manipulatoréw spawalniczych

NA OCENE 3.5 -

NA OCENE 4.0 -

NA OCENE 4.5 -

NA OCENE 5.0 -
EFEKT KSZTALCENIA 2
NA OCENE 2.0 -
NA OCENE 3.0 Zna podstawowe zastosowania robotéw spawalniczych

NA OCENE 3.5 -

NA OCENE 4.0 -

NA OCENE 4.5 -

NA OCENE 5.0 -

EFEKT KSZTALCENIA 3

NA OCENE 2.0 -

NA OCENE 3.0 Zna podstawowe zasady programowania on-line i off-line robotéw przemystowych

NA OCENE 3.5 -

NA OCENE 4.0 -

NA OCENE 4.5 -

NA OCENE 5.0 -

EFEKT KSZTALCENIA 4

NA OCENE 2.0 -
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Zna podstawowe zasady integracji manipulatoréw i robotéw spawalniczych
NA OCENE 3.0 z urzadzeniami do spawania, zgrzewania, lutowania, natryskiwania cieplnego,
napawania i ciecia termicznego

NA OCENE 3.5 -

NA OCENE 4.0 -

NA OCENE 4.5 -

NA OCENE 5.0 -

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
EFEKT Do SZCZEGOL,O- CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
EK1 K2 Wi3 Cel 1 W1 w2 C1C3 N1 N2 N3 F1F2P1
EK2 K2 Wi3 Cel 1 W2 W5 C3 N1 N2 N3 F1F2 P1
EK3 K2 UBO01 Cel 1 W3 W4 C2 N1 N2 N3 F1F2P1
EK4 K2 UBO01 Cel 1 W5 WC6604 C5 N1 N2 N3 F1 F2P1

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA
[1 | Dobaj E. — Maszyny i urzqdzenia spawalnicze, Warszawa, 2005, WNT

[2 | Santarek K.; Strzelczyk S. — Elastyczne systemy produkcyjne, Warszawa, 1989, WNT

LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1 | Praca zbiorowa — Poradnik inzyniera. Spawalnictwo, Tom 2, Warszawa, 2007, WNT

[2 | Ptak W.; Tabor A. — Metody oceny jakosci wyrobéw metalowych Inzynieria produkcji spawalniczej, Krakow,
2008, Wyd. PK
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12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH
OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Waclaw, Jozef Ptak (kontakt: ptak@mech.pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Wactaw Ptak (kontakt: ptak@mech.pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowos¢, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)

Strona 6/6



