POLITECHNIKA KRAKOWSKA
IM. TADEUSZA KOSCIUSZKI

KARTA PRZEDMIOTU

obowiazuje studentéw rozpoczynajacych studia w roku akademickim 2017/2018

Wydziat Mechaniczny

Kierunek studiéw: Inzynieria Biomedyczna Profil: Ogolnoakademicki
Forma sudiéw: stacjonarne Kod kierunku: L
Stopien studiéw: |

Specjalnosci: Biomechanika urazéw,Inzynieria kliniczna

1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Teoria mechanizmoéw i maszyn

NAZWA PRZEDMIOTU

Theory of mechanisms and machines
W JEZYKU ANGIELSKIM

KoD PRZEDMIOTU L1229
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty kierunkowe
LiczBa pUNKTOW ECTS 2.00
SEMESTRY 3

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
3 15 15 0 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Opanowanie zasad budowy i modelowania mechanizméw.

Kod archiwizacji: CA4BD2CC



P

Politechnika Krakowska im. Tadeusza Kosciuszki

4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Znajomos$é rachunku rézniczkowego i macierzowego

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Ma wiedze w zakresie rozwigzywania zagadnien z kinematyki i dynamiki mechanizméw ptaskich
i przestrzennych na poziomie inzynierskim.

EK2 Umiejetnosci Potrafi stworzy¢ model kinematyczny i dynamiczny maszyny w postaci zapisu matematycz-
nego.

EK3 Umiejetnosci Potrafi postugiwaé¢ sie wykresami, tablicami, normami, bazami danych i innymi Zrédtami
informacji technicznej

EK4 Kompetencje spoteczne Ma $wiadomosé wplywu techniki i technologii na srodowisko, stosunki miedzy-
ludzkie, bezpieczeristwo i poziom zycia spoteczenistwa. Podejmujac decyzje, bierze pod uwage te aspekty swojej
dziatalnosci.

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKLAD

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa

OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
W1 Struktura, ruchliwosé, analiza i synteza strukturalna mechanizméw. 2
W2 Kinematyka prosta i odwrotna mechanizméw ptaskich. 3
W3 Kinematyka prosta i odwrotna mechanizméw przestrzennych. 3
W4 Zewnetrzne i wewnetrzne obciazenia przytozone do ogniw mechanizmu. 1
W5 Kinetostatyka mechanizméw ptaskich. 2
W6 Tarcie w parach kinematycznych. Bilans mocy mechanizmu. 1
W7 Redukcja mas i sit. Réwnania ruchu mechanizmu. 2
W8 Wyréwnowazanie statyczne i dynamiczne mechanizméw. 1

CWICZENIA

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa

OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
C1 Analiza i synteza strukturalna mechanizméw. Modelowanie komputerowe. 3
C2 Kinematyka mechanizméw plaskich. 3
C3 Kinematyka manipulatorow. 3
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CWICZENIA
Lp TEMATYKA ziAJEé LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
C4 Kinetostatyka mechanizméw plaskich. 3
C5 Synteza mechanizméw krzywkowych. 3

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Zadania tablicowe

N2 Prezentacje multimedialne
N3 Konsultacje

N4 Wyktady

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 30
Konsultacje przedmiotowe 5
Egzaminy i zaliczenia w sesji 5

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakltadu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zajeé¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 5
Opracowanie wynikow 5
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 0
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 50
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 2.00

9 SPOSOBY OCENY

OCENA FORMUJACA

F1 Kolokwium
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OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Zaliczenie pisemne

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

‘W1 Konieczno$é uzyskania oceny pozytywnej z kazdego efektu ksztalcenia.

W2 Ocena koncowa ustalana jest na podstawie ocen z ¢wiczen.

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1
NA OCENE 2.0 -
Student w zakresie 50 % do 60 % ma wiedze w zakresie rozwiazywania zagadnien
NA OCENE 3.0 z kinematyki i dynamiki mechanizméw ptaskich i przestrzennych na poziomie
inzynierskim.
Student w zakresie 61 % do 70 % ma wiedze w zakresie rozwigzywania zagadnien
NA OCENE 3.5 z kinematyki i dynamiki mechanizmo6w ptaskich i przestrzennych na poziomie
inzynierskim.
Student w zakresie 71 % do 80 % ma wiedze w zakresie rozwiazywania zagadnien
NA OCENE 4.0 z kinematyki i dynamiki mechanizméw ptaskich i przestrzennych na poziomie
inzynierskim.
Student w zakresie 81 % do 90 % ma wiedze w zakresie rozwigzywania zagadnien
NA OCENE 4.5 z kinematyki i dynamiki mechanizmoéw ptlaskich i przestrzennych na poziomie
inzynierskim.
Student w zakresie 91 % do 100 % ma wiedze w zakresie rozwiazywania
NA OCENE 5.0 zagadnien z kinematyki i dynamiki mechanizméw plaskich i przestrzennych na
poziomie inzynierskim.
EFEKT KSZTALCENIA 2
NA OCENE 2.0 -
NA OCENE 3.0 Student w zakresie 50 % do 60 % pot'raﬁ stworzy¢ model kinematyczny
i dynamiczny maszyny w postaci zapisu matematycznego.
NA OCENE 3.5 Student w zakresie 61 % do 70 % potrafi stworzy¢ model kinematyczny
' i dynamiczny maszyny w postaci zapisu matematycznego.
NA OCENE 4.0 Student w zakresie 71 % do 80 % pot.raﬁ stworzy¢ model kinematyczny
i dynamiczny maszyny w postaci zapisu matematycznego.
NA OCENE 4.5 Student w zakresie 81 % do 90 % pot‘raﬁ stworzy¢ model kinematyczny
i dynamiczny maszyny w postaci zapisu matematycznego.
NA OCENE 5.0 Student w zakresie 91 % do 100 % potrafi stworzy¢ model kinematyczny
' i dynamiczny maszyny w postaci zapisu matematycznego.
EFEKT KSZTALCENIA 3
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NA OCENE 2.0

NA OCENE 3.0

Student w zakresie 50 % do 60 % potrafi postugiwaé¢ sie wykresami, tablicami,
normami, bazami danych i innymi zZrédtami informacji technicznej.

NA OCENE 3.5

Student w zakresie 61 % do 70 % potrafi postugiwaé¢ si¢ wykresami, tablicami,
normami, bazami danych i innymi zrédtami informacji techniczne;j.

NA OCENE 4.0

Student w zakresie 71 % do 80 % potrafi postugiwaé sie wykresami, tablicami,
normami, bazami danych i innymi Zrédtami informacji techniczne;j.

NA OCENE 4.5

Student w zakresie 81 % do 90 % potrafi postugiwac sie wykresami, tablicami,
normami, bazami danych i innymi zZrédtami informacji technicznej.

NA OCENE 5.0

Student w zakresie 91 % do 100 % potrafi postugiwa¢ sie wykresami, tablicami,
normami, bazami danych i innymi Zrédtami informacji technicznej.

EFEKT KSZTALCENIA 4

NA OCENE 2.0

NA OCENE 3.0

Student w zakresie 50 % do 60 % ma $wiadomosé wplywu techniki i technologii
na srodowisko, stosunki miedzyludzkie, bezpieczenistwo i poziom zycia
spoteczenstwa. Podejmujac decyzje, bierze pod uwage te aspekty swojej
dziatalnosci.

NA OCENE 3.5

Student w zakresie 61 % do 70 % ma $wiadomos$¢ wplywu techniki i technologii
na srodowisko, stosunki miedzyludzkie, bezpieczenistwo i poziom zycia
spoleczenistwa. Podejmujac decyzje, bierze pod uwage te aspekty swojej
dziatalnosci.

NA OCENE 4.0

Student w zakresie 71 % do 80 % ma $wiadomosé wplywu techniki i technologii
na srodowisko, stosunki miedzyludzkie, bezpieczenstwo i poziom zycia
spoleczenstwa. Podejmujac decyzje, bierze pod uwage te aspekty swojej
dziatalnosci.

NA OCENE 4.5

Student w zakresie 81 % do 90 % ma $wiadomosé wplywu techniki i technologii
na srodowisko, stosunki miedzyludzkie, bezpieczenistwo i poziom zycia
spoleczenstwa. Podejmujac decyzje, bierze pod uwage te aspekty swojej
dziatalnosci.

NA OCENE 5.0

Student w zakresie 91 % do 100 % ma $wiadomosé wplywu techniki i technologii
na srodowisko, stosunki miedzyludzkie, bezpieczenistwo i poziom zycia
spoteczenstwa. Podejmujac decyzje, bierze pod uwage te aspekty swojej
dziatalnosci.

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU
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ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-

EFEKT p CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU

W1 W2 W3 W4
EK1 Cel 1 W5 W6 W7 W8 N1 N2 N3 N4 F1P1
C1C2C3C4C5

W1 W2 W3 W4
EK2 Cel 1 W5 W6 W7 W8 N1 N2 N3 N4 F1P1
C1C2C3C4C5

W1 W2 W3 W4
EK3 Cel 1 W5 W6 W7 W8 N1 N2 N3 N4 F1P1
C1C2C3C4C5

W1 W2 W3 W4
EK4 Cel 1 W5 W6 W7 W8 N1 N2 N3 N4 F1P1
C1C2C3C4C5

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 | Gronowicz A., Miller S. — Mechanizmy metody tworzenia rozwiazan alternatywnych katalog schematéw
strukturalnych i kinematycznych, Wroctaw, 1997, Oficyna Wydawnicza Politechniki Wroctawskiej

[2 | Morecki A., Knapczyk J., Kedzior K. — Teoria mechanizmdw i maszyn, Warszawa, 2002, WNT

[3 | Felis J., Jaworowski H., Cieslik J. — Analiza mechanizmdw, Krakow, 2004, Uczelniane Wydawnictwa
Naukowo-Dydaktyczne

LITERATURA UZUPELENIAJACA

[1 | Knapczyk J., Morecki A. — Podstawy robotyki- teoria i elementy manipulatoréw i robotéw, Warszawa, 1993,
WNT

|2 | Fraczek J., Wojtyra M. — Kinematyka uktadow wielocztonowych, Warszawa, 2008, WNT

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr hab. inz., prof. PK Grzegorz, Jozef Tora (kontakt: grzegorz.tora@pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr hab. inz. Grzegorz Tora (kontakt: tora@mech.pk.edu.pl)

2 dr inz. Stefan Chwastek (kontakt: chwastek@mech.pk.edu.pl)
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3 mgr inz. Witold Trzaska (kontakt: wtrzaska@mech.pk.edu.pl)
4 mgr inz. Artur Gawlik (kontakt: agawlik@mech.pk.edu.pl)

5 mgr inz. Damian Brewczyriski (kontakt: brewczyn@mech.pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACIJI

(miejscowos¢, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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