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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Urzadzenia dzwigowo-przetadunkowe

NAZWA PRZEDMIOTU

Crane and Handling Equipment
W JEZYKU ANGIELSKIM

KoD PRZEDMIOTU T330
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty specjalno$ciowe
LiczBAa PUNKTOW ECTS 4.00
SEMESTRY 5

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
5 9 0 9 0 9 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Opanowanie zagadnieri obejmujacych budowe podstawowych rodzajow urzadzen dzwigowych i przetadunko-
wych oraz ich funkcjonowania w systemach transportowych.-

Kod archiwizacji: ET7TFE233
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Posiada wiedze z zakresu rodzajow srodkéw transportu bliskiego.

2 Zna podstawowe rodzaje infrastruktury transportu bliskiego.

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Zna systemy pomiarowe, zna sposoby oceny poprawnosci przeprowadzanych pomiaréw i metody ich
statystycznego opracowania.

EK2 Wiedza Zna teorie lezaca u podstaw dzialania urzadzen, maszyn i srodkéw transportu w wybranej przez
siebie specjalnosci.

EK3 Umiejetnosci Potrafi oceni¢ istniejace rozwigzania techniczne w zakresie transportu oraz eksploatacji ma-
szyn, pojazdow, infrastruktury - ich funkcjonowanie, przydatnosé i mozliwo$¢ zastosowania dla konkretnego
systemu transportowego - szczeg6lnie dla systemdéw, maszyn, pojazdow, infrastruktury zwiazanych ze specjal-
noscia studiow.

EK4 Umiejetnosci Potrafi rozwigzywaé postawione problemy inzynierskie transportu, logistyki, budowy i eks-
ploatacji maszyn na poziomie inzynierskim za pomoca narzedzi obliczeniowych analitycznych, symulacji kom-
puterowej proceséw rzeczywistych.

6 TRESCI PROGRAMOWE

LABORATORIUM
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
L1 Badania stanowiskowe parametréw hamulca dZzwignicowego. 1
L2 Badania naprezen ustroju no$nego na modelu suwnicy - badania modelowe 5
suwnicy sprezonej sita proporcjonalna do masy podnoszonego tadunku.
L3 Badania stanowiskowe uktadéw ciegnowych - wyznaczanie sprawnosci wielokrazka. 2
L4 Badanie stanowiskowe mechanizmu jazdy - wyznaczanie zastepczych oporéw ruchu 5
w mechanizmach jazdy suwnic z zestawami kolowymi szynowymi.
Badania zderzakéw suwnicowych - wyznaczanie charakterystyki statycznej
L5 . L 2
wybranych zderzakéw gumowych dzwignicowych.
WYKLAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Rodzaje dzwignic, przeglad konstrukcji, nazewnictwo wg PN, grupa natezenia
w1 pracy. Charakterystyki obciazeri mechanizmoéw, rola napedu, rodzaje napedow 1
mechanizméw dzwignicowych.
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WYKLAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
W2 Sprawno$ci przy obciazaniu nominalnym i czesciowym, przy normalnym 1
i odwrotnym przeplywie strumienia mocy.
W3 Redukcja momentéw bezwtadnosci na wal pierwszy, redukcja momentéw oporow 1
ruchu ustalonego na wat pierwszy.
Roéwnania ruchéw nieustalonych mechanizméw, czasy rozruchu i hamowania.
W4 . . . . e 1
Budowa i obliczenia hamulcow dzwignicowych.
Naped elektryczny, charakterystyki mechaniczne i regulacyjne silnikow
W5 . : . . s 1
asynchronicznych, oszacowanie zapotrzebowania mocy i wstepny dobor silnika.
Mechanizm podnoszenia schematy kinematyczne mechanizmu, budowa i dobér lin,
W6 elementy chwytne, opory ruchu, dobér i sprawdzenie hamulca, dobér i sprawdzanie 1
silnika elektrycznego.
Mechanizmy jazdy: schematy kinematyczne mechanizmu, budowa i dobér kot
W7 jezdnych, opory jazdy, dobér i sprawdzanie silnika elektrycznego na rozruch bez 1
poslizgu i przegrzanie, dobér i sprawdzenie hamulca na hamowanie bez poglizgu.
W8 Przenosniki: klasyfikacja i przeglad konstrukcji, schematy kinematyczne, 1
parametry eksploatacyjno-funkcjonalne wspoélczesnie wytwarzanych przenosnikow.
Przenosniki ciegnowe i bezciggnowe, wybrane rozwiazania konstrukcyjne, dobér
W9 i obliczanie, przyklady zastosowan. Kierunki rozwoju urzadzeri dzwigowo- 1
przetadunkowych.
PROJEKT
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
P1 Projekt mechanizmu podnoszenia suwnicy pomostowe;j. 5
P2 Projekt mechanizmu jazdy na przyktadzie wciggarki przejezdnej lub mostu 4

suwnicy.

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyklady

N2 Cwiczenia laboratoryjne

N3 Cwiczenia projektowe
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8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 27
Konsultacje przedmiotowe 20
Egzaminy i zaliczenia w sesji 20

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zaje¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 28
Opracowanie wynikow 35
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 50
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 180
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 4.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Test
F2 Sprawozdanie z ¢wiczenia laboratoryjnego

F3 Projekt zespotowy

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych (wagi oceny ustalane na pierwszym wykladzie)

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

W1 a. uzyskanie pozytywnej oceny z kazdego efektu ksztalcenia.
‘W2 b. wykonanie sprawozdan z ¢wiczeri laboratoryjnych.

‘W3 c. wykonanie projektu mechanizmu podnoszenia oraz jazdy wciagarki

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 2.0 Nie spelnia wymagan na ocene 3.
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Zna podzial srodkéw transportu bliskiego i ich charakterystyki, klasyfikacje grup
natezenia pracy dzwignic, metody obliczania sprawnos$ci mechanizmoéw urzadzen
transportu bliskiego przy réznych kierunkach przeptywu strumienia mocy oraz

NA OCENE 3.0 przy obciazeniu czeSciowym. Zna zasady wyznaczania momentéow obrotowych
w ruchu ustalonym, przeprowadzania redukcji masowych momentéw
bezwladno$ci ruchomych elementéw dzwignic. Zna kryteria doboru silnikow
napedowych.

NA OCENE 3.5 -
Zna podzial srodkéw transportu bliskiego i ich charakterystyki, klasyfikacje grup
natezenia pracy dzwignic, metody obliczania sprawnosci mechanizmoéw urzadzen
transportu bliskiego przy réznych kierunkach przeptywu strumienia mocy oraz

NA OCENE 4.0 przy obciazeniu czesciowym. Zna zasady wyznaczania momentéw obrotowych
w ruchu ustalonym, przeprowadzania redukcji masowych momentéw
bezwtadnosci ruchomych elementéw dzwignic. Zna kryteria doboru silnikdw
napedowych, reduktoréw, sprzegiet, hamulcow.

NA OCENE 4.5 -
Zna podzial srodkéw transportu bliskiego i ich charakterystyki, klasyfikacje grup
natezenia pracy dzwignic, metody obliczania sprawnosci mechanizméw urzadzen
transportu bliskiego przy r6znych kierunkach przeptywu strumienia mocy oraz
przy obciazeniu czesciowym. Zna zasady wyznaczania momentow obrotowych

NA OCENE 5.0 . .. .
w ruchu ustalonym, przeprowadzania redukcji masowych momentdw
bezwladno$ci ruchomych elementéw dzwignic. Zna kryteria doboru silnikow
napedowych, reduktoréw, sprzegiel, hamulcéow. Zna podstawowe uklady ciegnowe
linowe, doboru ciegien, wyznaczania czasé6w rozruchu.

EFEKT KSZTALCENIA 2

NA OCENE 2.0 Nie spelnia wymagan na ocene 3.

NA OCENE 3.0 jow.

NA OCENE 3.5 -

NA OCENE 4.0 Jow.

NA OCENE 4.5 -

NA OCENE 5.0 jow.

EFEKT KSZTALCENIA 3

NA OCENE 2.0 Nie spelnia wymagan na ocene 3.

NA OCENE 3.0 jow.

NA OCENE 3.5 -

NA OCENE 4.0 jow.

NA OCENE 4.5 -

NA OCENE 5.0 jow.
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EFEKT KSZTALCENIA 4

NA OCENE 2.0 Nie spelnia wymagan na ocene 3.
NA OCENE 3.0 Jw.

NA OCENE 3.5 -

NA OCENE 4.0 jow.

NA OCENE 4.5 -

NA OCENE 5.0 j-w.

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
EFEKT Do SZCZEGOL,O- CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
K1 W14 L1L2 W1 W2
EK1 K1 _UBO1 Cel 1 W3 P1 N1 N2 N3 F1 F2 F3 P1
K1 W14 L3 L4 W4 W5
EK2 K1 _UBOI Cel 1 W6 P2 N1 N2 N3 F1F2 F3 P1
K1 W14
EK3 K1_UBO1 Cel 1 L5 W7 W8 W9 N1 N2 N3 F1F2 F3P1
K1 W14
EK4 K1 _UBOI Cel 1 L5 N1 N2 N3 F1F2 F3 P1

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 | Gozdziecki M., Swiatkiewicz H. — Przenosniki, Warszawa, 1975, WNT

[2 | Piatkiewicz A., Sobolski R. — Dzwignice, t. I i II, Warszawa, 1977, WNT

[3 | Winek H. — Maszyny budowlane, Warszawa, 1973, Wydawnictwo Politechniki Warszawskiej

[4 ] Cichocki W., Michalowski S. — Inzynieria srodkéw transportu przemystowego. Metodyka obliczen i projek-
towania mechanizmdéw napedowych dzwignic - wybrane zagadnienia., Krakoéw, 2014, Wydawnictwo PK
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[5 | Antoniak J. — Przenosniki tasmowe. Wprowadzenie do teorii i obliczenia, Gliwice, 2004, Wydawnictwo PS

[6 | Furmanik K. — Transport przenosnikowy, Krakow, 2008, Wydawnictwo AGH

LITERATURA UZUPEENIAJACA

[1 | Drozdowski P. — Wprowadzenie do napedéw elektrycznych, Krakow, 1998, Wydawnictwo Politechniki Kra-
kowskiej

[2 | Cichocki W., Michatowski S. — Laboratorium systemdw transportu bliskiego i urzqdzen dzwigowych. Budowa
1 badania., Krakow, 2011, Wydawnictwo PK

3 Cichocki W ) Michatowski S. — Laboratorium systemo’w tr anspor tu blzskzego 1 ’LLT'quZGﬁ dZ”lUZgOU)yCh Eks-
ploatacja., Krak(’)w, 2012, Wydawnictwo PK

[4 | Autor — Tytut, Miejscowosé, 2017, Wydawnictwo

LITERATURA DODATKOWA

[1 ] Cichocki W., Pajak P. — Laboratorium systemow sterowania i monitoringu urzqdzen transportu bliskiego.,
Krakow, 2017, Wydawnictwo PK

[2 | Praca zbiorowa — urzadzenia dzwigowo-przetadunkowe, Zasoby internetowe, 2017, Netografia

[3 | Swiderski S. — Portal-dzwignice, Warszawa, 2017, Internet

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Wiestaw, Jan Cichocki (kontakt: pmcichoc@cyf-kr.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Wiestaw Cichocki (kontakt: pmcichoc@kinga.cyf-kr.edu.pl)

2 mgr inz. Piotr Pajak (kontakt: ppajak@mech.pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowos¢, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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