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Wydziat Inzynierii Elektrycznej i Komputerowe;j

Kierunek studiéw: Elektrotechnika Profil: Ogolnoakademicki
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i diagnostyka uktadéw elektrycznych,Systemy trakgcji elektrycznej

1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Dynamika systeméw elektromechanicznych pojazdow

NAZWA PRZEDMIOTU

Vehicle Electromechanical Systems Dynamics
W JEZYKU ANGIELSKIM

KoD PRZEDMIOTU WIEiK ELEKTROTECH olIS PK9 14/15
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty kierunkowe
LiczBA PUNKTOW ECTS 3.00
SEMESTRY 1

2 RoODzAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIA
SEMESTR WYKLADY CWICZENIA LABORATORIA KOMPUTERO- PROJEKTY
WE
1 30 0 0 0 15 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zapoznanie sie ze stosowanymi maszynami elektrycznymi w pojazdach i opanowanie probleméw zwiazanych
z doborem typu silnika do danego typu pojazdu i warunkéw eksploatacji.

Kod archiwizacji: 7TC7A1F60
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Znajomosé teorii elektromechanicznych przemian energii, maszyn elektrycznych, uktadéw elektromechanicznych.
Umiejetnosé postugiwania sie pakietem MATLAB.

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Rozumienie wplywu sposobu przenoszenia momentu elektrycznego silnika napedowego na mecha-
niczny moment obrotowy na kole pojazdu.

EK2 Umiejetnosci Umiejetnosé przeprowadzenia analizy dynamiki systemu elektromechanicznego pojazdu, dla
zadanych warunkéw konstrukcyjnych i eksploatacyjnych.

EK3 Kompetencje spoteczne Umiejetnosé wspotpracy w zespotach w rozwiazywaniu probleméw inzynieryjno
- technicznych.

EK4 Wiedza Rozumienie wplywu przyczepnosci koto podloze na dynamike pojazdu.

6 TRESCI PROGRAMOWE

PROJEKTY
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Systemy elektromechaniczne zasilane ze zrodel pradu statego,
P1 . . . 7
z przeksztaltnikowym obwodem posrednim
Systemy elektromechaniczne zasilane ze Zrodel pradu przemiennego,
P2 . . . . 5
jednofazowego, z przeksztaltnikowym obwodem posrednim
Systemy elektromechaniczne zasilane ze zrodet pradu przemiennego, trojfazowego,
P3 . ., . 3
z przeksztaltnikowym obwodem posrednim
WYKLADY
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Metody mocowania silnikéw pojazdéw trakcyjnych do pojazdu i do wozka,
w1 S 1
mocowanie wozka do pudtla
W2 Przenoszenie momentu elektrycznego silnika na kota pojazdu, przektadnia zebata, 4
wal Kardana.
W3 Przenoszenie momentu obrotowego na site pociagows. Zjawisko poslizgu 4
W4 Rozruch- metody realizacji., Hamowanie - mozliwosci i efektywnosé rekuperacji. 5
W5 Opory ruchu. Tarcie suche i toczne - maksymalne przyspieszenia. 6
W6 Zmiennos¢ sit nacisku kot na szyny. 5
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WYKLADY
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
W7 Wplyw rodzajow silnikéw napedowych, metod ich sterowania i sposobu ich 5
mocowania na dynamike pojazdu

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Konsultacje

N2 Praca w grupach

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 45
Konsultacje przedmiotowe 0
Egzaminy i zaliczenia w sesji 0

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zajeé¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 30
Opracowanie wynikow 15
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 0

SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 90
CALEGO NAKLADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 3.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Projekt zespotowy

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Test
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KRYTERIA OCENY
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EFEKT KSZTALCENIA 1

Na

OCENE 2.0

Student nie rozumienie podstawowych zagadnieri dotyczace wpltywu sposobu
przenoszenia momentu elektrycznego silnika napedowego na mechaniczny
moment obrotowy na kole pojazdu.

Na

OCENE 3.0

Student rozumienie podstawowe zagadnienia dotyczace wplywu sposobu
przenoszenia momentu elektrycznego silnika napedowego na mechaniczny
moment obrotowy na kole pojazdu.

Na

OCENE 3.5

Student rozumienie podstawowe zagadnienia dotyczace wplywu sposobu
przenoszenia momentu elektrycznego silnika napedowego na mechaniczny
moment obrotowy na kole pojazdu. Potrafi je uzasadni¢ i zdefiniowac.

Na

OCENE 4.0

Student rozumienie zagadnienia dotyczace wplywu sposobu przenoszenia
momentu elektrycznego silnika napedowego na mechaniczny moment obrotowy
na kole pojazdu.

Na

OCENE 4.5

Student rozumienie zagadnienia dotyczace wplywu sposobu przenoszenia
momentu elektrycznego silnika napedowego na mechaniczny moment obrotowy
na kole pojazdu. Potrafi je uzasadnic¢ i zdefiniowaé.

Na

OCENE 5.0

Student rozumienie zaawansowane zagadnienia dotyczace wplywu sposobu
przenoszenia momentu elektrycznego silnika napedowego na mechaniczny
moment obrotowy na kole pojazdu. Potrafi je uzasadni¢ i zdefiniowac.

W wybranych przypadkach zna wyprowadzenia zwigzane z zagadnieniem.

EFEKT KSZTALCENIA 2

Na

OCENE 2.0

Student nie posiada podstawowych umiejetnosci dotyczace analizy dynamiki
systemu elektromechanicznego pojazdu, dla zadanych warunkéw konstrukeyjnych
i eksploatacyjnych.

Na

OCENE 3.0

Student posiada podstawowe umiejetnosci dotyczace analizy dynamiki systemu
elektromechanicznego pojazdu, dla zadanych warunkéw konstrukcyjnych
i eksploatacyjnych.

Na

OCENE 3.5

Student posiada podstawowe umiejetnosci dotyczace analizy dynamiki systemu
elektromechanicznego pojazdu, dla zadanych warunkéw konstrukcyjnych

i eksploatacyjnych. Potrafi wykorzystaé je przy analizie danego podstawowego
systemu elektromechanicznego.

Na

OCENE 4.0

Student posiada umiejetnosci dotyczace analizy dynamiki systemu
elektromechanicznego pojazdu, dla zadanych warunkéw konstrukcyjnych
i eksploatacyjnych.

Na

OCENE 4.5

Student posiada umiejetnosci dotyczace analizy dynamiki systemu
elektromechanicznego pojazdu, dla zadanych warunkéw konstrukcyjnych
i eksploatacyjnych. Potrafi wykorzystaé je przy analizie danego $rednio
zaawansowanego systemu elektromechanicznego.

Na

OCENE 5.0

Student posiada umiejetnosci dotyczace analizy dynamiki systemu
elektromechanicznego pojazdu, dla zadanych warunkéw konstrukcyjnych

i eksploatacyjnych. Potrafi wykorzystaé¢ je przy analizie danego zaawansowanego
systemu elektromechanicznego.
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EFEKT KSZTALCENIA 3

NA OCENE 2.0

Student nie posiada umiejetnosci wspolpracy w zespotach w rozwiazywaniu
probleméw inzynieryjno - technicznych

NA OCENE 3.0

Student posiada podstawowe umiejetnosci wspodlpracy w zespotach
w rozwigzywaniu probleméw inzynieryjno - technicznych

NA OCENE 3.5

Student posiada podstawowe umiejetnosci wspodlpracy w zespoltach
w rozwigzywaniu problemoéw inzynieryjno - technicznych. Potrafi zmotywowaé
grupe do pracy.

NA OCENE 4.0

Student posiada podstawowe umiejetnosci wspodlpracy w zespoltach
w rozwigzywaniu problemoéw inzynieryjno - technicznych. Potrafi zmotywowaé
grupe do pracy. Potrafi kierowaé grupa w miare potrzeby i zaistnialej sytuacji.

NA OCENE 4.5

Student posiada umiejetnosci wspotpracy w zespotach w rozwigzywaniu
probleméw inzynieryjno - technicznych. Potrafi zmotywowaé grupe do pracy.
Potrafi kierowaé¢ grupa w miare potrzeby i zaistnialej sytuacji.

NA OCENE 5.0

Student posiada umiejetnosci wspotpracy w zespotach w rozwigzywaniu
probleméw inzynieryjno - technicznych. Potrafi zmotywowaé grupe do pracy.
Potrafi kierowaé¢ grupa.

EFEKT KSZTALCENIA 4

NA OCENE 2.0

Student nie rozumienie wplywu przyczepnosci koto podloze na dynamike
pojazdu.

NA OCENE 3.0

Student rozumie podstawowe zagadnienia zwigzane z wplywem przyczepnosci
koto podtoze na dynamike pojazdu.

NA OCENE 3.5

Student rozumie zagadnienia zwiazane z wpltywem przyczepnosci koto podloze na
dynamike pojazdu.

NA OCENE 4.0

Student zna i rozumie zagadnienia zwigzane z wpltywem przyczepnosci koto
podloze na dynamike pojazdu. Potrafi wyjasni¢ istote podstawowych zjawisk
zachodzacych podczas analizy wplywu przyczepnosci kolo podtoze na dynamike
pojazdu.

NA OCENE 4.5

Student zna i rozumie zagadnienia zwigzane z wplywem przyczepnosci koto
podloze na dynamike pojazdu. Potrafi wyjasni¢ istote zjawisk zachodzacych
podczas analizy wplywu przyczepnosci koto podltoze na dynamike pojazdu.

NA OCENE 5.0

Student zna i rozumie zagadnienia zwigzane z wplywem przyczepnosci koto
podloze na dynamike pojazdu. Potrafi wyjasni¢ istote zjawisk zachodzacych
podczas analizy wplywu przyczepnosci koto podltoze na dynamike pojazdu. Zna
wyprowadzenia i definicje wybranych wielkosci dotyczacych zagadnienia.

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU
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ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
EFEKT DO SZCZEGOLO- CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
EK1 Cel 1 P1 P2 W4 W5 N1 N2 F1
EK2 Cel 1 P2 W4 W6 N1 N2 F1 P1
P1 P2 P3 W1
EK3 Cel 1 W2 W3 W4 W5 N2 P1
W6 W7
P1 P3 W4 W5
EK4 Cel 1 W6 W7 N1 P1

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 ] Adam S. Jagieltlo — Systemy elektromechaniczne dla elektrykow : podrecznik dla studentow wyzszych szkot

technicznych, Krakow, 2008, Wydaw. Politech. Krakowskiej

LITERATURA UZUPEENIAJACA

[1 ] J. Michalczyk,G. Cieplok — Wysokoefektywne uktady wibroizolacji i redukcji drgari., Krakow, 1999, Colle-

gium Columbinum

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH
OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

prof.dr hab.inz. Adam Jagietto (kontakt: gpedrak@pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 prof.dr hab. inz. Adam Jagielto (kontakt: pejagiel@cyf-kr.edu.pl)
2 mgr inz. Marek Dudzik (kontakt: marod333@wp.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACIJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)

(dziekan)
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