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1 Informacje o przedmiocie

Nazwa przedmiotu Podstawy regulacji automatycznej

Nazwa przedmiotu
w języku angielskim

Basics of control systems

Kod przedmiotu WIŚ IŚ oIIN C5 17/18

Kategoria przedmiotu Przedmioty kierunkowe

Liczba punktów ECTS 2.00

Semestry 1

2 Rodzaj zajęć, liczba godzin w planie studiów

Semestr Wykład Ćwiczenia Laboratorium
Laboratorium
komputero-

we
Projekt Seminarium

1 10 0 5 0 0 4

3 Cele przedmiotu

Cel 1 Zapoznanie studentów z metodami modelowania obiektów sterowanych w dziedzinie czasu i częstotliwości.

Cel 2 Wykształcenie umiejętności strojenia regulatorów PID metodami optymalizacyjnymi z zastosowaniem spe-
cjalistycznego oprogramowania.
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Cel 3 Zapoznanie studentów z budowa, zasada działania i funkcjami wybranych sterowników urządzeń i systemów
grzewczych.

Cel 4 Zapoznanie studentów z budowa, zasada działania i funkcjami wybranych, uniwersalnych urządzeń automa-
tyki przemysłowej: sterowników PLC, regulatorów uniwersalnych, paneli operatorskich.

4 Wymagania wstępne w zakresie wiedzy, umiejętności i innych
kompetencji

1 Znajomość zagadnień z zakresu modułu "Podstawy Regulacji Automatycznej" z I stopnia studiów niestacjonar-
nych WIŚ PK.

5 Efekty kształcenia

EK1 Wiedza Student zna właściwości dynamiczne obiektów sterowanych (jedno- i wielowymiarowych) w dziedzi-
nie czasu i częstotliwości.

EK2 Umiejętności Potrafi przeprowadzić strojenie regulatora PID wybrana metoda optymalizacyjna z zastoso-
waniem oprogramowania Matlab/Simulink.

EK3 Wiedza Student wyjaśnia budowę i funkcje sterowników: kotłów CO+CWU, ogrzewania podłogowego, pieca
akumulacyjnego.

EK4 Wiedza Student wyjaśnia budowę i funkcje: sterowników PLC, paneli operatorskich i regulatorów uniwer-
salnych.

6 Treści programowe

Laboratorium

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

L1 Identyfikacja dynamiki wielowymiarowego obiektu regulacji. 2

L2 Strojenie regulatora PID metodami optymalizacyjnymi. 3

Seminarium

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

S1 Analiza działania wybranych układów regulacji automatycznej. 4

Wykład

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

W1 Modelowanie obiektów sterowanych w dziadzinie czasu. Obiekty wielowymiarowe. 2
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Wykład

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

W2 Charakterystyki częstotliwościowe. Transmitancja widmowa. 2

W3
Metody optymalizacyjne strojenia regulatorów PID. Wybrane zaawansowane
algorytmy regulacji. Zastosowanie oprogramowania Matlab/Simulink. 2

W4
Sterowniki urządzeń i systemów grzewczych. Sterownik kotła CO+CWU,
sterownik ogrzewania podłogowego, sterownik pieca akumulacyjnego, sterownik
układu solarnego.

2

W5
Systemy automatyki przemysłowej i "inteligentnego" budynku. Sterowniki
programowalne PLC, panele operatorskie, regulatory uniwersalne. Systemy
telemetryczne. Systemy SCADA, DCS, BMS

2

7 Narzędzia dydaktyczne

N1 Wykłady

N2 Ćwiczenia laboratoryjne

N3 Konsultacje

N4 Zadania tablicowe

8 Obciążenie pracą studenta

Forma aktywności
Średnia liczba godzin

na zrealizowanie
aktywności

Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:

Godziny wynikające z planu studiów 19

Egzaminy i zaliczenia w sesji 4

Godziny bez udziału nauczyciela akademickiego wynikające z nakładu
pracy studenta 37

Sumaryczna liczba godzin dla przedmiotu wynikająca z
całego nakładu pracy studenta 60

Sumaryczna liczba punktów ECTS dla przedmiotu 2

9 Sposoby oceny

Ocena formująca

F1 Sprawozdanie z ćwiczenia laboratoryjnego
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Ocena podsumowująca

P1 Egzamin pisemny

Warunki zaliczenia przedmiotu

W1 Do egzaminu mogą przystąpić studenci, którzy zaliczyli sprawozdania z ćwiczeń laboratoryjnych.

Kryteria oceny

Efekt kształcenia 1

Na ocenę 2.0
Student nie zna właściwości dynamicznych obiektów sterowanych (jedno-
i wielowymiarowych) w dziedzinie czasu i częstotliwości. Uzyskał poniżej
55% punktów.

Na ocenę 3.0 Uzyskał 55-64% punktów.

Na ocenę 3.5 Uzyskał 65-74% punktów.

Na ocenę 4.0 Uzyskał 75-84% punktów.

Na ocenę 4.5 Uzyskał 85-94% punktów.

Na ocenę 5.0 Uzyskał co najmniej 95% punktów.

Efekt kształcenia 2

Na ocenę 2.0
Student nie potrafi przeprowadzić strojenia regulatora PID wybrana metoda
optymalizacyjna z zastosowaniem oprogramowania Matlab/Simulink. Uzyskał
poniżej 55% punktów.

Na ocenę 3.0 Uzyskał 55-64% punktów.

Na ocenę 3.5 Uzyskał 65-74% punktów.

Na ocenę 4.0 Uzyskał 75-84% punktów.

Na ocenę 4.5 Uzyskał 85-94% punktów.

Na ocenę 5.0 Uzyskał co najmniej 95% punktów.

Efekt kształcenia 3

Na ocenę 2.0
Student nie zna budowy i funkcji sterowników: kotłów CO+CWU, ogrzewania
podłogowego, pieca akumulacyjnego. Uzyskał poniżej 55% punktów.

Na ocenę 3.0 Uzyskał 55-64% punktów.

Na ocenę 3.5 Uzyskał 65-74% punktów.

Na ocenę 4.0 Uzyskał 75-84% punktów.

Na ocenę 4.5 Uzyskał 85-94% punktów.
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Na ocenę 5.0 Uzyskał co najmniej 95% punktów.

Efekt kształcenia 4

Na ocenę 2.0
Student nie potrafi wyjaśnić budowy i funkcji: sterowników PLC, paneli
operatorskich i regulatorów uniwersalnych. Uzyskał poniżej 55% punktów.

Na ocenę 3.0 Uzyskał 55-64% punktów.

Na ocenę 3.5 Uzyskał 65-74% punktów.

Na ocenę 4.0 Uzyskał 75-84% punktów.

Na ocenę 4.5 Uzyskał 85-94% punktów.

Na ocenę 5.0 Uzyskał co najmniej 95% punktów.

10 Macierz realizacji przedmiotu

Efekt
kształcenia

Odniesienie
danego efektu
do szczegóło-
wych efektów

zdefiniowa-
nych dla
programu

Cele
przedmiotu

Treści
programowe

Narzędzia
dydaktyczne

Sposoby oceny

EK1
K_W04 K_W08
K_U06 K_U14

K_K01
Cel 1 W1 N1 P1

EK2
K_W04 K_W08
K_U06 K_U14

K_K01
Cel 1 L1 L2 W2 N1 N2 N3 F1 P1

EK3
K_W04 K_W08
K_U06 K_U14

K_K01
Cel 2 W3 N1 P1

EK4
K_W04 K_W08
K_U06 K_U14

K_K01
Cel 2 W3 N1 P1

11 Wykaz literatury

Literatura podstawowa

[1 ] Skoczowski S. — Technika regulacji temperatury, Warszawa, 2000, PAK
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12 Informacje o nauczycielach akademickich

Osoba odpowiedzialna za kartę

dr inż. Jan Porzuczek (kontakt: porzuk@pk.edu.pl)

Osoby prowadzące przedmiot

1 dr inż. Jan Porzuczek (kontakt: porzuk@pk.edu.pl)

13 Zatwierdzenie karty przedmiotu do realizacji

(miejscowość, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

Przyjmuję do realizacji (data i podpisy osób prowadzących przedmiot)

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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