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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Elektrotechnika

NAZWA PRZEDMIOTU

Electrical Engineering
W JEZYKU ANGIELSKIM

KoD PRZEDMIOTU A211
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty kierunkowe
LiczBA pUNKTOW ECTS 4.00
SEMESTRY 2

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
2 9 9 9 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zrozumienie zasady dzialania elementéw i uktadow elektrycznych stosowanych w automatyce i robotyce.

Kod archiwizacji: 8DD49F4E
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Fizyka, Matematyka

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Zna podstawowe prawa elektrotechniki. Zna modele matematyczne podstawowych maszyn elektrycz-
nych.

EK2 Wiedza Zna systemy pomiarowe stosowane w elektrotechnice.
EK3 Umiejetnosci Potrafi rozwiazywac obwody elektryczne pradu stalego i przemiennego.

EK4 Umiejetnosci Potrafi opracowac i zaprezentowac wyniki badan prostych ukladow elektrycznych.

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKEAD

TEMATYKA ZAJEC LiczBa

Lp ) .
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

Obwody elektryczne pradu stalego - zrodta energii elektrycznej: idealne
W1 i rzeczywiste zrédlo napiecia oraz zrédlo pradu, laczenie elementéw aktywnych 2
i pasywnych.

Wartosé érednia i skuteczna pradu. Pole elektryczne i magnetyczne. Indukcyjnosé
i pojemnosé elektryczna.

Rozwiazywanie liniowych obwodéw rozgalezionych pradu statego, metody: praw
Kirchhoffa, pradéw oczkowych, potencjatow weztowych.

Prady zmienne, pojecia podstawowe, metoda symboliczna, wykresy wskazowe.
W4 Elementy idealne w obwodach pradu zmiennego. Prawa Ohma i Kirchhoffa 1
w postaci symbolicznej. Obwody elektryczne zawierajace elementy R, L, C.

Obwody z elementami sprzezonymi magnetycznie. Transformator. Uktady

W5 trojfazowe. Pomiary mocy w uktadach trojfazowych. Kompensacja mocy biernej. 1

W6 Uktady prostownikowe: prostowniki jednofazowe i trojfazowe. 1
Komutatorowe maszyny elektryczne pradu statego: silnik obcowzbudny,

w7 . g . . . 1
bocznikowy, szeregowy oraz silnik z magnesami trwalymi i pradnica pradu statego.

W8 Maszyny pradu przemiennego. Zabezpieczenia w instalacjach zasilajacych. 1

CWICZENIA

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa

OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
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CWICZENIA

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Metodyka obliczania obwoddéw pradu stalego. Metoda praw Kirchhoffa. Metoda

C1 B . s T 2
pradéw oczkowych i potencjaléw weztowych. Zasada superpozycji. Bilans mocy.

C2 Uzycie metody liczb zespolonych do rozwigzywania obwodéw pradu zmiennego. 5
Tworzenie wykreséw wskazowych.

C3 Rezonans i kompensacja mocy biernej w obwodach jednofazowych. 2

C4 Obliczanie indukcyjnosci dtawika na podstawie wynikow pomiaréow metoda 5
techniczna.

C5 Dobér zabezpieczein w obwodach pradu stalego i zmiennego. 1

LABORATORIUM

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

L1 Pomiar podstawowych parametrow elektrycznych: R, L, C r6znymi metodami. 2

L2 Badanie transformatora 1-fazowego: stan jalowy, stan obciazenia i stan zwarcia. 2

L3 Pomiar mocy czynnej, biernej i pozornej w uktadach 1- i 3-fazowych oraz 9
kompensacja mocy biernej.

L4 Uktady prostownikowe 1- i 3-fazowe. 1

L5 Badania silnika i pradnicy pradu statego. 2

N1
N2
N3
N4

NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

Zadania tablicowe

Cwiczenia laboratoryjne

Wyktady

Konsultacje
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8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 27
Konsultacje przedmiotowe 15
Egzaminy i zaliczenia w sesji 8

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zaje¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 50
Opracowanie wynikow 20
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 0
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 120
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 4.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Kolokwium
F2 Sprawozdanie z ¢wiczenia laboratoryjnego

F3 Test

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych

OCENA AKTYWNOSCI BEZ UDZIALU NAUCZYCIELA

B1 Test

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 2.0 Student nie ma niezbednej wiedzy z zakresu elektrotechniki.

Na OCENE 3.0 Student ma wyrywkowa wiedze z elektrotechniki w zakresie minimalnym.

NA OCENE 3.5 Student ma nieuporzadkowana wiedze z elektrotechniki w zakresie
wystarczajacym.
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Student ma uporzadkowana wiedze z zakresu elektrotechniki oraz napedow

NA OCENE 4.0
E elektrycznych.
Student ma uporzadkowana wiedze z zakresu elektrotechnikioraz napedow
NA OCENE 4.5 elektrycznych i potrafi ja praktycznie wykorzystaé¢ pod opieka prowadzacego
zajecia.
NA OCENE 5.0 Student ma uporzadkowana wiedze z zakresu elektrotechnikioraz napedow
k. elektrycznych i potrafi jg praktycznie wykorzysta¢ samodzielnie.
EFEKT KSZTALCENIA 2
NA OCENE 2.0 Student nie zna systemy pomiarowych.
NA OCENE 3.0 Student zna systemy pomiarowe oraz spOS(.)b.y oceny poprawnosci
przeprowadzanych pomiaréw w zakresie minimalnym.
NA OCENE 3.5 Student zna systemy pomiarowe oraz §posoby oceny poprawnosci
przeprowadzanych pomiaréw w zakresie wystarczajacym.
NA OCENE 4.0 Student zna systemy pomiarowe, sposoby oceny poprawnosci przeprowadzanych
k2 pomiaréw oraz metody ich statystycznego opracowania w zakresie elementarnym.
Student zna systemy pomiarowe, sposoby oceny poprawnosci przeprowadzanych
NA OCENE 4.5 pomiaréw oraz metody ich statystycznego opracowania i potrafi je zastosowaé
pod opieka prowadzacego.
Student zna systemy pomiarowe, sposoby oceny poprawnosci przeprowadzanych
NA OCENE 5.0 pomiaréw oraz metody ich statystycznego opracowania i potrafi je zastosowac
samodzielnie.
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 2.0 Studfznt nie potraﬁ wykorzystaé¢ posiadanej wiedzy aby modernizowaé istniejace
rozwiazania techniczne.
NA OCENE 3.0 Student potrafi wykorzystaé¢ posiadang wiedze w stopniu minimalnym.
NA OCENE 3.5 St1.1dent potrafi Wykorzy.st&?c posiadang wiedze w stopniu elementarnym pod
opieka prowadzacego zajecia.
NA OCENE 4.0 Student. pojcraﬁ wykorzystaé posiadana wiedze w stopniu elementarnym
samodzielnie.
Student potrafi wykorzysta¢ posiadang wiedze aby modernizowaé istniejace
NA OCENE 4.5 rozwigzania techniczne poprzez wprowadzenie nowoczesnych rozwiazan
zwiazanych z automatyka i robotyka pod opieka prowadzacego zajecia.
Student potrafi wykorzysta¢ posiadang wiedze aby modernizowaé istniejace
NA OCENE 5.0 rozwigzania techniczne poprzez wprowadzenie nowoczesnych rozwiazan
zwiazanych z automatyka i robotyka samodzielnie
EFEKT KSZTALCENIA 4
NA OCENE 2.0 Student nie potrafi opracowaé prezentacje wynikow badan wtasnych

i rozwigzywania problemu inzynierskiego.
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Student potrafi opracowaé prezentacje wynikéw badar wlasnych i rozwiazywania

NA OCENE 3.0 problemu inzynierskiego w stopniu minimalnym.
Student potrafi opracowaé prezentacje wynikéw badan wlasnych i rozwiagzywania
NA OCENE 3.5 problemu inzynierskiego w stopniu wystarczajacym pod opieka prowadzacego
zajecia.
NA OCENE 4.0 Student potrafi opracowaé prezentacje wynikéw badan wlasnych i rozwiazywania

problemu inzynierskiego w stopniu wystarczajacym samodzielnie.

Student potrafi opracowaé prezentacje wynikoéw badan wtasnych i rozwiazywania
NA OCENE 4.5 problemu inzynierskiego w zakresie swojej specjalnosci, ale tez zagadnien
kierunkowych automatyki i robotyki pod opieka prowadzacego zajecia.

Student potrafi opracowaé prezentacje wynikoéw badan wtasnych i rozwiazywania
NA OCENE 5.0 problemu inzynierskiego w zakresie swojej specjalnosci, ale tez zagadnien
kierunkowych automatyki i robotyki samodzielnie.

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
EFEKT bo SZCZEGOL,O_ CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
EK1 K1 W14 Cel 1 L11L2L3L4L5 N1 N2 N3 N4 F1 F2P1
EK2 K1 Wo7 Cel 1 W6 W7 W8 L5 N2 N3 F2 F3 P1
EK3 K1_UB02 Cel 1 W6 W7 W8 L4 N2 N3 F2 F3 P1
EK4 K1 U004 Cel 1 w6 WE4W8 L3 N2 N3 N4 F2 F3 P1

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA
[1 ] Cholewicki T. — Elektrotechnika teoretyczna., Warszawa, 1982, WNT
[2 | Praca zbiorowa — Elektrotechnika i elektronika dla nieelektrykow, Warszawa, 2000, WNT

[3 | Cichowska Z. Pasko M. — Zadania z elektrotechniki teoretycznej, Warszawa, 1985, PWN
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12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr hab. inz. Jozef Struski (kontakt: rust@mech.pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr hab. inz. Jozef Struski (kontakt: rust@mech.pk.edu.pl)
2 dr inz. Marek, Stanistaw Kowalski (kontakt: mskow@mech.pk.edu.pl)
3 dr inz. Andrzej Pakula (kontakt: pakula@mech.pk.edu.pl)

4 dr inz. Tomasz Nabaglo (kontakt: tnabaglo@mech.pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy osob prowadzacych przedmiot)
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