POLITECHNIKA KRAKOWSKA
IM. TADEUSZA KOSCIUSZKI

KARTA PRZEDMIOTU

obowiazuje studentéw rozpoczynajacych studia w roku akademickim 2015/2016

Wydziat Mechaniczny

Kierunek studiéw: Automatyka i Robotyka Profil: Ogolnoakademicki
Forma sudiéw: stacjonarne Kod kierunku: A
Stopien studiéw: |

Specjalnosci: Automatyzacja systeméw wytwarzania,Mechatronika,Sterowanie i monitoring maszyn
i urzadzen, Technologie informacyjne w systemach produkcyjnych

1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Mechanika ogélna

NAZWA PRZEDMIOTU

W JEZYKU ANGIELSKIM General Mechanics

KoD PRZEDMIOTU A215
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty kierunkowe
LiczBa pUNKTOW ECTS 7.00
SEMESTRY 23

2 RoODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
2 30 30 0 0 0 0
3 15 15 0 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Poznanie podstawowych praw statyki i dynamiki oraz metod analizy kinematycznej mechanizmow.

Cel 2 Nabycie umiejetnoéci rozwiazywania zagadnien statycznych, kinematycznych i dynamicznych.

Kod archiwizacji: ECF74CCF
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH

KOMPETENCJI

1 Znajomo$é rachunku wektorowego, rézniczkowego oraz catkowego.

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Student zna definicje wielko$ci mechanicznych, twierdzenia z zakresu statyki, kinematyki i dynamiki

i potrafi zbudowaé¢ model fizyczny ukladu mechanicznego.

EK2 Umiejetnosci Student potrafi przeprowadzié¢ analize statyczna uktadu mechanicznego.

EK3 Umiejetnosci Student potrafi przeprowadzié¢ analize kinematyczna uktadu mechanicznego.

EK4 Umiejetnosci Student posiada umiejetnosé uktadania réwnan roézniczkowych ruchu oraz ich analizy.

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKLAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa

OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Aksjomaty statyki, wiezy i reakcje. Moment sity wzgledem bieguna i osi. Redukcja

w1 . 4
dowolnego przestrzennego uktadu sit.
Warunki réwnowagi. Réwnowaga uktadow plaskich. Kratownice. Srodek sit

W2 réwnoleglych. Réwnowaga uktadéw z tarciem, hamulce. Réwnowaga uktadow 6
przestrzennych.
Kinematyka punktu we wspoétrzednych kartezjanskich, krzywoliniowych i w

W3 uktadzie naturalnym. Ruch obrotowy i ptaski bryly. Ruch zlozony punktu, 6
predkosé bezwzgledna i przyspieszenie bezwzgledne.
Podstawowe prawa dynamiki, zasada pedu, zasada kretu, metoda kinetostatyki.

W4 Praca i moc sity zmiennej, potencjal pola sit, zasada zachowania energii 6
mechanicznej. Caltkowanie rownan rézniczkowych ruchu.

W5 Ped, kret i energia kinetyczna uktadu punktéw materialnych. Zasada ruchu $rodka 4
masy.

W6 Momenty statyczne i bezwladnosci. Twierdzenie Steinera. Elipsoida bezwladnosci. 4

W7 Dynamika bryly w ruchu obrotowym, reakcje dynamiczne, wywazanie dynamiczne. 4

w8 Dynamika bryly w ruchu ptaskim, zasada réwnowartosci energii kinetycznej 4
i pracy.
Elementy teorii drgan ukladéw mechanicznych. Charakterystyki

W9 . . 3
amplitudowo-czestotliwosciowe.

W10 Wybrane zagadnienia mechaniki analitycznej. Rownania Lagrange’a I rodzaju. 4
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CWICZENIA

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA

OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
C1 Analiza statyczna prostych i ztozonych uktadéw ptaskich, wyznaczanie reakcji. 4
C2 RéwnoYvagE'L uktadéw ptlaskich z u.wzglegdnieniem tar.cia‘m. Ob(/:iqu.ni.a r?z.loZone 6

w sposob ciagly. Uktady kratownicowe. Wyznaczanie srodkéw ciezkosci.
C3 Uktadanie warunkow rownowagi uktadéw przestrzennych. 4
C4 Wyznaczanie toréw, predkosci i przyspieszenn punktu materialnego. 2
C5 Obliczanie predkosci i przyspieszenn w ruchu obrotowym i ptaskim bryty. 6
Cé6 Obliczanie predkosci bezwzglednej i przyspieszenia bezwzglednego. 2
C7 Calkowanie rownan rézniczkowych ruchu. 4
C8 Zastosowanie metod energetycznych i zasady ruchu srodka masy. 2
C9 Uktadanie rownan rézniczkowych w ruchu obrotowym i ptaskim bryty. 6
C10 Wyznaczanie charakterystyk amplitudowo-czestotliwo$ciowych. 4
c11 Z‘a.st.osowanie rownan Lagrange’a II-go rodzaju do uktadania rownan 5

rézniczkowych ruchu.

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyklady

N2 Zadania tablicowe
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8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 90
Konsultacje przedmiotowe 10
Egzaminy i zaliczenia w sesji 10

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zaje¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 90
Opracowanie wynikow 0
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 10
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 210
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 7.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Kolokwium

F2 Zadanie tablicowe

OCENA PODSUMOWUJACA
P1 Egzamin pisemny

P2 Zaliczenie pisemne

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

W1 Do egzaminu przystepuje student, ktory uzyskal zaliczenie z cwiczen.

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 2.0

NA OCENE 3.0

Student zna podstawowe definicje i wazniejsze twierdzenia z zakresu mechaniki.

NA OCENE 3.5
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Student zna definicje, zasady i twierdzenia z zakresu mechaniki i potrafi je

NA OCENE 4. .
OCENE 4.0 objasnic.
NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 Student z.r/la definicje, zasady i twierdzenia z zakresu mechaniki i potrafi je
udowodnié.
EFEKT KSZTALCENIA 2
NA OCENE 2.0 -
Student potrafi prawidtowo zalozyé¢ reakcje, rozbi¢ plaski uktad na poduktady
NA OCENE 3.0 s . . s .
oraz zapisa¢ z drobnymi bledami warunki réwnowagi.
NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 Student 'po’traﬁ pra\'zvu%}owo zbgdowac model uktadu ptaskiego i przestrzennego
oraz utozyé¢ warunki réwnowagi.
NA OCENE 4.5 -
Student potrafi prawidtowo zbudowaé model uktadu ptaskiego i przestrzennego,
NA OCENE 5.0 . . .. . .
utozy¢ warunki réwnowagi i wyznaczy¢ reakcje.
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 2.0 -
NA OCENE 3.0 Student. potrafi z drobnyml. bledami obliczy¢ predkosci i przyspieszenia punktow
mechanizmu w ruchu ptaskim.
NA OCENE 3.5 -
Student potrafi w sposob zadowalajacy obliczy¢ predkosci i przyspieszenia
NA OCENE 4.0 . . .
punktu materialnego oraz bryly w ruchu obrotowym i ptaskim.
NA OCENE 4.5 -
Student potrafi obliczy¢ predkosci i przyspieszenia punktu materialnego w ruchu
NA OCENE 5.0 . . .
zlozonym oraz bryly w ruchu obrotowym i plaskim.
EFEKT KSZTALCENIA 4
NA OCENE 2.0 -
Student potrafi z drobnymi btedami utozyé¢ réwnania rézniczkowe ruchu punktu
NA OCENE 3.0 materialnego i bryly w ruchu ptaskim oraz w prostszych przypadkach wyznaczyé
ich rozwiazania.
NA OCENE 3.5 -
Student potrafi prawidtowo utozyé rownania roézniczkowe ruchu punktu
NA OCENE 4.0 materialnego i bryly w ruchu ptaskim oraz wyznaczy¢ z niewielkimi bledami ich

rozwigzania.
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NA OCENE 4.5 -

Student potrafi prawidtowo ulozyé¢ réwnania rézniczkowe ruchu punktu

NA OCENE 5. . . . . . .
£ 5.0 materialnego i bryty w ruchu ptaskim oraz wyznaczy¢ ich rozwiazania.

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
EFEKT Do SZCZEGOL,O- CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
W1 W2 W3 W4
EK1 Cel 1 W5 W6 W7 W8 N1 P1
W9 W10
EK2 Cel 2 Wi WC2301 C2 N1 N2 F1F2P1
EK3 Cel 2 W3 C4 C5 C6 N1 N2 F1F2 P1
W4 W5 W6 W7
EK4 Cel 2 W8 W9 W10 C7 N1 N2 F1F2 P2
C8 C9 C10 C11

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 | Leyko J. — Mechanika Ogdlna, Warszawa, 1999, PWN
[2 | Niziot J. — Metodyka rozwigzywania zadan z mechaniki, Warszawa, 2007, WNT

LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1 | Engel Z., Giergiel J. — Mechanika, Krakow, 1998, AGH
|2 | Osinski Z. — Mechanika Ogdlna, Warszawa, 1997, PWN
[3 | Rubinowicz W., Krolikowski W. — Mrchanika Teoretyczna, Warszawa, 1967, PWN

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr hab. inz., prof. PK Jan Luczko (kontakt: jluczko@mech.pk.edu.pl)
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OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr hab. inz., prof. PK Jan Luczko (kontakt: jluczko@mech.pk.edu.pl)
prof. dr hab. inz. Marek Ksiazek (kontakt: ksiazek@mech.pk.edu.pl)
dr hab. inz. Marek Kozieri (kontakt: kozien@mech.pk.edu.pl)

dr inz. Urszula Ferdek (kontakt: uferdek@mech.pk.edu.pl)

dr inz. Tomasz Goik (kontakt: kiog@poczta.onet.pl)

dr inz. Waldemar Latas (kontakt: latas@mech.pk.edu.pl)

dr inz. Urszula Ferdek (kontakt: uferdek@mech.pk.edu.pl)

®w N O OoUs W N

dr inz. Daniel Ziemianski (kontakt: daniel.ziemianski@gmail.com)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACIJI

(miejscowos¢, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy osob prowadzacych przedmiot)
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