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KARTA PRZEDMIOTU

obowiazuje studentéw rozpoczynajacych studia w roku akademickim 2014 /2015

Wydziat Inzynierii Elektrycznej i Komputerowe;j

Kierunek studiéw: Elektrotechnika Profil: Ogolnoakademicki
Forma sudiéw: niestacjonarne Kod kierunku: Elek
Stopien studiéw: Il

Specjalnosci: Wspétczesne systemy trakcji elektrycznej

1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Uktady sterowania ruchem

NAZWA PRZEDMIOTU

Traffic Control Systems
W JEZYKU ANGIELSKIM

KOD PRZEDMIOTU WIEIK ELEKTROTECH oIIN PW17 14/15
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty specjalno$ciowe
LiczBA PUNKTOW ECTS 5.00
SEMESTRY 3

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIA
SEMESTR WYKLADY CWICZENIA LABORATORIA KOMPUTERO- PROJEKTY
WE
3 15 0 0 0 15 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Znajomo$¢ uktadéw kontroli jazdy pociagu.

Cel 2 Znajomo$¢ uktadéw przekazywania informacji pomiedzy urzadzeniami sterowania ruchem warstwy podsta-
wowej a pojazdem.

Cel 3 Znajomo$¢ wybranych systemoéw sterowania pociggami duzych predkosci.

Kod archiwizacji: C3EFA89C
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI
1 Znajomos$é teorii obwodow i sygnalow elektrycznych.

2 Znajomo$¢ podstaw elektroniki.

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Ma wiedze z zakresu ukladow kontroli prowadzenia pociagu przez maszyniste.
EK2 Wiedza Ma wiedze z zakresu ukladow przekazywania informacji w relacji tor-pojazd.

EK3 Umiejetnosci Umiejetnos¢ projektowania podstawowych uktadéw automatycznej kontroli jazdy pociagu
umieszczonych w torze.

EK4 Umiejetnosci Umiejetnosé projektowania podstawowych uktadéw automatycznej kontroli jazdy pociagu
umieszczonych na pojezdzie.

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKLADY
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Zasada bezpiecznej jazdy pociagu. Systemy samoczynnego hamowania pociagu
w1 4
SHP, PZB.
System automatycznego prowadzenia pociagu ATC w tym podsystem ochrony
w2 . . .. . 4
pociagu ATP i podsystem automatycznej jazdy pociagu ATO.
W3 Metody transmisji informacji pomiedzy pojazdem a urzadzeniami sterowania 4
ruchem.
Wybrane systemy sterowania pociggami na wydzielonych liniach kolejowych
W4 . . 3
duzych predkosci.
PROJEKTY
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
P1 Zespotowe wykonanie zadanego projektu z zakresu ukladow sterowania ruchem. 15

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyklady

N2 Cwiczenia projektowe
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8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

SREDNIA LICZBA GODZIN
FORMA AKTYWNOSCI NA ZREALIZOWANIE
AKTYWNOSCI

Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:

Godziny wynikajace z planu studiow 30
Konsultacje przedmiotowe 10
Egzaminy i zaliczenia w sesji 10

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajgce z nakladu pracy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zaje¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 60
Opracowanie wynikow 20
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 20

SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z
CALEGO NAKLADU PRACY STUDENTA

150

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 5.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Projekt zespotowy

F2 Odpowiedz ustna

OCENA PODSUMOWUJACA
P1 Egzamin pisemny
P2 Projekt

OCENA AKTYWNOSCI BEZ UDZIALU NAUCZYCIELA

B1 Projekt zespotowy

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 2.0 Brak elementarnych wiadomosci o uktadach kontroli jazdy pociagu.

Student zna systemy samoczynnego hamowania pociagu o dziataniu punktowym

NA OCENE 3.0 - SHP, PZB.

NA OCENE 3.5 Student zna system kontroli jazdy pociagu EBICAB.
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Student potrafi wymieni¢ i omowié systemy automatycznej ochrony pociagu typu

NA OCENE 4.0
# ATP.
NA OCENE 4.5 Student potrafi wymieni¢ i omowié system automatycznego prowadzenia pociagu
typu ATC.
NA OCENE 5.0 Znajomos$é dowolnego systemu kontroli prowadzenia pociagu przez maszyniste.
EFEKT KSZTALCENIA 2
NA OCENE 2.0 Brak eilementarnych wiadomosci o uktadach przekazywania informacji w relacji
tor-pojazd.
NA OCENE 3.0 Student zna zasade dzialania indukcyjno-rezonansowych urzadzen oddziatywania
punktowego.
NA OCENE 3.5 Student zna zasade ciaglego przekazywania informacji za pomoca elektrycznego
obwodu szynowego.
NA OCENE 4.0 Student zna zasade ci%glego przekazywania informacji za pomoca przewodowego
(kabloweg) obwodu miedzyszynowego.
NA OCENE 4.5 ZnaJom0§c metod transmisji informacji do pojazdu przy prowadzeniu ruchu
w odstepie ruchomym.
NA OCENE 5.0 Znajomosé¢ dowolnego uktadu przekazywania informacji w relacji tor-pojazd.
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 2.0 Stu@ent nie potrafi zaprojektowaé¢ zadnego uktadu lub obwodu elektrycznego
umieszczonego w torze.
NA OCENE 3.0 Student po.traﬁ zaprojektowaé prosty uklad nadawczy lub odbiorczy warstwy
przytorowej.
NA OCENE 3.5 -Student.posmda umiejetnosé projektowania ztozonych uktadow
indukcyjno-rezonansowych.
NA OCENE 4.0 StudenF ?os.lada 'umleJQtn.()sc p?OJektqwanla ztozonych (kodowanych) uktadéw do
transmisji ciagglej szynami kolejowymi.
NA OCENE 4.5 Studen’F p.os’lada .umleJQtn.osc p.rOJekt(?wama ztozonych (kodowanych) uktadéow do
transmisji ciagtej szynami kolejowymi.
NA OCENE 5.0 Studer}t potrafi zaprojektowaé §lowolny uktad przekazywania informacji w relacji
tor-pojazd warstwy przytorowe;j.
EFEKT KSZTALCENIA 4
NA OCENE 2.0 Stu.dent nie potrafi zngOJ(.ektowac zadnego uktadu lub obwodu elektrycznego
umieszczonego na pojezdzie.
NA OCENE 3.0 Student potrafi zaprojektowaé prosty uktad nadawczy lub odbiorczy umieszczony

na lokomotywie.
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Student posiada umiejetnosé¢ projektowania ztozonych uktadow

NA OCENE 3. . . . . .
OCENE 3.5 indukcyjno-rezonansowych umieszczonych na pojezdzie.

Student posiada umiejetnosé projektowania wybranych urzadzen poktadowych

NA OCENE 4.0 w systemie transmisji informacji za pomoca przewodéw lub krotkich petli
kablowych.

NA OCENE 4.5 Student posiada umleJ(;tn().S(.:. plro‘]ekpowama ztozonych pokladowych urzadzen
przeznaczonych do transmisji ciagle;j.

NA OCENE 5.0 Student potrafi zaprojektowaé¢ dowolny uktad przekazywania informacji w relacji

tor-pojazd umieszczony na pojezdzie.

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
EFEKT Do SZCZEGOL,O- CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
EK1 Cel 1 W1 W2 N1 N2 F2 P1
EK2 Cel 2 W3 P1 N1 N2 F1 P1 P2
EK3 Cel 1 Cel 2 W3 P1 N1 N2 F1P1
EK4 Cel 1 Cel 2 W1 W2 W3 W4 N1 N2 F1 F2 P1 P2

Cel 3 P1

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 ] Bergiel K., Karbowiak H. — Automatyzacja prowadzenia pociagu., Lodz, 2005, EMI PRESS

[2 | Dyduch J., Kornaszewski M. — Systemy sterowania ruchem kolejowym, Radom, 2003, WPR

LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1 | Dyduch J., Pawlik M. — Systemy automatycznej kontroli jazdy pociggu., Radom, 2002, WPR
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12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH
OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Bogdan Rokita (kontakt: brokita@pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Bogdan Rokita (kontakt: brokita@pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowos¢, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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