POLITECHNIKA KRAKOWSKA
IM. TADEUSZA KOSCIUSZKI

KARTA PRZEDMIOTU

obowiazuje studentéw rozpoczynajacych studia w roku akademickim 2015/2016

Wydziat Mechaniczny

Kierunek studiéw: Inzynieria Bezpieczenstwa Profil: Ogolnoakademicki
Forma sudiéw: niestacjonarne Kod kierunku: B
Stopien studiéw: |

Specjalnosci: Bezpieczenstwo maszyn, urzadzen i systeméw energetycznych,Bezpieczenstwo pracy
i srodowiska,Bezpieczenstwo transportu drogowego

1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Elementy automatyki

NAZWA PRZEDMIOTU

W JBZYKU ANGIELSKIM Introduction to Automatics and Control

KoD PRZEDMIOTU B116
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty podstawowe
LiczBa pUNKTOW ECTS 3.00
SEMESTRY 4

2 RoODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
4 9 0 9 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zapoznanie studentow z podstawowymi wlasno$ciami uktadéow sterowania

Kod archiwizacji: 00335EBO
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Wymagana wiedza z Matematyki w zakresie zapisu macierzowego, pojecie zmiennej zespolonej, znajomosé ra-
chunku rézniczkowego i catkowego.

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Student ktory zaliczyl przedmiot potrafi zidentyfikowaé typy uktadéw sterowania.
EK2 Wiedza Student ktory zaliczyl przedmiot potrafi zdefiniowaé rozne typy sygnatow.

EK3 Wiedza Student ktory zaliczyt przedmiot potrafi zdefiniowaé¢ podstawowe metody opisu uktadu dynamicz-
nego.

EK4 Umiejetnosci Student ktory zaliczyt przedmiot potrafi dokonaé opisu elementéw dynamicznych.

EK5 Umiejetnosci Student ktory zaliczyl przedmiot posiada umiejetnosci w zakresie badania i oceny wtasciwosci
dynamicznych elementéow uktadéw automatyki.

EK6 Kompetencje spoleczne Student ktory zaliczyt przedmiot posiada podstawows wiedze z zakresu budowy
i struktur uktadow regulacji, posiada zdolnosé opisu elementéw dynamicznych, a takze potrafi uzasadnié
w zespole dobor i mozliwosé eksploatacji sterownikéw programowalnych.

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKLAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Wi Podzial uktadow sterowania.Klasyfikacja uktadéw automatycznego sterowania. 1
W2 Pojecie sygnatu. Klasyfikacja sygnatow. 1
W3 Metody opisu obiektu dynamicznego. 2
W4 Schematy strukturalne. 1
W5 Charak'terystyki czasowe i czestotliwo$ciowe na przykladzie wybranych cztonow 1
dynamicznych.
W6 Stabilnos¢ liniowych stacjonarnych uktadéw sterowania. Kryteria stabilnosci. 2
W7 Podstawowe wtasnosci regulatorow 1
LABORATORIUM
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
L1 Zapoznanie sie z oprogramowaniem symulacyjnym. 1
L2 Generowanie i prezentacja sygnatow réznych typow. 1
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LABORATORIUM
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
L3 Badanie wybranych elementéow automatyki. 2
L4 Modelowanie numeryczne dynamiki wybranego uktadu mechanicznego. 1
L5 Badanie uktadu automatycznej regulacji. 2
L6 Zapoznanie sie z zasadami obshugi, uruchamiania i programowania sterownikéw 5
programowalnych.

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyklady

N2 Cwiczenia laboratoryjne

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 18
Konsultacje przedmiotowe 5
Egzaminy i zaliczenia w sesji 5

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajgce z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zaje¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 30
Opracowanie wynikow 20
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 12
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 90
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 3.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Test
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OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych

P2 Test

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

W1 Zaliczenie ¢éwiczen laboratoryjnych i wykonanie sprawozdan.

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Student posiada podstawowa wiedze z zakresu budowy i struktur uktadéow
regulacji, a takze zdolno$¢ opisu elementéw dynamicznych wraz z umiejetnoscia
badania ich wtasciwosci.

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 2

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 3

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Jow.

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 4
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Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Jw.

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 5

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 6

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

EFEKT

KSZTALCENIA

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-
WYCH EFEKTOW

ZDEFINIOWA-

NYCH DLA

PROGRAMU

CELE
PRZEDMIOTU

TRESCI

PROGRAMOWE

NARZEDZIA
DYDAKTYCZNE

SPOSOBY OCENY

EK1

K1 W12

Cel 1

L1

N1 N2

F1P1
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ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
EFEKT DO SZCZEGOLO- CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
K1 W12, |
EK2 KI_WI11 Cel 1 L2 N1 N2 F1 P1
EK3 K1 W12 Cel 1 L3 14 N1 N2 F1 P1
EK4 K1 W12 Cel 1 L3 N1 N2 F1 P1
K1 W12, ,
EK5 K1_Wi11 Cel 1 W7 L5 L6 N1 N2 F1 P1
K1 W12,
EK6 K1 K05 Cel 1 N1 N2 F1 P1 P2

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 | Pelczewski W. — Teoria sterowania, Warszawa, 1980, WNT

|2 | Kaczorek T., Dzieliniski A. Dabrowski W., Lopatka R. — Podstawy teorii sterowania, Warszawa, 2005,

WNT

[3 | Kaczorek T. — Teoria sterowania i systemdéw, Warszawa, 1996, PWN

LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1 ] Cannon R.H. — Dynamika uktadow fizycznych, Warszawa, 1973, WNT

[2 | Amborski K., MArusak A. — Teoria sterowania w ¢wiczeniach, Warszawa, 1978, PWN

[3 | Gorecki H. — Optymalizacja i sterowanie systemoéw dynamicznych, Krakow, 2006, UWN-D AGH w Krakowie

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Tomasz, Piotr Goik (kontakt: tgoik@mech.pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Tomasz Goik (kontakt: kiog@poczta.onet.pl)

2 dr inz. Michat Pracik (kontakt: pracik@mech.pk.edu.pl)

3 dr inz. Marek Kozien (kontakt: kozien@mech.pk.edu.pl)

4 dr inz. Urszula Ferdek (kontakt: uferdek@mech.pk.edu.pl)
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13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACIJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy osob prowadzacych przedmiot)
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