POLITECHNIKA KRAKOWSKA
IM. TADEUSZA KOSCIUSZKI

KARTA PRZEDMIOTU

obowiazuje studentéw rozpoczynajacych studia w roku akademickim 2015/2016

Wydziat Mechaniczny

Kierunek studiéw: Automatyka i Robotyka Profil: Ogolnoakademicki
Forma sudiéw: stacjonarne Kod kierunku: A
Stopien studiéw: Il

Specjalnosci: Automatyzacja systeméw wytwarzania,Mechatronika,Sterowanie i monitoring maszyn
i urzadzen, Technologie informacyjne w systemach produkcyjnych

1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Automatyzacja i sterowanie pojazdéw samochodowych

NAZWA PRZEDMIOTU

W JBZYKU ANGIELSKIM Automotive Vehicles Automation and Control

KOD PRZEDMIOTU AT706
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty kierunkowe
LiczBa pUNKTOW ECTS 4.00
SEMESTRY 1

2 RoODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
1 15 0 15 0 15 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zapoznanie studentéw z podstawowymi uktadami automatycznego sterowania w pojazdach samochodowych:
budowa ukladéw i algorytmy sterowania. Zapoznanie si¢ praktyczne z konstrukcja i dziataniem tych uktadow.

Wykonanie projektu konstrukcyjnego elementu pneumatycznego i projekt algorytmu sterowania wybranym
zespotem pojazdu

Kod archiwizacji: 80C99F84
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Znajomo$é podstaw sterowanie uktadami mechatronicznymi

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Zna nowoczesne metody i srodki automatyzacji maszyn, urzadzeni, procesow i systemoéw w szerszym
zakresie inzynierskim.

EK2 Wiedza Zna podstawowe zasady budowy urzadzen mechatronicznych pojazdéw wynikajace z polaczenia
inzynierii mechanicznej, elektrycznej, komputerowej oraz automatyki.

EK3 Umiejetnosci Potrafi opracowaé, w jezyku polskim ustng prezentacje wynikéw badan wlasnych i rozwiazy-
wania problemu inzynierskiego w zakresie swojej specjalnosci,

EK4 Umiejetnosci Potrafi przedstawi¢ parametry wejsciowe, zasady sterowania i uktady wykonawcze podstawo-
wych uktadéw mechatronicznych pojazdu samochodowego .

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKLAD

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Automatyzacja i sterowanie silnikiem spalinowym z zaptonem iskrowym

Wi i samoczynnym: budowa uktadu zasilania, czujniki i uktady wykonawcze, budowa 6
i sterowanie uktadem zaptonowym.

W2 Budowa i sterowanie uktadem przeciwblokujacym ABS oraz uktadami BAS, EBD, 4
TCS. Sterowanie uktadem stabilizacji toru jazdy ESP.
Budowa i sterowanie elektrycznym uktadem wspomagania w uktadzie

W3 . . . . . 5
kierowniczym samochodu. Sterowanie hamulcami pneumatycznymi.

LABORATORIUM

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

L1 Badanie uktadu zasilania i zaptonowego silnika z zaptonem iskrowym i zaptonem 6
samoczynnym jako obiektu automatycznej regulacji.

L2 Stanowiskowe badania ukladu przeciwblokujacego ABS. Kontrola uktadéw 4
wspomagania w ukladzie kierowniczym i hamulcowym.
Sterowanie uktadami napedowymi w pojazdach z silnikiem spalinowym i w

L3 . . 5
pojazdach hybrydowych elektryczno - spalinowych.
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PROJEKT
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
P1 Projekt przekaznika pneumatycznego do uktadu hamulcowego samochodu 5
ciezarowego
P2 Obliczenie jednostkowego czasu otwarcia wtryskiwacza silnika benzynowego dla 5
nominalnych warunkéw pracy oraz wspotczynnikow korekcyjnych
P3 Projekt algorytmu sterowania uktadem ABS 5

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyklady
N2 Cwiczenia laboratoryjne

N3 Cwiczenia projektowe

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 45
Konsultacje przedmiotowe 15
Egzaminy i zaliczenia w sesji 5

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakltadu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie¢ do zajeé¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 20
Opracowanie wynikow 15
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 20
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 120
CALEGO NAKELADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 4.00

9 SPOSOBY OCENY

OCENA FORMUJACA

F1 Kolokwium
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F2 Projekt zespotowy

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Kolokwium
P2 Projekt

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

W1 Obowiazkowy udzial w zajeciach laboratoryjnych

OCENA AKTYWNOSCI BEZ UDZIALU NAUCZYCIELA

B1 Projekt zespotowy

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 2.0 -

Zna nowoczesne metody i §rodki automatyzacji maszyn i urzadzen, szczegblnie

N4 oceng 3.0 w zakresie pojazdéw samochodowych

NA OCENE 3.5 -

NA OCENE 4.0 -

NA OCENE 4.5 -

NA OCENE 5.0 -

EFEKT KSZTALCENIA 2

NA OCENE 2.0 -

Zna podstawowe zasady budowu urzadzeri mechatronicznych wynikajace
NA OCENE 3.0 z polaczenia inzynierii mechanicznej, elektrycznej, komputerowej oraz
automatyki i robotyki, szczegblnie w zakresie pojazdéw samochodowych.

NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 -
NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 -
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 2.0 -
Potrafi opracowaé, w jezyku polskim, ustna prezentacje wynikéw badan wtasnych
NaA OCENE 3.0 w zakresie swojej specjalnosci, ale tez zagadnieri kierunkowych automatyki

i robotyki.
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NA OCENE 3.5

NA OCENE 4.0

NA OCENE 4.5

NA OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 4

NA OCENE 2.0

NA OCENE 3.0

Potrafi przedstawi¢ parametry wejSciowe, zasady sterowania i uklady
wykonawcze podstawowych uktadéw mechatronicznych pojazdu samochodowego.

NA OCENE 3.5

NA OCENE 4.0

NA OCENE 4.5

NA OCENE 5.0

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

EFEKT
KSZTALCENIA

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-
WYCH EFEKTOW

ZDEFINIOWA-

NYCH DLA

PROGRAMU

CELE
PRZEDMIOTU

TRESCI
PROGRAMOWE

NARZEDZIA
DYDAKTYCZNE

SPOSOBY OCENY

EK1

K2_ W10,
K2_ W04,
K2 _UP09,
K2 U004

Cel 1

L1L2L3

N1 N2 N3

F1 F2 P1 P2

EK2

K2 W10,
K2_ W04,
K2_UP09,
K2_ U004

Cel 1

L1 L2 L3

N1 N2 N3

F1 F2 P1 P2

EK3

K2 W10,
K2 W04,
K2 UP09,
K2_ U004

Cel 1

L1 L2 L3

N1 N2 N3

F1 F2 P1 P2
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ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-
WYCH EFEKTOW

ZDEFINIOWA-

NYCH DLA

PROGRAMU

TRESCI
PROGRAMOWE

NARZEDZIA
DYDAKTYCZNE

CELE
PRZEDMIOTU

EFEKT
KSZTALCENIA

SPOSOBY OCENY

K2 W10,
K2 Wo4,
K2 UP09,
K2 U004

EK4 Cel 1 L1 L2 L3 N1 N2 N3

F1 F2 P1 P2

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 | Kasedorf J. — Uktady wtryskowe i katalizatory, W-wa, 1996, WKL,

[2 | R. Bosch Gmbh — Konwencjonalne i elektroniczne uktady hamulcowe. Informator techniczny Bosch., W-wa,

2006, WKL

[3 | Kuranowski Al., Mirska-Swietek M. — Mechanizmy wspomagajgce w pojazdach samochodowych, Krakow,

2002, Polit. Krak.

[4 | Lomako D., Staiczyk T., Grzyb J. — Pneumatyczne uktady hamulcowe w pojazdach samochodowych,

Kielce, 2002, Polit. Swietokrz.

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr hab. inz. Andrzej, Janusz Gajek (kontakt: gajeka@mech.pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Piotr Strzepek (kontakt: )

2 dr inz Wojciech Szczypiniski Sala (kontakt: )
3 dr inz. Aleksander Kuranowski (kontakt: )
4 dr inz. Tadeusz Papuga (kontakt: )

5 dr inz Jerzy Cisek (kontakt: )

6 dr hab. inz. Andrzej Gajek (kontakt: )

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACIJI

(miejscowos¢, data) (odpowiedzialny za przedmiot)

(dziekan)
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PRZYJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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